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HINWEISE

Die Entwicklung der CAREL-Produkte griindet auf jahrzehntelanger Erfahrung

auf dem HVAC-Sektor, auf der standigen Investition in die technologische

Produktinnovation, auf strengen Qualitatsverfahren/-prozessen mit In-Circuit-

und Funktionstests an der gesamten Produktion sowie auf den innovativsten,

marktgéngigen Produktionstechnologien. CAREL und seine Niederlassungen/

Tochtergesellschaften garantieren nicht daflr, dass alle Produkt- und

Softwareeigenschaften  den  Anforderungen der Endanwendungen

entsprechen, obwohl das Produkt nach dem gegenwadrtigen Stand der

Technik gebaut wurde. Der Kunde (Hersteller, Planer oder Installateur der

Anlagenendausstattung) Ubernimmt jegliche Haftung und Risiken in Bezug

auf die Produktkonfiguration zur Erzielung der bei der Installation und/

oder spezifischen Endausstattung vorgesehenen Resultate. CAREL kann
bei Bestehen spezifischer Vereinbarungen als Berater fir eine korrekte

Inbetriebnahme der Endanlage/Anwendung eingreifen, in keinem Fall

jedoch fur die Betriebstlichtigkeit der Endausstattung/Anlage verantwortlich

gemacht werden.

Das CAREL-Produkt ist ein nach dem neuesten Stand der Technik gebautes

Gerdt, dessen Betriebsanleitung in den beiliegenden technischen Unterlagen

enthalten ist oder - auch vor dem Kauf - von der Internetseite www.carel.com

heruntergeladen werden kann.

Jedes CAREL-Produkt bendtigt in Abhdngigkeit seines Technologiestandes

eine  Pruf-/Konfigurations-/Programmier-/Inbetriebnahme-Phase,  damit

es perfekt an die spezifische Anwendung adaptiert werden kann. Die

Unterlassung dieser Phase kann, wie im Technischen Handbuch angegeben,

zu Funktionsstérungen der Endprodukte fuhren, fur welche CAREL nicht

verantwortlich gemacht werden kann.

Nur qualifiziertes Fachpersonal darf das Produkt installieren oder technische

Eingriffe vornehmen.

Der Endkunde darf das Produkt nur auf die in den Produktspezifikationen

beschriebenen Weisen verwenden.

Vorbehaltlich aller weiteren, im Technischen Handbuch enthaltenen Hinweise

gilt fur jedes CAREL-Produkt:

+ Die elektronischen Schaltkreise durfen nicht bendsst werden. Regen,
Feuchte und jegliche Art von Flissigkeit oder Kondensat enthalten
korrosive Mineralien, welche die elektronischen Schaltkreise beschadigen
konnen. Das Produkt ist in Umgebungen zu verwenden oder zu lagern,
die den im Handbuch angefiihrten Temperatur- und Feuchtegrenzwerten
entsprechen.

+ Das Gerat darf nicht in besonders warmen Umgebungen installiert werden.
Zu hohe Temperaturen konnen die Lebensdauer der elektronischen Gerdte
reduzieren, sie beschadigen, verformen oder die Kunststoffteile schmelzen
lassen. Das Produkt ist in Umgebungen zu verwenden oder zu lagern, die
den im Handbuch angefihrten Temperatur- und Feuchtegrenzwerten
entsprechen.

+ Das Gerat darf auf keine andere Weise als im Handbuch beschrieben
gedffnet werden.

+ Das Herunterfallen oder eine Erschutterung des Gerdtes konnen die
internen Schaltkreise und Mechanismen irreparabel beschadigen.

+ Es durfen keine korrosiven chemischen Produkte, aggressiven Lése- oder
Reinigungsmittel zur Reinigung des Gerdtes verwendet werden.

+ Das Produkt darf in keiner anderen als im Technischen Handbuch
beschriebenen Anwendungsumgebung verwendet werden.

Alle obgenannten Empfehlungen gelten auch flr andere Steuerungen,
serielle Karten, Programmierschlissel und fur jedes weitere Zubehor der
CAREL-Produktbandreihe.

Die CAREL-Produkte unterliegen einer standigen Weiterentwicklung, weshalb
sich CAREL das Recht vorbehdlt, an jedem, im vorliegenden Dokument
beschriebenen Gerat ohne Vorankindigung Anderungen und Besserungen
anbringen zu kénnen.

Die im Handbuch enthaltenen technischen Daten kénnen ohne
Vorankindigung Anderungen unterzogen werden.

Die Haftung CARELS fur die eigenen Produkte ist von den allgemeinen
CAREL-Vertragsbedingungen (siehe Internetseite www.carel.com) und/
oder von spezifischen Vereinbarungen mit den Kunden geregelt; in
Anwendung der geltenden Gesetzgebung haften CAREL, seine Mitarbeiter
oder Niederlassungen/Tochtergesellschaften keinesfalls  fir eventuelle
Gewinn- oder Verkaufsausfédlle, Daten- und Informationsverluste,
Warenkosten oder Ersatzdienstleistungen, Sach- oder Personenschaden,
Betriebsunterbrechungen oder eventuelle, auf jegliche Art verursachte
direkte,  indirekte, unbeabsichtigte  Schaden, Vermdgensschaden,
Versicherungsschaden, Strafschdaden, Sonder- oder Folgeschaden, sei es

vertragliche, nicht vertragliche Schaden oder solche, die auf Fahrlassigkeit
oder eine andere Haftung infolge der Installation, Verwendung oder
Unmaoglichkeit des Gebrauchs des Produktes zurlickzufiihren sind, auch wenn
CAREL oder seine Niederlassungen/Tochtergesellschaften von der méglichen
Beschadigung benachrichtigt wurden.

ACHTUNG

o NO POWER
&SIGNAL

o CABLES
7| TOGETHER

READ CAREFULLY IN THE TEXT!

Die Kabel der Fuhler und digitalen Eingange soweit wie mdglich von den
Kabeln der induktiven Belastung und den Leistungskabeln zur Vermeidung
von elektromagnetischen Stérungen trennen.

Die Leistungskabel und Signalkabel nie in dieselben Kabelkanéle (einschliellich
Stromkabelkanadle) stecken.

ENTSORGUNG

INFORMATION UBER DIE KORREKTE ENTSORGUNG
DER ELEKTRISCHEN UND ELEKTRONISCHEN
GERATEABFALLE

Das Gerdt besteht aus Metall- und Kunststoffteilen.

In Bezug auf die Richtlinie 2002/96/EG des Europdischen Parlaments und des

Europaischen Rats vom 27. Januar 2003 sowie auf die einschldgigen nationalen

Durchfiihrungsbestimmungen informieren wir:

1. Die Bestandteile der elektrischen und elektronischen Geréte duirfen nicht
als Siedlungsabflle entsorgt werden, und somit muss das Verfahren der
Mdlltrennung zur Anwendung kommen.

2. Fur die Entsorgung mdussen die von der ortlichen Gesetzgebung
vorgesehenen oOffentlichen oder privaten Entsorgungssysteme benutzt
werden. Aullerdem kann das Gerdt nach seiner Verwendung beim Einkauf
eines neuen Produktes dem Handler riickerstattet werden.

3. Dieses Gerdtkann gefahrliche Substanzen enthalten: Ein nicht sachgemal3er
Gebrauch oder eine nicht korrekte Entsorgung kdnnen negative Folgen fur
die menschliche Gesundheit und die Umwelt mit sich bringen.

4. Das auf dem Produkt/auf der Verpackung angebrachte und in den
Gebrauchsanweisungen  enthaltene  Symbol  (durchgestrichener
Abfallcontainer auf Radern) weist darauf hin, dass das Gerat nach dem
13.08.05 auf den Markt gebracht wurde und somit nach dem Verfahren der
Mdlltrennung zu entsorgen ist.

5. Im Falle einer nicht vorschriftsmaBigen Entsorgung der elektrischen und
elektronischen Abfélle werden die von den 6rtlichen Entsorgungsnormen
vorgesehenen Strafen auferlegt.

Materialgarantie: 2 Jahre (ab Produktions-/Lieferdatum, Verschlei3teile
ausgenommen).

Bauartzulassung: Die Qualitdt und Sicherheit der Produkte von CAREL S.PA.
werden durch das ISO 9001-Zertifikat fur Bauart und Produktion garantiert.
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IR33-DN33  Universale ist eine Produktserie von Steuerungen fir
die Regelung der wichtigsten physischen Groen (Temperatur,
Druck, Feuchte) in Klima-, Kélte- und Heizanlagen. Die erste der zwei
Produktbandbreiten sieht zwei Temperaturfihler (NTC, NTC-HT, PTC,
PT1000) vor, die zweite ist fir zwei Temperaturfihler mit erweitertem
Messbereich (NTC, NTC-HT, PTC, PT100, PT1000, Thermokupplungen
J/K mit isolierter Kugel), Druck- und Feuchtewandler oder allgemeine
Signalgeber (Spannungseingange 0...1V, 0...10V, -05...1,3V, 0...5V
ratiometrisch oder Stromeingdange 0...20mA, 4...20mA) ausgelegt
(siehe nachstehende Tabelle). Die Modelle unterscheiden sich in ihrer
Spannungsversorgung (115..230 Vac oder 12..24 Vac, 12..30 Vdc far die
Steuerungen mit reinen Temperatureingdngen und 115..230 Vac oder
24 Vac/Vdc fur die Steuerungen mit Universaleingdngen) sowie in den
Ausgdngen, die modellabhdngig variieren: 1, 2 oder 4 Relaisausgange,
4 PWM-Ausgange fur die Ansteuerung von externen Festkorperrelais
(SSR), 1 oder 2 Relais plus 1 bzw. 2 analoge 0..10-Vdc-Ausgange
(AO). Die einstellbaren Regelalgorithmen sind die EIN/AUS-Regelung
(Proportionalregelung) oder PID-Regelung (Proportional-, Integral- und
Differentialregelung). Der eventuell angeschlossene 2. Fuhler kann
aullerdem die Differenzregelung, das Free Cooling/Free Heating oder
die Sollwertschiebung mit dem externen Fuhler Gbernehmen. Alternativ

1.1 Modelle

Die nachstehende Tabelle enthalt die Produktmodelle und deren
Merkmale.

dazu kann eine zweite, unabhdngige Regelung mit eigenem Sollwert,

eigener Schaltdifferenz und eigenen Ausgangen aktiviert werden.

Die Serie umfasst auch Modelle fur die Frontmontage (IR33) mit Schutzart

IP65 und Modelle fur die Hutschienen-Montage (DN33). Fur eine einfache

Verdrahtung sind alle Modelle mit Steckklemmen ausgerUstet. Alle

Steuerungen sind fur die Netzwerkverbindung zur Einrichtung von

Uberwachungs- und Fernwartungssystemen ausgelegt.

Das Zubehdrprogramm umfasst:

+ PC-Programmier-Tool;

» Fernbedienung fir die Remote-Steuerung und -Programmierung:

+ Programmierschlissel, batteriebetrieben;

» Programmierschlissel mit 230-Vac-Netzteil;

« serielle RS485-Karte;

- serielle RS485-Karte mit Moglichkeit der Umkehr der RX-TX-Klemmen;

+ Modul fiir die Umsetzung des PWM-Signals in ein analoges 0...10-Vdc-
und 4..20-mA-Signal;

+ Modul fir die Umsetzung des PWM-Signals in ein EIN/AUS-Relaissignal.

IR33-DN33 UNIVERSALE

TYP CODE \ MERKMALE
Frontmontage Hutschienen-Montage
Temperatureing. (*) |Universaleing. (*) | Temperatureing. |Universaleing. (*)
*)
IR33V7HR20 IR33V9HR20 DN33V7HR20 |DN33V9HR20 2A1, 201,100, BUZ, IR, 115...230V
1 Relais  |[IR33V7HB20 IR33V9HB20 DN33V7HB20 |DN33V9HB20 2Al, 2D, 1DO, BUZ, IR, RTC, 115...230V
IR33V7LR20 IR33VOMR20 @ |DN33V7LR20 |DN33VOMR20 e |2Al, 2DI, 1DO, BUZ, IR, 12...24Vac, 12...30 Vdc (e = 24 Vac/Vdc)
IR33W7HR20 IR33W9HR20 DN33W7HR20 |DN33W9HR20 2Al,2DI1,2D0, BUZ, IR, 115...230V
2 Relais  |IR33W7HB20 IR33W9HB20 DN33W7HB20 |DN33W9HB20 2Al, 2D1,2D0, BUZ, IR, RTC, 115...230V
IR33W7LR20 IR33WIMR20 @ [DN33W7LR20 |DN33WIMR20 e |2Al, 2DI, 2D0, BUZ, IR, 12...24 Vac, 12...30 Vdc (e = 24 Vac/Vdc)
IR33Z27HR20 IR33Z29HR20 DN33Z7HR20 |DN3379HR20 2Al, 2D1,4D0, BUZ, IR, 115...230V
4 Relais  |IR33Z27HB20 IR33Z9HB20 DN33Z7HB20 |DN3379HB20 2Al, 2D1,4D0, BUZ, IR, RTC, 115...230V
IR33Z7LR20 IR33Z9MR20 @ |DN337Z7LR20 |DN33Z9MR20 e |2Al, 2DI,4D0O, BUZ, IR, 12...24 Vac, 12...30Vdc (e = 24 Vac/Vdc)
IR33A7HR20 IR33A9HR20 DN33A7HR20 |[DN33A9HR20 2Al, 2DI,4SSR, BUZ, IR, 115...230V
4 SSR IR33A7HB20 IR33A9HB20 DN33A7HB20 |DN33A9HB20 2Al, 2D1,4SSR, BUZ, IR, RTC, 115...230V
IR33A7LR20 IR33A9MR20 @ |[DN33A7LR20 |DN33A9MR20 e |[2Al, 2DI, 4SSR, BUZ, IR, 12...24 Vac, 12...30 Vdc (e =24 Vac/Vdc)
1 Relais  [IR33B7HR20 IR33B9HR20 DN33B7HR20 |DN33B9HR20 2Al, 2DI, IDO+1AQ, BUZ, IR, 115...230V
+1 IR33B7HB20 IR33B9HB20 DN33B7HB20 |DN33B9HB20 2Al,2D1, 1DO+1AQ, BUZ, IR, RTC, 115...230V
0.10 Vdc [IR33B7LR20 IR33B9MR20 @ |DN33B7LR20 |DN33BIMR20 @ |2Al, 2DI, 1DO+1AQ, BUZ, IR, 12...24 Vac, 12...30 Vdc (e = 24 Vac/Vdc)
2 Relais  [IR33E7HR20 IR33E9HR20 DN33E7HR20 |DN33E9HR20 2Al, 201, 2DO+2A0, BUZ, IR, 115...230V
+2 IR33E7HB20 IR33E9HB20 DN33E7HB20 |DN33E9HB20 2Al, 2DI, 2DO+2A0, BUZ, IR, RTC, 115...230V
0..10 Vdc [IR33E7LR20 IR33EOMR20 @ |DN33E7LR20 |DN33EOMR20 e |22Al, 2DI, 2DO+2A0, BUZ, IR, 12...24 Vac, 12...30Vdc (e = 24 Vac/Vdc)

Al = analoger Eingang; AO = analoger Ausgang; DI = digitaler Eingang;
DO = digitaler Ausgang (Relais); BUZ = Summer; IR = Infrarotempfanger;
RTC=Real Time Clock, Echtzeituhr.

)

ART DER ANSCHLIESSBAREN FUHLER/EINGANGE

Temperatureingénge Universaleingange

NTC -50790°C -50T110°C

NTC-HT -40T150°C -10T150°C

PTC -50T150°C -50T150°C

PT1000 -50T150°C -1997800°C

PT100 - -1997800°C

TCJ/K - -100T800°C

0...1V - Max. Bereich -199...800

-05...13V - Max. Bereich -199...800

0...10V - Max. Bereich -199...800

0...5V ratiometrisch - Max. Bereich -199...800

0...20mA - Max. Bereich -199...800

4...20mA - Max. Bereich -199...800
Tab. 1.b

Tab.1.a

Die Art der Ausgdnge ist am Code zu erkennen:

+ Der 5. Buchstabe V/W/Z entspricht jeweils 1, 2, 4 Ausgangsrelais;

« der 5. Buchstabe A entspricht 4 SSR-Relais;

« der 5. Buchstabe B/E entspricht jeweils 1 oder 2 Relais oder 1 oder 2
analogen 0..10-Vdc-Ausgédngen.

Auch die Art der Spannungsversorgung ldsst sich am Code

erkennen:

» Der 7. Buchstabe H entspricht der 115..230-Vac-Versorgung;

+ der 7. Buchstabe L steht flr die 12...24-Vac- oder 12...30-Vdc-
Versorgung in den Modellen mit reinen Temperatureingdngen
und fir die 24-Vac-/24-Vdc-Versorgung in den Modellen mit
Universaleingdngen.
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1.2 Funktionen und allgemeine Merkmale

Die beiden Hauptbetriebsmodi der IR33/DN33 Universale-Steuerungen
sind der “Direct’-Modus und der “Reverse"-Modus, die von den erfassten
Messwerten abhdngen. Im Direct-Modus wird der Ausgang aktiviert,
wenn der Messwert den Sollwert plus eine Schaltdifferenz Gberschreitet;
dieser Modus halt den Wert also unter einem bestimmten Level
(typischer Einsatz in Kélteanlagen). Umgekehrt wird im Reverse-Modus
der Ausgang aktiviert, wenn die Temperatur unter den Sollwert plus eine
Schaltdifferenz sinkt (typische Anwendung in Heizanlagen).

In 9 voreingestellten Betriebsmodi steht es dem Installateur frei, den
Sollwert und die Aktivierungsschaltdifferenz zu wahlen.

Im  “Spezialbetriebsmodus”  kénnen  der  Aktivierungs-  und
Deaktivierungspunkt sowie die Direct- und Reverse-Regellogik extakt
eingestellt werden; damit wird die Anwendung &uBerst flexibel.
Schlielich kénnen auch automatische “Arbeitszyklen” programmiert
werden, die beispielsweise in Prozessen eingesetzt werden, in denen
die Temperatur flr eine Mindestzeit Uber einem bestimmten Wert
gehalten werden muss (Kurzzeiterhitzungsanlagen, Pasteurisation). Ein
Arbeitszyklus setzt sich aus finf Intervallen zusammen, in denen die
Temperatur jeweils einen gewissen Sollwert erreichen muss. Er wird
Uber die Tasten, Uber den digitalen Eingang oder - in den Modellen mit
RTC - automatisch aktiviert. Der Arbeitszyklus wird in jedem Fall - dank
des internen Timers - innerhalb der eingestellten Zeit ausgefuhrt. Die
Fernbedienung - Zubehar flr alle Steuerungen - repliziert die Tasten der
Steuerung und zeigt die am hadufigsten verwendeten Parameter direkt
an. Modellabhédngig kann der aktivierbare Ausgang ein Relais, ein PWM-
Signal fir Festkorperrelais (SSR) oder eine Spannung sein, die linear von
0 bis 10 Vdc ansteigt. Die Umsetzung des PWM-Ausgangssignals ist mit
den folgenden Modulen maglich:

« CONVO/10A0: Fur die Umsetzung des PWM-Ausgangssignals fiir SSRin
ein analoges, lineares 0..10-Vdc- und 4..20-mA-Signal.

+ CONONOFFO: Fur die Umsetzung des PWM-Ausgangssignals flr SSR in
ein EIN/AUS-Relaisausgangssignal.

Ab der Firmware-Revision 2.0 steuert IR33 Universale zwei Kreise
mit unabhangigen PID-Regelungen an. AuBerdem wurden neue
Software-Funktionen implementiert, wie Speed-up, Cut-off oder die
Zwangsschaltung des Ausganges Uber den digitalen Eingang; diese
Funktionen konnen fir jeden Ausgang gewdhlt werden. Siehe den
Absatz "Software-Revisionen” und das Kapitel “Funktionen’.

Zubehorprogramm fir die Produktserie IR33/DN33 Universale:

Programmier-Tool ComTool

(downloadbar von http://ksa.carel.com)

Mit diesem Tool kann die Steuerung von jedem PC aus programmiert

werden; die verschiedenen Konfigurationen koénnen in einer Datei

gespeichert und zur Endprogrammierung abgerufen werden; Custom-

Parameter-Sets konnen fir eine schnelle Programmierung erstellt und

verschiedene Benutzerprofile kdnnen mit Zugangspasswort eingerichtet

werden.

Hierzu sind die USB/RS485-Wandler (CVSTDUMORO) und die serielle

RS485-Schnittstelle  (IROPZ48500) an den PC  anzuschlielen.

@ &ir33
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Fig. 1.a
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Fernbedienung (Code IRTRUES000)

Dieses Zubehor verleint direkten Zugriff auf alle  wichtigsten
Funktionen und Konfigurationsparameter und ermdglicht die Remote-
Programmierung Uber die Funktionstasten, die exakt die Tastatur der
Steuerung replizieren.
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Fig. 1.b

Batteriebetriebener Programmierschliissel (Code IROPZKEY00)
und Programmierschliissel mit Netzteil (Code IROPZKEYAO)

Diese Schlissel dienen einer schnellen Programmierung der - auch
nicht versorgten - Steuerungen und reduzieren somit das Fehlerrisiko.
Mit diesem Zubehor werden technische Eingriffe effizient und schnell
ausgeflhrt; aullerdem koénnen die Steuerungen in nur wenigen
Sekunden auch wahrend der Abnahmepriifung programmiert werden.

Fig. 1.

Serielle RS485-Schnittstelle (Code IROPZ48500 und IROPZ485S0)
Sie wird direkt in den ProgrammierschlUssel-Steckplatz eingefligt
und ermdglicht den Anschluss der Steuerung an das PlantVisor-
Uberwachungssystem. Da es sich um ein externes Zubehdr handelt,
kann der Anschluss an das Uberwachungssystem auch im Nachhinein
erfolgen. Das Modell IROPZ485S0 ist mit einem Mikroprozessor
ausgerdstet, der automatisch die Signale TxRx+ und TxRx- erkennt (und
sie eventuell umkehren Idsst).

Fig.1.d



CAREL

USB/RS485-Wandler (CYSTDUMORO)
Der elektronische USB/RS485-Wandler verbindet ein RS485-Netz mit
einem PC Uber den USB-Anschluss.

Fig. 1.e

Serielle RS485-Karte (Code IROPZSER30)
Diese Karte dient der Einbindung der DN33-Steuerung per RS485 in das
PlantVisor-Uberwachungssystem.

Fig. 1.f

Modul fiir analogen Ausgang (Code CONVO0/10A0)
Setzt das PWM-Signal fur Festkorperrelais (SSR) in ein Standard-0...10-Vdc-
oder 4..20-mA-Signal um. Nur fur die Modelle IR/DN33A****¥,

Fig. 1.9

EIN/AUS-Modul (Code CONVONOFFO)

Setzt ein  PWM-Signal fUr Festkorperrelais in  ein  EIN/AUS-
Relaisausgangssignal um. Dieses Modul ist nutzlich, wenn eine Steuerung
IR/DN33A**** mit einem oder mehreren Ausgangen fur Festkorperrelais
verwendet wird und ein oder mehrere EIN/AUS-Ausgénge fur die
Regelfunktionen oder das Alarmmanagement erforderlich sind.

Fig. 1.h
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2. INSTALLATION

2.1 IR33: Frontmontage und Abmessungen

2.1.1  IR33 mit Temperatureingdangen
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2.1.3  IR33 - Optionale Anschliisse

Temperatureingange Universaleingdange

L

T @D

IROPZ48500: IROPZKEY**: IROPZ48500: ~ IROPZKEY**:
Interfaccia scheda seriale RS485  Chiave di programmazione Interfaccia scheda seriale RS485 Chiave di programmazione
Serial board interface RS485 Programming key Serial board interface RS485 Programming key
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2.2 DN33: Hutschienen-Montage und Abmessungen

2.2.1 DN33 mit Temperatureingangen

70 60
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22 000222 L

2.2.2 DN33 mit Universaleingdangen

70 60

—

AR ALOL

144

—_—
000 —nnnan

DDDDD

2.2.3 DN33 - Optionale Anschliisse

IROPZSER30:
~ Interfaccia seriale RS485.
Serial board RS485.

IROPZ485**:
Interfaccia seriale RS485
Serial board RS485

IROPZKEY**:
Chiave di programmazione
Programming key
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2.3 Schaltplane fiir IR33/DN33 mit Temperatureingdangen

CAREL

2.3.1 1IR3

3

Die Modelle mit 115..230-Vac- und 12..24 Vac (12..30 Vdc)-Versorgung besitzen denselben Schaltplan, weil die Polaritdt unbedeutend ist.

IR33V7HR20 / IR33V7HB20/ IR33V7LR20

IR33W7HR20 / IR33W7HB20 / IR33W7LR20

DO1 noz P nea DO7...
EN6O730-1 8 (4)A ‘ ‘ | ENGOTI01. B (4)A
UL 873 =250V gA 2FLA 1311415 uL 873 ?;—\LéFALA
12LRA D02
po1 SERIAL and KEY SERIAL and KEY
—— _|bo1
[1]2]3] [6{7|8{9W0WW12\J [T21:]  [elrTeleolulel
I I
a NLNm POWER ]61y/]B2 | DI1) DI2 “ NGNm POWER |/[B1)/[B2 | DI1) DI2
SUPPLY SUPPLY
GND GND
Relais
IR33Z7HR20/IR33Z7HB20 / IR33Z7LR20
NO 4 DO1...4
NOZ NCZ NC4 C4 EN60730250V 8 (4) A
13 14]15] 16|17 [ 18| UL 873 8A 2FLA
%&—“—H_—H:,J 12LRA
SERIAL and KEY
03
‘1‘2‘3‘4‘5‘6|7‘8‘9‘10‘1‘I‘12“
] wor [ wes )
(@] NO1 NO3
POWER B1,7|B2 | DI1) DI2
NC1 c3
SUPPLY
GND
IR33A7HR20 / IR33A7HB20 / IR33A7LR20
Y2 Y4 —A
‘ P ‘ P gon pc2OmAMAX
13]14 17]18 12V MAX SSR
AO02 A04
Lok Lok SERIAL and KEY
AOT- AOS"@"
‘1‘2‘3‘4‘5‘6‘7‘8‘9‘10‘11‘12“
B |
Y1 Y3
POWER B1,/1B2 | DI1)DI2
G0 GO SUPPLY
GND
IR33B7HR20 / IR33B7HB20 / IR33B7LR20 IR33E7HR20 / IR33E7HB20 / IR33E7LR20
Y2 DOo1 AO02 —— \ o o DO1/3 A02/4—
| e EN60730-1 8 (4)A 5 mA MAX | § ‘ ENGO730-1  8(4A 5 mAMAX
13112 uLs73 “250Vgara "o 10y ) 13112 1717 | UL873 250V BariA 0..10V
Relais +
12LRA 12LRA
%‘é__'__‘AOZ O ,IOVdc n _AOZ AO4+
SERIAL and KEY bor 03 SERIAL and KEY
— |po1 s S B et
[1]2]3] ‘6|7‘8‘9‘10‘11‘12‘J [1]2]3]a]s]s6]7]8]o]w0]n]2]
I I ‘ ‘ LT
c Ni‘\ NOT POWER B1}/|B2 | DI1)DI2 c NC‘1 NOT CL NO3 sPSg\IPEL$ 81,82 | DI1) DI2
SUPPLY
GND GND
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2.3.2 DN33
DN33V7HR20/ DN33V7HB20 DN33V7LR20
DN33W7HR20 / DN33W7HB20 DN33W7LR20
DN33Z7HR20/ DN33Z7HB20 DN33Z7LR20
EN60730-1 8(4)A EN60730-1 8 (4)A
DOT...4 grgs 2" gaara DOT..4 s g
12LRA 12LRA
NOT NC1  C1 NO3 NC3 @3 NO2 NC2 Q2 NO4 NC4 (4 NOT NCT 1 NO3 NCG3 @3 NO2 N2 Q@ NO4 NC4 4

L 1 | L 1 | L 1 | L 1 | L 1 | L 1| L 1 | L 1|
[13]1a]1s][e17]18] [19]20] 21 [22]23]24]
[ — [ [ [

[13]1a]15][16]17]18] [19]20]21][22]23]24]
—) — 7 —

DoO1 DO3 DO2 DO4 Relais DoO1 DO3 DO2 DO4
[ ]KEY [ ]KEY
POWER POWER
SUPPLY SERIAL SUPPLY SERIAL
1 ]2 [6[7[8T9f10]11] [4a]s5[6[7[8[9]10][11]
L\ rL im 3:32 Dn) Dlz) ‘ ‘ 1 [ 82 Dn) D\z)
| | oD AC12..24V D
AC 115..230 V 50 mA MAX DC 12..30V 300 mA MAX
DN33A7HR20 / DN33A7HB20 DN33A7LR20
20 mA MAX 20 mA MAX
AOT...4 ssrbc 12rQ/MAx AOT...4 sk DCT Ty
V\1 G‘O yf G‘o v‘z G‘O Y‘A G‘O v‘1 G‘O v‘s G‘O v‘z G‘O V‘A e‘o
[13] 14151617 ][18] [19]20]21][22]23] 24] SSR Li3[1af1s][16[17[ 18] [19]20[21[[22]23]24]
+ - + - + - + + - + - + - + -
A01 A03 A02 A04 Aot A03 Aoz A04
[=IKEY power —JKEY
ROPeLy SERIAL [ SUPPLY SERIAL J
l12 [6]718]9]10]1] ‘ [4]s[ef7[8]o9fr0]i1]
o e [ b LA
b GND DC 12..30V 300 mA MAX GND
AC 115...230V 50 mA MAX
DN33B7HR20 / DN33B7HB20 DN33B7LR20
DN33E7HR20 / DN33E7HB20 DN33E7LR20
) 8)A EN60730-1 8 (4)A 5 mA MAX
DO1/3 T as0v sl AO2/4 pc> M lir DO1/3 8 vt AD2/4 oc 2PAe
12LRA 12LRA
N(‘M NTW C‘1 N(‘)R N‘CB (‘3 Y2 GO Y4 G0 N‘O1 N(‘ZW C‘W N(‘JS NC3 C‘B V‘Z G‘O V‘A G‘O
| | | |
[13]1a]15][16]17]18] [19]20] 21 [22] 23] 24] Relai [13]14]15][1e[17[18] [19]20]21][22]23]24]
elais + T ES
+ - + 0..10Vdc + : + :
Do1 DO3 A02 A04 bo1 bo3 AO2 A04
[***]KEY [==TIKEY
POWER POWER SERIAL
SUPPLY SERIAL SUPPLY J
1] 2 [6] 7189 1w0]11] [4]s5[6]7[8[9frn0]n]
L‘ V\‘l Byl B2 DH) Dlz) AC‘WZ sz nge DH) D‘Z)
L GND DC 12..30V 300 mA MAX GND

AC 115...230 V 50 mA MAX

o Die Modelle DN33 mit 1DO, 2DO, 1DO+1AO fiihren die komplette Kodierung auch fir die nicht vorhandenen Ausgénge an.

Legende

POWER SUPPLY Spannungsversorgung

DO1/D02/D0O3/D0O4 Digitaler Ausgang 1/2/3/4 (Relais 1/2/3/4)

AO1/A02/A03/A04 PWM-Ausgang fur die Ansteuerung von externen Festkorperrelais (SSR) oder analoger 0...10-Vdc-Ausgang
GO Bezugspotenzial fir PWM-Ausgang oder analogen 0...10-Vdc-Ausgang

Y1/Y2/Y3/Y4 Signal fur PWM-Ausgang oder analogen 0...10-Vdc-Ausgang

C/NC/NO Gemeinsamer Anschluss/Normalerweise geschlossen/Normalerweise offen (Relaisausgang)

B1/B2 Flhler 1/Fahler 2

DI1/DI2 Digitaler Eingang 1/ Digitaler Eingang 2
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2.4 Schaltplane fiir IR33/DN33 Universale mit Universaleingangen

241 IR33

Die Modelle mit 115...230-Vac- und 24-Vac/Vdc-Versorgung besitzen denselben Schaltplan.
In den 230-Vac-Modellen wird der AuRenleiter (L) an die Klemme 7, der Neutralleiter (N) an die Klemme 6 angeschlossen. In den 24-Vac/Vdc-Modellen ist
die Polaritdt G, GO einzuhalten.

POWER SUPPLY
[6]7] 24 Vac/Vde

G0 G
IR33V9HR20 / IR33V9HB20/ IR33VIMR20 IR33W9HR20 / IR33W9HB20 / IR33WIMR20
—FDO1/2 -
DOT — >
> .
EN6O730-1  8(4)A W ENGO730-1 8 (4)A g
o BV gnw 5 w0 G NG uL 8A 1/2 HP &
<
: :
DI2 GND 82 +B2 B2 +12V | & DR GO 82 +B2 B2 +12V | &
[ A M I [ I B
25 [26[27[28]29[30] 2526 [ 2728 29 ] 30
1912021 2‘2\2‘3\2‘4\ B Relais H*“z‘?‘ ‘?‘{‘ 191202112223 | 24 B
a NOT POWER DIl GND -B1 +B1 B1 +5V
a N‘CW NOT ESH’E& DIl GND -B1 +B1 B1 +5V NS SUPPLY + +
IR33Z9HR20 / IR33Z9HB20/ IR33Z9MR20
——DO1..47 »
EN60730-1, 8 (4) A )
NO2 €2 NC2 Nc4 NO4 ¢4 ut 8A 112 HP 'E
5
g
DI2 GND -B2 +B2 B2 +12V | &
I I Ay A | u
25|26 |27 (28 (2930
1920 (21|22 (23|24 B
Ol GND 1 b1 81 45y
IR33A9HR20 / IR33A9HB20 / IR33A9MR20
—AOT1..4—
20 mAMAX ¥
SSR DC SSR
2 6o ¥4 G0 12V MAX H
| | £
13114 17118 &n
LOla0z  Aod . DI‘Z GV‘\ID -1‘32 +?2 B‘Z +1‘2v E
- - w
A0~ a03 (O 25] 26| 27] 28 29] 30
‘1[2[3‘4‘5{6{7‘ 19]2021]2223]24 B
T T T T T T T T T T T
€Y Y1 ‘ Y3 POWER DIl GND -B1 +B1 B1 +5V
60 SUPPLY
IR33B9HR20/IR33B9HB20/IR33BIMR20 IR33E9HR20/ IR33E9HB20/ IR33E9MR20
DOT ——AO4— —————D01/3 —A02i4 ~
ENGOT30, Loy A1 A SmANAX ¢ ETGOBO-Z;OV;A(AW)/?HP Smf\o“CAX ¢
~230Vga 175 1P -
2 6 uL 8AT/2HP ~ 0..10V T . 3
s Relais + s
2 2
Lo a0z D“Z G"VD '?2 ”‘32 B‘Z ”‘ZV E 0..10v D\‘Z GV‘\ID r?z +r‘sz B‘Z +1‘2v E
“ %)
bo1 25026 ]2728]29 30 ‘ 25026 (27 |28|2930
‘1‘2‘3“ ‘(‘5“7‘ 1‘92‘02‘12‘22‘32‘4 B ‘1‘2‘3‘4‘5‘6‘7‘ 1912021 (22|23 |24 B
a NO1 POWER DIt GND -B1 +B1 B1 45V a NOI | NO3 POWER DIl GND 81 461 81 45V
NC1T SUPPLY NC1 a SUPPLY

Qe

« Alle IR33-Steuerungen (Temperatur- und Universaleingdnge) und DN33-Steuerungen (Temperatureingdnge und Universaleingdnge) besitzen
Versorgungs- und Ausgangsklemmen, die in Position und Nummerierung tUbereinstimmen.

« Die elektrischen Anschlisse der Fihler und digitalen Eingange sind in den Modellen IR33 und DN33 mit Universaleingangen dieselben. Es dndert sich
nur die Nummerierung der Klemmen.

« Firden Anschluss von 2-Draht-Fuihlern PT1000 die Steckbriicke zwischen BT und +B1 (fiir Fihler 1) und zwischen B2 und +B2 (fur Fihler 2) einfigen.

Legende

POWER SUPPLY Spannungsversorgung

DO1/D02/D0O3/D0O4 Digitaler Ausgang 1/2/3/4 (Relais 1/2/3/4)

AO1/A02/A03/A04 PWM-Ausgang fiir die Ansteuerung von externen Festkorperrelais (SSR) oder analoger 0..10-Vdc-Ausgang
GO Bezugspotenzial fir PIWM-Ausgang oder analogen 0...10-Vdc-Ausgang

Y1/Y2/Y3/Y4 Signal fir PWM-Ausgang oder analogen 0...10-Vdc-Ausgang

C/NC/NO Gemeinsamer Anschluss/Normalerweise geschlossen/Normalerweise offen (Relaisausgang)

—Fuh\er 1/Fihler 2
DI1/DI2 Digitaler Fingang 1/ Digitaler Eingang 2
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24.2 DN33

DN33V9HR20 / DN33V9HB20
DN33W9HR20 / DN33W9HB20
DN33Z9HR20 / DN33Z9HB20

ET60730-1~230V8 (4 A

bor...4 8A 1/2 HP

NO1 NC1 C1 NO3 NC3 €3 NO2 NC2 C2  NO4 NC4 C4

1 1 1 1 1 1 1 1 L 1 1
[13[0a1s] [16[17[18] [19]20 21] [22]23]24]
I e I e s

Do1 DO3

DN33V9MR20
DN33W9MR20
DN33Z9MR20
EN60730-1 8 (4)A
DOT..4 {2 e
NO1 NCT C1 NO3 NC3 (3 NO2 NC2 C2 NO4 NC4 C4

[i3]aalas] [16]17 [18] [19]20]21] [22] 23] 24]
L~ 7 L= L=

Do1 DO3 DO2 DO4
o oo SERIAL Relais D2 GND -B2 +B2 B2 SERIAL
KEY DI2 GND -B2 +B2 B2 +12V POWER KEY [*7 B2 + +
SOpriy = [ SUPPLY
[1][2] 25 | 26 | 27 | 28| 29 | 30 ’T”T\ 2‘5 ZF 2‘7 2‘8 2‘9 3?
@ O GND 81 +B1 81 <5V NL DIt GND -BI +B1 B1 +5V
115‘V~ 90‘mA ZAV"V 50 ..‘60 Hz
230V~ 45 mA 50...60Hz 24V =450 mA max
DN33A9HR20 / DN33A9HB20 DN33A9MR20
20 mA MAX
AO1...4 sspoc 2SI AOT... 4 SROCT 9y ax
v o v o n o w 50 v @ v © 7 Q@ v &
|
[13[1af1s] Tie a7 18] [nof20[21] [22]23]24] [13]1a]s] [ae[17]18] [19]20 21 [22]23]24]
‘ ¥ - + - ¥ - + - + - + + - + -
Aot A03 A02 A04 [T seriaL SR Aot A03 A02 AO04 [T seriaL
KEY DI2 GND 82 +B2 B2 +12V KEY DI2 GND -B2 +82 B2 +12V
e, W
2] 25|26 |27 | 28]29[30 2] 25 | 26 | 27| 282930
G(j) % Dh GV‘\ID 'é1 +é1 B‘W +5‘V !:\l :L DI‘W GV‘\ID 'éW +E‘31 B‘W +5‘V
115V~ 90 mA 24V~ 50...60 He
230V~ 45 mA 50...60Hz 24V= 450 mA max
DN33B9HR20 / DN33B9HB20 DN33B9MR20
DN33E9HR20 / DN33E9HB20 DN33E9MR20
. - 8(4)A 5 mA MAX
DO1/3 W}ﬂnsov:ﬁ/iw A02/4 pc2PAA DO1/3 E’:mmtmvsmu _ AO214 pcpAls
NO1 N‘m C‘W N?i NC‘Z (‘3 V‘Z 6‘0 V‘A G‘O Noﬂ N‘U C‘1 N?a N‘CZ c‘a y‘z G‘O v‘4 G‘O
‘1\2&5”1\6:&8‘ Do Ta0 21T [22] 23 [24] Mslei\us\\ws\us\ [19]20 21 ] [22] 23] 24]
Dot DO3 %02 Aoap Relais + ‘ [ o o
SERIAL 0..10 Vdc DO1 D03 A02 AO4 SERIAL
';?J‘II’VPE& KEY [***7] J POWER KEY 757 D2 GND -B2 +B2 B2 +12V
my 32[33[34[35]36 ROMER J
[II\l 2121271281 29130 []THT\ 252627 ]28]29]30
G 6 DIl GND -B1 +B1 BT +5V r:v :L Dh GA“D _[‘” +éw B‘W oy
115V~ 90 mA
230V~ 45 mA 50...60Hz T e
2.5 Fihleranschluss fiir IR33/DN33 Universale mit Universaleingdangen
IR33 82 82 +12v - +
DI2 \’—G‘ND DIZ\’—G‘ND ’—,%E‘ B2 b2y GTND :'Bz x 1z DI2 \’—G‘ND B2 DIZ\’—G"\‘D -B2 |+B2 DI2 GN_D
25[26[27[28]29[30] |  [25[26[2728]29]30] 25[26]27]28]29[30 25[26[27[28]29]30| 25|26(27(28]29[30
19[20]21]22[23]24] 19]20]21]22]23]24] 1920]21|22]23 |24 19]20[21]22[23]24] 19]20]21]22|23 |24 19]20|21|22|23|24
7 ) B1 [+818 7 lil A Y 7 81 [+B1 7
DH‘—G‘ND —B\TS_BIW ot ﬁ‘m (T a0 LQ)* on ;Gr‘vni : D= a— 5V
PTC/NTC/ NTC(HT) PT100/ PT1000 0..1,0..10,-0,5..1,3 Vdc 0..20,4..20 mA TCJ/TCK 0..5Vrat.
0..20,4..20 mA (3-draht) | (2-draht.)
DN33 B 82 82 12V -
D‘Z\%ND DIZ\’—G‘ND o] 2 Du\ﬁT—‘:'—ﬁGND — D\z\A\ND +B2] D\Z\J‘VD B2 |+B2 DIZ\'—T—‘:|76ND -
31|32|33|34|35 36\ 31[32[33[34[3536] 31|32|33[34|35 36\ 31/32|33|34/35 36\ 31/32|33|34|35|36 31/32|33/34/35|36
2)5 26|27|28|29 30\ 2)56 272829 30\ 25|26|27(28|29 30\ 25|26|27|28|29 30\ 25|26(27|28|29|30 25|26|27(28]29|30
B1 [+B1[B A | 7 N 7
DH\—G‘ND -mLme "o sz—l o= 5 o GND mL@ﬁ o ﬁ‘mf@:ﬁw DIt GNp e 45V
<~
PTC/NTC/ NTC(HT) PT100/ PT1000 0..1,0..10,-0,5..1,3 Vdc 0..20,4..20 mA TC-J/TCK 0..5Vrat.
0..20,4..20 mA (3-draht) | (2-draht.)

- Sicherstellen, dass die Abisolierlange des Drahtes 8+10 mm betragt.

- Das orangefarbene Verriegelungssystem mit einem Schlitzschraubenzieher niedergedriickt halten.
- Den Draht in die darunterliegende Bohrung einfuhren.

- Das orangefarbene Verriegelungssystem freigeben.

15 ir33 universale +030220803 - rel. 2.3 - 16.04.2012



CAREL

2.6 Anschlussplane

2.6.1  Anschluss der Module CONV0/10A0 und CONVONOFFO (Zubehor)

Die Module CONV0/10A0 und CONVONOFFQ setzen ein PWM-Ausgangssignal fur SSR in ein analoges 0..10-Vdc-Ausgangssignal und in ein EIN/AUS-
Relaisausgangssignal um. Das folgende Anwendungsbeispiel verwendet das Modell DN33A7LR20. Fir dieselbe Steuerung kénnen somit 3 verschiedene
Ausgangstypen erzielt werden. Sollten nur der analoge 0...10-Vdc-Ausgang und der Relaisausgang erforderlich sein, kénnen die Modelle DN33E7LR20
oder DN33E9MR20 verwendet werden, deren Schaltplane in der Folge abgebildet sind.

Input signal Input signal
AO1...4 ssr pc 2 MAX G |Go| Y+ Y- alcol Y+ v{ "
[ONONONC) OO0 0O
Y GO Y3 GO| Y|2 GnIO YI4 GIU 1 2 3 4 1 2 3 4
[A3]3a]15][16]17]18] [19]20] 21] [22] 23] 24]
Co 1 Lo | =N Lo CONV0/10A0 CONVONOFFO
+ - = o + -
Ao1 AO3 AO2 A04 ? 7
=" ]KEY 5 6 7 8 56 7 8
| powen seriAL 53] 0000 0000
[a]5Tel7T8]9Ti0[11] [ o
oo [0 | S Lem |
DN33A7LR20 @ GND GO 0-10vde Output
Signal output
230 Vac_( () ) 24 Vac
Fig.2.a
Legende
Module CONV0/10A0 und CONVONOFFO |Modul CONV0/10A0 |Modul CONVONOFFO
Klemme Beschreibung Klemme Beschreibung Klemme Beschreibung
1 Spannungsversorgung 24 Vac 5 Bezugpotenzial 0..10-Vdc- 5 Normalerweise offen
Ausgang
2 Bezugspotenzial fur 6 0..10-Vdc-Ausgang 6 Gemeinsamer Anschluss
Spannungsversorgung
3 PWM-Steuersignal (+) 7 Bezugspotenzial 4..20-mA- 7 Normalerweise
Ausgang geschlossen
4 PWM-Steuersignal (-) 8 4..20-mA-Ausgang 8 Nicht angeschlossen

Das Steuersignal der Klemmen 3 und 4 der Module CONV0/10VAO und CONVONOFF ist optisch isoliert. Dadurch kann die Versorgung G, GO jener der
Steuerung entsprechen.

DN33E7LR20 .
ATTUATORE 1 ATTUATORE 2 TEM P ERATU RE' NGANG E
ACTUATOR 1 ACTUATOR 2
1~ L o~
588158 & Aln den mit Gleich- oder Wechselstrom versorgten Modellen B und E
— kénnen das Bezugspotenzial (GO) des 0...10-Vdc-Ausganges und das
Bezugspotenzial der Versorgung nicht gemeinsam verwendet werden.
NO1 NC1 C1 NO3 NC3 C3 Y2 GO Y4 GO
BENREIRE JRIARTARER 1 m;‘:-ﬂl 24Vac Falls es die an die analogen Ausgange angeschlossenen Stellantriebe
po1 Do3 “az ~ aon | @ verlangen, kann die Erdung ausgefihrt werden (PE), wobei darauf
rouen [FIKEY seriaL 5 1 geachtet werden muss, dass diese wie in der Abbildung auf GO der
I C e rrrsTerm Ausgénge erfolgt.
s | Meuge| oo
B o Fur die Modelle DN33x(B, E)7LR20 und IR33x(B, E)7LR20 muss der
- e @ o0V dargestellte Schaltplan befolgt werden, damit das Gerdt keinen

irreversiblen Schaden erleidet.

NO!
Fig. 2.b
DN33E9MR20
ATTUATORE1  ATTUATORE 2 UNIVERSALEINGANGE
ACTUATOR 1 ACTUATOR 2
HIER A
Y GO G Y GO G
SHSHSE | BRBLHY In den mit Gleich- oder Wechselstrom versorgten Modellen B und E
L+—‘ konnen das Bezugspotenzial (GO) des 0..10-Vdc-Ausganges und das
LI - Bezugspot'enzTaI der Vgrsorgung gemeinsam vervvepdet vvlefden;
13!14!15 16!17!18 LLTEATE 20 mmm @ v allerdings ist im Falle einer 24-V-Versorgung (G, GO) die Polaritdt zu
A beachten. Damit wird nur ein einziger Transformator erforderlich.
-SERIAL
KEY DI2 -B2+B2 B2+12V
| - [31]32]33]34]35]36]
[11r2] 25[26]27]28]29]30]
G| G DI1 GND -B1 +B1 B1 +5V
AC 24V/ DC 24V 450 mA MAX
]
24 Vac | GO @230\/3{
Fig. 2.c
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2.7 Installation

Fur die Installation siehe die nachstehende Beschreibung sowie die
Schaltplédne:

1. Die Fuhler anschliefen und Spannung anlegen: Die Fihler kdnnen
bis max. 10 m von der Steuerung entfernt installiert werden,
sofern abgeschirmte Kabel mit 1 mm? Mindestquerschnitt
verwendet werden. Fiir eine hdhere Storfestigkeit sollten Fuhler mit
abgeschirmtem Kabel verwendet werden (nur ein Ende des Schirms
an die Erde des Schaltschranks anschliel3en).

2. Die Steuerung programmieren, siehe Kapitel “Bedienteil”

3. Die Stellantriebe anschlie3en: Die Stellantriebe sollten erst nach der
Programmierung der Steuerung angeschlossen werden. Die max.
Relaisleistung (siehe “Technische Daten”) muss sorgféltig Gberprift
werden.

4. Das serielle Netzwerk einrichten: Falls die Einbindung in das
Uberwachungsnetzwerk mit den seriellen Karten (IROPZ485%0 fiir
IR33 und IROPZSER30 fir DN33) vorgesehen ist, muss das System
geerdet werden. In den Steuerungen mit analogen 0..10-Vdc-
Ausgdngen (Modelle B und E) darf nur eine Erdleitung vorhanden
sein.

5. Die Sekunddrwicklung der Transformatoren, welche die
Steuerungen versorgen, darf nicht geerdet sein (nur fur die reinen
Temperaturmodelle). Sollte der Anschluss an einen Transformator mit
geerdeter Sekundarwicklung nétig sein, muss einIsoliertransformator
zwischengeschaltet werden. Es kdnnen mehrere Steuerungen an
denselben Isoliertransformator angeschlossen werden, obwohl sich
ein eigener Isoliertransformator fir jede Steuerung empfiehlt.

Fall 1: Mehrere Steuerungen werden im Netzwerk vom selben
Transformator mit Spannung versorgt (GO nicht geerdet). Typische
Anwendung fur mehrere Steuerungen im selben Schaltschrank.

)]

230Vac
24Vac

Fig. 2.d

Fall 2: Mehrere Steuerungen werden im Netzwerk von verschiedenen
Transformatoren mit Spannung versorgt (GO nicht geerdet). Typische
Anwendung fiir Steuerungen, die zu verschiedenen Schaltschranken
gehoren.

230Vac

Fig. 2.e
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ADie Steuerungen sollten in Rdumen mit folgenden Merkmalen nicht

installiert werden:

+ Relative Feuchte Uber 90% oder kondensierend;

+ starke Schwingungen oder StoR3e;

« standiger Kontakt mit Wasserstrahlen;

+ Kontakt mit aggressiven und umweltbelastenden Mitteln (z. B.
Schwefelsdure- und Ammoniakgas, Salzsprihnebel, Rauchgas) mit
sich daraus ergebender Korrosion und/oder Oxidation;

« starke magnetische Interferenzen und/oder Funkfrequenzen (die
Installation der Gerdte in der Nahe von Sendeantennen vermeiden);

« direkte Sonnenbestrahlung und allgemeine Witterungseinwirkung.

Beim Anschluss der Steuerungen sind die folgenden Hinweise zu
beachten:

+ Der nicht korrekte Anschluss an die Versorgungsspannung kann die
Steuerung ernsthaft beschadigen.

+ Fur die Klemmen geeignete Kabelschuhe verwenden. Jede Schraube
lockern, die Kabelschuhe einfligen, die Schrauben festziehen und die
Kabel leicht anziehen, um ihren Halt zu Gberpriifen.

+ Die Kabel der Fuhler und digitalen Eingdnge soweit wie maoglich
von den Kabeln der induktiven Belastungen und Leistungskabeln
zur Vermeidung von elektromagnetischen Stérungen trennen
(mindestens 3 cm). Die Leistungskabel und Fiihlerkabel nie in dieselben
Kabelkandle (einschliefllich Stromkabelkandle) stecken.

+ Die Fuhlerkabel nie in unmittelbarer Nahe der Leistungsschitze
(Schaltschiitze, Thermoschalter o. a.) installieren. Die Ldnge der
Fuhlerkabel so weit wie mdglich reduzieren und Spiralen, welche die
Leistungsschiitze umschlieBen, vermeiden.

« Die Steuerung nicht direkt Uber die Hauptspannungsversorgung des
Schaltschrankes versorgen, falls das Netzteil verschiedene Gerdte
wie Schitze, Elektroventile etc. zu versorgen hat, die einen anderen
Transformator bendtigen.

A\RB garantiert nicht elektrische Sicherheit, sondern einzig einen
angemessenen Betrieb: Um zu vermeiden, dass infolge eines
Kurzschlusses oder einer Uberlast eine Gefahrensituation entsteht, hat
der Kunde entsprechende Vorrichtungen fir die elektromechanische
Unterbrechung der Leitungen vorzusehen (Sicherungen o. a.).
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2.8 Programmierschlissel

Die Schlissel mussen in den 4-poligen AMP-Stecker der Steuerungen
eingeflgt werden. Alle Arbeiten kdnnen bei nicht versorgter Steuerung
ausgefiihrt werden. Die Funktionen werden durch Einstellung der 2 DIP-
Schalter gewahlt (hierzu ist der Batteriedeckel abzunehmen):

Fig. 2.f

Die Schlissel mussen in den 4-poligen AMP-Stecker der Steuerungen
eingefligt werden. Alle Arbeiten kénnen bei nicht versorgter Steuerung
ausgefihrt werden. Die Funktionen werden durch Einstellung der 2 DIP-
Schalter gewahlt (hierzu ist der Batteriedeckel abzunehmen):

UPLOAD DOWNLOAD

Fig. 2.9

Fig. 2.h Fig. 2.

« Laden der Parameter einer Steuerung auf den Schltssel (UPLOAD - Fig. 2.h);
« Kopieren des Schltsseinhaltes auf eine Steuerung (DOWNLOAD - Fig. 2.0).

Die Parameter kdnnen nur zwischen Gerdten mit demselben Code
kopiert werden, wahrend das Upload-Verfahren auf den Schlissel
immer moglich ist.

2.8.1 Kopie und Download der Parameter

Fir das UPLOAD- und/oder DOWNLOAD-Verfahren sind die folgenden
Vorgange auszufihren (dabei sind nur die DIP-Schalter-Positionen auf
dem Schlissel zu dndern):

1. Den rickseitigen Cover des Schlussels 6ffnen und die 2 DIP-Schalter
wie gewlinscht einstellen.

2. Den Cover schlieflen und den Schlissel in den Stecker der Steuerung
einfigen.

3. Die Taste drlcken und die LED-Meldung kontrollieren: Rot fir
einige Sekunden, anschlieBend Grin (das Verfahren wurde korrekt
abgeschlossen).

Andere Meldungen oder Blinkzeichen weisen auf Probleme hin, siehe
entsprechende Tabelle.

4. Nach Abschluss des Verfahrens die Taste loslassen; die LED erlischt
nach einigen Sekunden.

5. Den Schlissel von der Steuerung abziehen.
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Bedeutung und Losung

Rote LED blinkt

Batterien leer
zu Kopiebeginn

Die Batterien sind leer, die Kopie kann
nicht ausgefuhrt werden.
Die Batterien austauschen.

Grine LED blinkt

Batterien leer
wahrend  oder
nach der Kopie

Wahrend oder nach der Kopie ist die
Batterieladung schwach.

Die Batterien austauschen und das
Verfahren wiederholen.

Rote/Grine  LED
blinkt (oranges Si-
gnal)

Gerdt nicht kom-
patibel

Das Parameter-Setup kann nicht ko-
piert werden, weil das Modell der
angeschlossenen  Steuerung  nicht
kompatibel ist. Dieser Fehler tritt nur
beim DOWNLOAD auf; den Code der
Steuerung Uberprifen und die Kopie
nur auf kompatiblen Steuerungen
ausfuhren.

Rote und grine
LED leuchten

Fehler der zu
kopierenden
Daten

Fehler der zu kopierenden Daten. Der
Eeprom des Gerates ist defekt; die Ko-
pie des Schlisselinhaltes kann nicht
ausgefuhrt werden.

Die Kopie konnte wegen schweren
Datenubertragungs- oder -kopiefeh-

Rote LED leuchtet Datentbertra-  |lern nicht abgeschlossen werden. Das
gungsfehler Verfahren wiederholen; besteht das
Problem weiterhin, die Anschlisse
des Schlissels Gberprifen.
LEDs ausgeschal- Bgttenem nicht Die Batterien tberprifen.
tet eingelegt
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3. BEDIENTEIL

Das Frontteil umfasst das Display und die Tastatur mit 4 Tasten, die einzeln oder kombiniert die Steuerung komplett konfigurieren und programmieren
lassen.

Frontteil IR33 Universale DN33 Universale

@ Hir33
s =YD ) pytgiiaey =
SN E T Ifuintl poy
Fig.3.a Fig.3.b
3.1 Display

Das Display zeigt in den Modellen mit reinen Temperatureingdngen die Temperatur im Bereich -50°C und +150°C, in den Modellen mit Universaleingangen
im Bereich -199 und +800°C mit Dezimalauflésung zwischen —19,9°C und + 99,9°C an. Es werden abwechselnd der Wert eines analogen oder digitalen
Einganges oder die Sollwerte angezeigt (siehe Parameter ¢52). Wahrend der Programmierung werden die Parametercodes und deren Werte angezeigt.

Icon Funktion EIN N:G?albetneb BLINKEND Start-up Anmerkungen
: ' : Blinkt bei Verzégerungen oder bei Eingrei-
1 Ausgang 1 |Ausgang 1 aktiv Ausgang 1 nicht aktiv Ausgang 1 angefordert fon der Schutzzeiten
2 Ausgang 2 |Ausgang 2 aktiv Ausgang 2 nicht aktiv Ausgang 2 angefordert Siehe Anmerkung zu Ausgang 1
3 Ausgang 3 |Ausgang 3 aktiv Ausgang 3 nicht aktiv Ausgang 3 angefordert Siehe Anmerkung zu Ausgang 1
4 Ausgang 4 |Ausgang 4 aktiv Ausgang 4 nicht aktiv Ausgang 4 angefordert Siehe Anmerkung zu Ausgang 1
Blinkt bei Alarmen im Normalbetrieb
A ALARM Kein Alarm vorhanden  |Alarm vorhanden oder bel qnm\ttglbaren oder ve}rzggerten
Alarmen Uber einen externen digitalen
Eingang
Uhralarm EIN, falls
® UHR . ) Echtzeituhr RTC
Arbeitszyklus aktiv
vorhanden
Reverse-Modus Reverse-Modus nicht Reverse-Modus aktiv. Meldet den Betrieb der Steuerung im
T_R-l REVERSE aktiv. Nur EIN/AUS- kil Mindestens ein stetiger Reverse-Modus, falls mindestens ein Relais
Ausgdnge axtv Ausgang aktiv im Reverse-Modus aktiv ist
Funktionsstérung (Bsp.
) 3 E2PROM-Fehler oder Fiihler
Q\ SERVICE Keine Storung defekt). Technischer Service
erforderlich
TUNING |TUNING ApTO—Tuln{ng—Funkt\on AUTQ—Tunlng—Funktlon EIN, falls die AUTO-Tuning-Funktion aktiv
nicht aktiviert aktiviert ist
l—D_T Direct-Modus aktiv. Direct-Modus aktiv. Meldet den Betrieb der Steuerung im
DIRECT Nur EIN/AUS-Aus- | Direct-Modus nicht aktiv |Mindestens ein stetiger Direct-Modus, falls mindestens ein Relais
gdnge Ausgang aktiv im Direct-Modus aktiv ist

Tab.3.a

Die Standard-Display-Anzeige kann durch die Konfiguration des Parameters ¢52 oder durch eine Wahl (b1, b2, di1, di2, St1, St2) mit der Taste v
(DOWN) und durch Bestatigung mit Set gewdhlt werden. Siehe Absatz 3.4.11.
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3.2 Tasten

Einzelner Tastendruck:

Prg

mute

Kombinierter Tastendruck:

Start-up:

CAREL

+ Fir Gber 5 Sekunden gedrickt: Zugriff auf das Konfigurationsment der hdufig verwendeten Parameter P.

- Reset des akustischen Alarms (Summer) und Deaktivierung des Alarmrelais.

+ Wahrend der Parameterdnderung fur 5 Sekunden gedriickt: endgultige Speicherung der neuen Parameterwerte.
+ Beider Einstellung der Uhrzeit und Ein- und Ausschaltzeiten: Rickkehr zur Parameterliste.

+ Fir Uber 5 Sekunden zusammen mit der Set-Taste gedrickt: Zugriff auf das MenU der Konfigurationsparameter C.
« FUrlanger als 5 Sekunden zusammen mit der UP-Taste gedriickt: Setzt die eventuellen Alarme mit manuellem Reset zurlick (die

Meldung rES'zeigt das erfolgte Reset an); die Alarmverzdgerungen werden neu aktiviert.

» Flrlanger als 5 Sekunden beim Start-up gedrtckt: Laden der Default-Parameterwerte.

(UP) Einzelner Tastendruck:

Kombinierter Tastendruck:

+ Erhoht den Sollwert oder den Wert des gewdhlten Parameters.

« FUr ldnger als 5 Sekunden zusammen mit der PRG/mute-Taste gedriickt: Setzt die eventuellen Alarme mit manuellem Reset
zurlick (die Meldung TES' zeigt das erfolgte Reset an); die Alarmverzogerungen werden neu aktiviert.

(DOWN) Einzelner Tastendruck:

+ Vermindert den Sollwert oder den Wert des gewahlten Parameters.
+ Im Normalbetrieb: Zugriff auf die Messwertanzeige des 2. Fihlers, der digitalen Eingange und der Sollwerte.

Einzelner Tastendruck:

Set

Kombinierter Tastendruck:

« Firlanger als 1 Sekunde gedruckt: Anzeige und/oder Einstellung des Sollwertes.

« Fir Uber 5 Sekunden zusammen mit der PRG/mute-Taste gedrlckt: Zugriff auf das MenU der Konfigurationsparameter C.

3.3 Programmierung

Die Parameter konnen Uber die Fronttasten gedndert werden. Der
Zugriff hdngt vom Parametertyp ab: Sollwert, haufig verwendete
Parameter (P) und Konfigurationsparameter (c). Der Zugriff auf
die Konfigurationsparameter ist passwortgeschitzt, um zuféllige
Anderungen oder nicht autorisierte Eingriffe zu vermeiden. Mit dem
Passwort konnen alle Parameter der Steuerung geandert werden.

3.3.1 Anderung des Sollwertes 1 (St1)

Zur Anderung des Sollwertes 1 (Default =20°C):

» Die Set-Taste drlicken: Am Display erscheint St1 und dann der aktuelle
Wert von Stl.

+ MitdenTasten A oder V¥ den gewlnschten Wert einstellen.

» Mit der Set-Taste den neuen Wert von St1 bestatigen.

« Das Display kehrt zur Standard-Anzeige zurlck.

Fig.3.c

3.3.2 Anderung des Sollwertes 2 (St2)

In den Betriebsmodi 6, 7, 8 und 9 (siehe Kapitel Funktionen) und bei

€19=2, 3, 4 und 7 (siehe Kapitel Regelung) arbeitet die Steuerung mit 2

Sollwerten.

Zur Anderung des Sollwertes 2 (Default =40 °C):

« Die Set-Taste zweimal langsam driicken: Am Display erscheint St2 und
dann der aktuelle Wert von St2.

« DieTasten A oder ¥ drlcken,bisdergewtnschte Wert erreicht ist.

+ Mit der Set-Taste den neuen Wert von St2 bestatigen.

« Das Display kehrt zur Standard-Anzeige zurick.

Fig.3.d
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Tab.3.b

3.3.3  Anderung der Parameter P

Die haufig verwendeten Parameter P kennzeichnen sich durch einen
Code, der mit dem Buchstaben P beginnt, gefolgt von einer oder zwei
Ziffern.

Prg

1. DieTaste — gedruckt halten. Nach 3 Sekunden erscheint der Code
der Firmware-Revision (bpsw. r2.1); nach 5 Sekunden (im Alarmfall
wird zuerst der Summer abgestellt) wird am Display der erste
anderbare Parameter P eingeblendet: P1.

2. DieTasten A oder W drlcken, bis der gewlinschte Wert erreicht
ist. Beim Ablaufen der Parameter leuchtet am Display ein Icon auf,
das die Zugehorigkeitskategorie des Parameters anzeigt (siehe
nachstehende Tabelle und Parameterliste).

3. Die Set-Taste driicken, um den zugehorigen Wert anzuzeigen.

4. Den Wert mit den Tasten A oder V¥ wie gewinscht erhdhen
oder vermindern.

5. Mit Set den neuen Wert vorlibergehend speichern und zur Anzeige
des Parametercodes zurlckkehren.

6. Die Schritte von 2) bis 5) zur Anderung der anderen Parameter

wiederholen.
7. Um die neuen Parameterwerte endglltig zu speichern, die
Taste Prg fur 5 Sekunden drtcken. Damit wird das Verfahren der

mute
Parameteréanderung verlassen.

AAchtung:

+ Wird fir 10 Sekunden keine Taste gedruckt, blinkt das Display; es kehrt
nach 1 Minute automatisch zur Standard-Anzeige zurlick, ohne die
getatigten Anderungen zu speichern.

« Zur Erhohung der Ablaufgeschwindigkeit die Taste A / VW fur
mindestens 5 Sekunden gedrickt halten.

+ Vor dem Zugriff auf die Parameter P wird fur zwei Sekunden der Code
der Firmware-Revision (siehe Verfahren Absatz 3.3.3) angezeigt.

Fig. 3.
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3.34 Anderung der Parameterc, d, F

Die haufig verwendeten Parameter ¢, d, F (Konfigurationsparameter)
kennzeichnen sich durch einen Code, der mit den Buchstaben ¢, d, F
beginnt, gefolgt von einer oder zwei Ziffern.

1. DieTasten und %’g und Set gleichzeitig fur 5 Sekunden driicken: Am
Display erscheint die Ziffer 0.

@D Hir33

Fig. 3.f
2. Die Tasten A oder V¥ bis zur Anzeige des Passwortes= 77
driicken.
@D Hir33

L clear 4
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Fig.3.9

3. Mit der Set-Taste bestatigen.

4. Ist der Eingabewert korrekt, erscheint der erste dnderbare Parameter
0; ansonsten erfolgt die Ruickkehr zur Standard-Displayanzeige.

5. DieTasten A oder W driicken, bis der gewinschte Wert erreicht
ist. Beim Ablaufen der Parameter leuchtet am Display ein Icon auf, das die
Zugehdrigkeitskategorie des Parameters anzeigt (siehe nachstehende
Tabelle und Parameterliste).

6. Die Set-Taste dricken, um den zugehdrigen Wert anzuzeigen.

7. Den Wert mit den Tasten A oder V¥ wie gewlnscht erhdhen
oder vermindern.

8. Mit der Set-Taste den neuen Wert voriibergehend speichern und zur
Anzeige des Parametercodes zurtickkehren.

9. Die Schritte von 5) bis 8) zur Anderung der anderen Parameter
wiederholen.

10. Um die neuen Parameterwerte endgliltig zu speichern, die Taste %
fur 5 Sekunden dricken. Damit wird das Verfahren der Parameteranderung
verlassen.

ADieses Verfahren kann fir den Zugriff auf alle Parameter der
Steuerung verwendet werden.
Das Passwort = 77 kann nur Uber den Supervisor oder Uber das
Konfigurationstool (bspw. Comtool) im Bereich 0...200 gedndert
werden.

PARAMETERKATEGORIEN
Kategorie lcon Kategorie lcon
Programmierung |\ Ausgang 2 2
Alarm A Ausgang 3 3
PID TUNING Ausgang 4 4
Ausgang 1 1 RTC o

AAHe Parameteranderungen, die voribergehend im RAM gespeichert

wurden, kénnen annulliert werden: Daftr 60 Sekunden lang keine
Taste dricken. Alsdann erfolgt die Ruickkehr zur Standard-Displayanzeige.
Die Werte der Uhrparameter werden hingegen bei ihrer Eingabe sofort
endglltig gespeichert.

Wird die Steuerung von der Spannungsversorgung abgetrennt,

Prg

bevor die Taste e gedruckt wird, gehen alle vortibergehenden

Anderungen verloren.

In den beiden Verfahren der Parameterdnderung (P und c) werden
die neuen Werte nur dann endgtltig gespeichert, wenn die Taste

Z,Trg fiir 5 Sekunden gedriickt wird. Im Anderungsverfahren der Sollwerte

wird der neue Wert nach Bestdtigung mit der Set-Taste endglltig
gespeichert.
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3.4 Einstellung von Datum/Uhrzeit und der
Ein-/Ausschaltzeiten

Gilt fur alle Modelle mit RTC.

3.4.1 Einstellung von Datum/Uhrzeit
@ Hir33
-’ -’ Prg

L clear 4

' ! gm

Fig.3.h
1. Auf die Parameter c zugreifen, wie im entsprechenden Absatz

beschrieben.
2. DieTasten A / V¥ drlcken und den Paramater tc wahlen.

[ @ SHir33
=
’*- -

Fig. 3.i

3. Die Set-Taste driicken: Es erscheint der Parameter y, gefolgt von zwei

Ziffern, welche das laufende Jahr angeben.

4. Die Set-Taste driicken und den Wert des laufenden Jahres einstellen

(bsp.: 8=2008); mit Set bestatigen.

5. DieTaste A drlcken,um den ndchsten Parameter (Monat) zu wéhlen

und die Schritte 3 und 4 fur die folgenden Parameter wiederholen:
M=Monat, d=Monatstag, u=Wochentag, h=Stunde, n=Minuten.

6. UmzurlistederHauptparameterzurickzukehren,dieTaste %drﬂcken
und zur Anderung der Parameter ton und toF Ubergehen (siehe

folgenden Absatz), oder:

7. Um die Anderungen zu speichern, die Taste fur 5 Sekunden

driicken und das Verfahren der Parameteranderung verlassen.

Prg

3.4.2 Einstellung der Ein-/Ausschaltzeiten

1. Auf die Parameter c zugreifen, wie im entsprechenden Absatz
beschrieben.

2. DieTasten A / V¥ dricken und den Paramater ton = Einschaltzeit
wahlen.

Fig. 3,

3. Die Set-Taste drlicken: Es erscheint der Parameter d, gefolgt von einer
oder zwei Ziffern, welche den Einschalttag wie folgt festlegen:

0= Einschalten deaktiviert

1...7=Montag...Sonntag

8= Montag bis Freitag

9= Montag bis Samstag

10= Samstag und Sonntag

11=Alle Tage
4. Mit Set bestdtigen und zu den Parametern h/m=Einschaltstunde/-
minute Ubergehen.
5. Um zur Liste der Hauptparameter zurlickzukehren, die Taste %
driicken.
6. Den Parameter tofF zusammen mit der entsprechenden Stunde und
Minute dndern und die Schritte von Punkt 2 bis 5 wiederholen.
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Fig.3.k

7. Um die Einstellungen definitiv zu speichern und das Verfahren der

- ) Prg ..
Parameterdanderung zu verlassen, die Taste ,Ff fur 5 Sekunden
dricken.

343  Wiederherstellung der Default-Parameter

Zur Wiederherstellung der Default-Parameter:

« Die Spannungsversorgung der Steuerung abtrennen.

+ DieTaste %drﬂcken.

» An die Steuerung Spannung anlegen und dabei die Taste
gedrickt halten, bis am Display die Meldung “Std"erscheint.

Prg

mute

AAuf diese Weise werden alle Anderungen annulliert und die

urspringlichen, werkseitig eingestellten Parameter, das heif3t die in
der Parameterliste angefihrten Default-Werte, wieder hergestellt. Nur
das Passwort, das Uber ComTool oder Uber den Supervisor gedndert
wurde, wird nicht rickgesetzt.

3.4.4 Display- und Tasten-Test beim Start-up
Phase | Anzeige Tasten Anmerkungen
1. Display fur Durch den Druck von PRG
5 Sekunden fur 5 Sekunden kénnen
ausgeschaltet | die Default-Werte einge-
stellt werden.
2. Display fur Keine Wirkung
2 Sekunden
eingeschaltet
3. 3 Segmente (“--- | Beim Druck jeder Taste In dieser Phase gibt
") leuchten leuchtet ein eigenes das Aufleuchten
Segment auf. von O das Vorhan-
densein der RTC an.
4. Normalbetrieb | Normalbetrieb

Tab. 3.
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Fig. 3.
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3.4.5 Manuelles Alarm-Reset

Alle Alarme mit manuellem Reset kdnnen riickgesetzt werden, indem

die Tasten % und A gleichzeitig fur langer als 5 Sekunden gedriickt

werden.

3.4.6  Aktivierung des Arbeitszyklus

Die Wahl des Arbeitszyklus erfolgt im Parameter P70 (siehe Kapitel
Regelung). Es folgt die Beschreibung der Aktivierungsverfahren tber die
Tasten (manuell), Gber den digitalen Eingang und tber RTC (automatisch).

3.4.7 Manuelle Aktivierung (P70=1)

Im Normalbetrieb der Steuerung die Taste A fir 5 Sekunden drticken.
Es werden abwechselnd Clx und die Standard-Display-Anzeige
eingeblendet, was auf den Eintritt in den “Arbeitszyklus” hinweist. Der
Arbeitszyklus besteht aus 5 Temperatur-/Zeit-Steps, die eingestellt
werden miussen (siehe Kapitel Regelung). Der Arbeitszyklus wird
ausgefihrt und das Uhr-Icon blinkt.

@ Hir33
I~
[

L clear 4

<[ [

Fig. 3.m

Der Arbeitszyklus endet automatisch beim Erreichen des funften Steps.
Zur vorzeitigen Beendung eines Arbeitszyklus die Taste A erneut fur 5
Sekunden driicken. Die Unterbrechung des Arbeitszyklus wird mit “StP”
(Stopp) bestatigt.

@@ Hir33 _
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Fig.3.n

3.4.8  Aktivierung uUber digitalen Eingang 1/2 (P70=2)
Zur Aktivierung des Arbeitszyklus Gber den digitalen Eingang 1 mussen
P70=2 und c29=5 eingestellt werden. Fur den digitalen Eingang 2 die
Einstellungen P70=2 und c30=5 tatigen. An den gewdhlten digitalen
Eingang eine Taste anschlieBen (KEINEN Schalter). Zur Aktivierung des
Arbeitszyklus kurz die Taste dricken: Der Arbeitszyklus wird ausgefihrt
und das Uhr-Icon blinkt. Zur vorzeitigen Beendung des Arbeitszyklus
die Taste erneut fur 5 Sekunden drtcken. Der Druck der Taste A fir 5
Sekunden aktiviert kein Verfahren.

3.4.9 Automatische Aktivierung (P70=3)

Die automatische Aktivierung eines Arbeitszyklus ist nur in den Modellen

mit RTC moglich.

Zur automatischen Aktivierung eines Arbeitszyklus:

+ Die Parameter Step-Dauer und Sollwert (P71-P80) einstellen.

« Das automatische Einschalten der Steuerung programmieren -
Parameter ton und toF.

+ Den Parameter auf P70=3 einstellen.

Der Arbeitszyklus wird automatisch zur Einschaltzeit der Steuerung
aktiviert.

Zur vorzeitigen Beendung eines Arbeitszyklus die Taste A fir 5
Sekunden driicken. Die Unterbrechung des Arbeitszyklus wird mit “StP”
(Stopp) bestatigt.

3.4.10 Aktivierung der Auto-Tuning-Funktion

Siehe Kapitel Regelung. Die Auto-Tuning-Funktion ist mit dem
unabhdngigen Betriebsmodus nicht kompatibel (c19=7).
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3.4.11 Anzeige der Eingdnge
- Die Taste ¥ drlcken: Es werden abwechselnd der aktuelle Eingang
und dessen Wert angezeigt:
b1: Fuhler 1;
b2: Fuhler 2;
di1: digitaler Eingang 1;
di2: digitaler Eingang 2;
St1: Sollwert 1;
St2 : Sollwert 2.

@D Hir33
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Fig. 3.0
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Fig.3.p

- DieTasten A und V¥ drlcken, um den anzuzeigenden Eingang zu
wahlen.

+ Die Set-Taste fur 3 Sekunden drlicken, um zu bestatigen.

ASOHte sich beim Abtasten der Eingédnge ergeben, dass ein digitaler
Eingang noch nicht konfiguriert ist, erscheint am Display die

Meldung “nO" (der digitale Eingang ist nicht vorhanden oder nicht

konfiguriert); die Meldungen “OPn” und "CLO" geben hingegen an, dass

der Eingang offen bzw. geschlossen ist. Im Fall der Fiihlereingénge wird

der aktuelle Fihlermesswert angezeigt; ist der Fuhler nicht vorhanden

oder nicht konfiguriert, erscheint "nQ”.

Im Fall von St2 wird dieser nur angezeigt, falls es von der Regelung

vorgesehen ist, ansonsten erscheint "nO".

3.4.12 Fihlerkalibrierung

Die Parameter P14 und P15 dienen der Kalibrierung des ersten bzw.
zweiten Fuhlers. Siehe Absatz 5.2 fir die Kalibrierungsdifferenz zwischen
den Temperaturfiihlern und den Strom- und Spannungseingangen. Auf
die 2 Parameter zugreifen und die gewinschten Werte einstellen. Durch
Driicken der Set-Taste nach der Anderung des Wertes wird nicht der
Parameter angezeigt, sondern wird unmittelbar der neue Messwert des
kalibrierten Fuhlers eingeblendet. Auf diese Weise kann das Ergebnis der
Anderung sofort Gberpriift und gegebenenfalls berichtigt werden. Die
Set-Taste erneut driicken, um den Wert zu speichern.

3.5 Verwendung der Fernbedienung
(Zubehor)

Die kompakte Fernbedienung lasst mit ihren 20 Tasten direkt auf die

Parameter zugreifen:

« St1 (Sollwert 1)

+ St2 (Sollwert 2)

« P1 (Schaltdifferenz St1)

P2 (Schaltdifferenz St2)

« P3 (Schaltdifferenz der Neutralzone)

AuBerdem verleiht sie Zugriff auf die folgenden Funktionen:

« Einstellung der Uhrzeit

+ Anzeige des Fiihlermesswertes

+ Anzeige der Alarme und Reset der Alarme mit manuellem Reset (falls
die Alarmursache nicht mehr besteht)

« Programmierung der Einschaltzeiten (siehe entsprechenden Absatz)

Die Fernbedienung besitzt 4 Funktionstasten, —g Set, A und V

, mit denen fast alle Funktionen wie Uber die Tastatur der Steuerung
zugénglich sind. Die Funktionen der Tasten lassen sich in drei Gruppen

unterteilen:

« Aktivierung/Deaktivierung der Fernbedienung

+ Remote-Simulation der Tastatur der Steuerung

« Direkt-Anzeige/-Anderung der am hiufigsten verwendeten Parameter

l)' remote control

a@

@@)e

Set point 1 Set point 2 Clock
o N )
Diff 1 Diff 2 Dead zone

7 8 e 0
3399

Time ON Time OFF

product part number IRTRUES000
Fig.3.q

3.5.1 Aktivierungscode der Fernbedienung
(Parameter c51)

Der Parameter c51 weist der Fernbedienung einen Aktivierungscode

far den Zugriff auf eine Steuerung zu. Damit kann die Fernbedienung

auch bei Vorhandensein mehrerer Steuerungen ohne Interferenzen

verwendet werden.

Par. |Beschreibung Def. |Min. |Max. |M.E.
c51|Code  fur die  Aktivierung  der|1 0 255
Fernbedienung

0=Programmierung der Fernbedienung
ohne Code

Tab.3.d
3.5.2  Aktivierung/Deaktivierung der Fernbedienung

Taste Sofort-Funktion

Aktivierung der Fernbedie-
nung; jede Steuerung zeigt
den eigenen Aktivierungscode
an

Verzogerte Funktion

nung; jede an den Parametern
angebrachte Anderung wird
annulliert

Druck fur 5 Sekunden und
Eingabe des Passwortes:

m Anzeige der Konfigurations-
parameter

a Deaktivierung der Fernbedie-
)

NUM- |Wahl der Steuerung durch
MERNTA-|die Eingabe des angezeigten
STATUR |Aktivierungscodes

ir33 universale +030220803 - rel. 2.3 - 16.04.2012
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3.54 Direktanzeige/-anderung der am haufigsten
verwendeten Parameter

Einige Parameter sind tber bestimmte Tasten direkt zuganglich:

« St1 (Sollwert 1)

« St2 (Sollwert 2)

+ P71 (Schaltdifferenz St1)

« P2 (Schaltdifferenz St2)

+ P3(Schaltdifferenz Neutralzone)

AuBerdem verleihen sie Zugriff auf die folgenden Funktionen:

« Einstellung der Uhrzeit (tc)

+ Anzeige des Fihlermesswertes (Fihler 1, Fuhler 2)

« Anzeige der Alarme (ALO-AL4)

+ Reset der Alarme mit manuellem Reset (falls die Alarmursache nicht

mehr besteht)

" + Programmierung der Einschaltzeiten (ton, toF) (siehe entsprechenden

= " Absatz)
7 8 ] o
29 Q g ) @ =

(A remote control

-~

Fig.3.r A
Die verwendeten Tasten sind in der Abbildung dargestellt. Durch Driicken

der Taste Q zeigt jede Steuerung den eigenen Aktivierungscode flr
die Fernbedienung an (Parameter ¢51). Uber die Nummerntastatur wird
der Aktivierungscode der Steuerung gewadhlt, auf welche zugegriffen

werden soll. Nach diesem Verfahren bleibt nur mehr die gewihlte U A
Steuerung im Fernbedienungsprogrammiermodus; die anderen kehren @ @ a
zum Normalbetrieb zurtick. Weist man den Steuerungen verschiedene Setpoint1  Setpoint2  Clock
Aktivierungscodes zu, kann in dieser Phase nur die gewahlte Steuerung ”4 ° ‘as
programmiert werden (ohne Interferenzen). Die fUr die Programmierung

Uber die Fernbedienung aktivierte Steuerung zeigt die Messwerte und

7
die Meldung rCt an. Dieser Zustand wird Level 0 genannt. 3 dricken, "
um die Programmierung Uber die Fernbedienung zu verlassen.

3.5.3  Remote-Simulation der Tastatur der Steuerung product part umber IRTRUES000
Die verwendeten Tasten sind in der Abbildung dargestellt. Im Level Fig. 3.t

0 (Anzeige der Messwerte und der Meldung rCt) sind die folgenden

Funktionen verfugbar:

Taste Sofort-Funktion
g Reset des Summers (falls aktiv)
‘mute

AuBerdem sind in diesem Level die Tasten Set und % aktiv;
sie ermoglichen die Einstellung des Sollwertes (Level 1) und der

Konfigurationsparameter (Level 2).

Taste Sofort-Funktion Verzogerte Funktion
Druck fur 5 Sekunden und Eingabe
3 des Passwortes: Anzeige der

Konfigurationsparameter

Betreten der
Q Sollwertanderung

In den Levels 1 und 2 replizieren die Tasten ::%Z Set, A und V¥ die
Funktionen der Tastatur der Steuerung; damit konnen alle Parameter der
Steuerung angezeigt und gedndert werden, auch jene, die nicht Uber
eine Schnellzugriffstaste verfigen.

@ g remote control

9
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4. INBETRIEBNAHME

4.1 Konfiguration

Die Konfigurationsparameter sind wéhrend der ersten Inbetriebnahme der

Steuerung einzustellen und betreffen:

« die serielle Adresse fur die Netzwerkverbindung;

» die Aktivierung der Tastatur, des Summers und der Fernbedienung (Zubehor);

« die Einstellung einer Startverzogerung der Regelung nach dem
Einschalten der Steuerung (Einschaltverzégerung);

+ die graduelle Erhdhung oder Verminderung des Sollwertes (Softstart).

4.1.1  Serielle Adresse (Parameter c32)
€32 weist der Steuerung eine Adresse fur die serielle Verbindung mit einem
Uberwachungs- und/oder Fernwartungssystem zu.

Par. |Beschreibung Def. |Min. |Max. |M.E.
c32  |Adresse fur serielle Verbindung 1 0 207 |-

Tab. 4.a
4.1.2 Sperre der Tastatur/Fernbedienung (Par. ¢50)

Einige mit der Tastatur verbundenen Funktionen kdnnen gesperrt werden,
z. B. die Parameter- und Sollwertanderung, falls die Steuerung offentlich
zuganglich sein sollte.

Par. |Beschreibung Def. |Min. |Max.
c50  [Sperre der Tastatur und Fernbedienung 1 0 2

M.E.

ab.4b
Nachstehend sind die sperrbaren Funktionen zusammengefasst:

Par. ¢50 Anderung der Anderung des  |Anderung iiber Fernbe-
Parameter P Sollwertes dienung

0 NEIN NEIN JA

1 JA JA JA

2 NEIN NEIN NEIN

Sind die Funktionen "Anderung des Sollwertes” und “Anderung der Parameter
P"gesperrt, kdnnen der Sollwert und die Parameter P nicht gedndert, sondern
nur angezeigt werden. Die Parameter ¢ sind dagegen passwortgeschitzt
und kénnen Uber die Tastatur gemal3 Standard-Verfahren gedndert werden.
Bei gesperrter Fernbedienung kann der Wert der Parameter angezeigt, aber
nicht gedndert werden. Siehe Absatz zur Verwendung der Fernbedienung.

Bei der Einstellung c50=2 Uber die Fernbedienung wird diese

unmittelbar deaktiviert. Zur erneuten Freigabe der Fernbedienung
mussen die Parameter c50=0 oder c50=1 Uber die Tastatur eingestellt
werden.

4.1.3 Standard-Display-Anzeige/Reset des Summers
(Parameter c52, ¢53)

Beschreibung Def. Min.

Displayanzeige 0 0

0= Fuhler 1

1= Fahler 2

2=Digitaler Eingang 1

3=Digitaler Eingang 2

4= Sollwert 1

5=Sollwert 2

6= Fuhler 1 abwechselnd zu

Fuhler 2

Summer 0 0 1 -

0= Aktiviert, 1= Deaktiviert

Max. |M.E.
6 R

Par.
c52

c53

Tab. 4.c
414 Einschaltverzégerung (Parameter c56)

Lasst den Start der Regelung beim Start-up der Steuerung verzogern.
Nutzlich nach Stromausfallen, damit nicht alle im Netzwerk verbundenen

Steuerungen im selben Augenblick starten und somit mogliche
Uberlastprobleme hervorrufen.
Par. Beschreibung Def.  |Min. Max. M.E.
c56  |Einschaltverzdégerung 0 0 255 s

Tab. 4.d
4.1.5  Softstart (Parameter c57, d57)

Lasst den Sollwert in Abhédngigkeit des eingestellten Parameters graduell
erhdhen oder vermindern. Die Funktion ist nutzlich in Reife- oder
Lagerrdumen o.&., wo ein Einschalten beiVolllast mit dem verlangten Prozess
nicht vereinbar sein kénnte. Die Softstart-Funktion wird beim Einschalten
oder in einem Arbeitszyklus verwendet. Die Messeinheit ist in Minuten / °C
ausgedrickt. Der Parameter d57 wirkt auf den Kreis 2, falls der unabhdngige

Betrieb aktiv ist.
Par. Beschreibung Def. Min. Max. M.E.
c57 Softstart 0 0 99 min/°C
ds57 Softstart Kreis 2 0 0 99 min/°C

Tab. 4.e

25

CA

——————— set point
process value

output status

>
Fig.4.a

Beispiel ~ fur  c57=5,  Sollwert  30°C,  Schaltdifferenz 2 °C,
Raumtemperaturmesswert 20°C: Beim Einschalten nimmt der virtuelle
Sollwert fir 5 Minuten den Wert der gemessenen Temperatur an. Nach
5 Minuten steigt der virtuelle Sollwert auf 21 Grad, es werden keine
Ausgange aktiviert; nach weiteren 5 Minuten steigt er auf 22°C und tritt in
das Proportionalband ein (da die Schaltdifferenz 2°C betragt); die Heizung
startet. Sobald die Temperatur den virtuellen Sollwert erreicht, stoppt die
Funktion und das Verfahren wird fortgesetzt.

4.1 Vorbereitung der Inbetriebnahme

Nach der Installation, Konfiguration und Programmierung muss vor der

Inbetriebnahme der Steuerung Folgendes Uberpriift werden:

« Die Verdrahtung ist korrekt ausgefiihrt.

+ Die Programmierlogik entspricht den Regelungsanforderungen der
Anlage. Ab der Firmware-Revision 2.0 konnen zwei PID-Regelungen auf
zwei unabhdngigen Kreisen eingestellt werden.

« Die Uhrzeit und die Ein-/Ausschaltzeiten sind eingestellt (bei vorhandener
Echtzeituhr RTC).

« Das Display ist auf Standard-Anzeige eingestellt.

+ Der Parameter “Fihlertyp” ist gemal3 verfligbarem Fuhler und Art der
Steuerung (NTC, NTC-HT, PTC, PT1000, Thermokupplung J/K, Spannungs-/
Stromeingang) eingestellt.

« Die Art der Regelung ist eingestellt:  EIN/AUS-Regelung
(Proportionalregelung) oder PID-Regelung (Proportional-, Integral- und
Differentialregelung.

« Falls als Temperaturregler verwendet, muss die Messeinheit der Fihler (°C
oder °F) eingestellt werden, siehe Absatz 5.1.

+ Der eventuelle Arbeitzyklus ist korrekt programmiert.

» Die Schutzfunktionen (Einschaltverzégerung, Rotation, Mindesteinzeit
und Mindestauszeit der Ausgange) sind aktiv.

» Der Aktivierungscode der Fernbedienung ist eingestellt, falls mehrere
Steuerungen in der Anlage arbeiten.

+ Bei angeschlossenem Modul CONVO/10A0 ist die Zykluszeit auf den
Mindestwert eingestellt (c12=0,2 s).

» Der Spezialmodus ist in der korrekten Abfolge programmiert, d. h. es
wurde zuerst der Parameter cO und dann der Parameter c33 eingestellt
(siehe Kapitel Funktionen).

4.2 EIN/AUS der Steuerung

Der EIN/AUS-Zustand kann auf verschiedene Weisen angesteuert werden:
Uber den Supervisor, den digitalen Eingang (Parameter c29, c30), Parameter
(Pon) und Uber die Fernbedienung. Der digitale Eingang steuert den EIN/
AUS-Zustand mit der hochsten Prioritét an. Ab der FW-Revision kann ein
Ausgang fur den EIN/AUS-Zustand gewdhlt werden (siehe "Abhéngigkeit”).

Sollten mehrere digitale Eingange als EIN/AUS gewahlt sein, wird der
EIN-Zustand aktiviert, sobald alle digitalen Eingdnge geschlossen sind. Ist
auch nur ein Kontakt offen, geht die Steuerung in den AUS-Zustand tber. In
diesem Modus erscheint die Standard-Anzeige abwechselnd zur Meldung
"AUS" Im Uber den digitalen Eingang eingestellten AUS-Zustand sind die
Ausgdnge deaktiviert und st die EIN/AUS-Einstellung tber die Fernbedienung
oder Uber den Supervisor gesperrt. Aktiviert sind dagegen die folgenden
Funktionen:

« Anderung der haufigen Parameter, Konfigurationsparameter und
Sollwerte;

» Wahl des anzuzeigenden Fuhlers;

« die Alarme Fuhlerfehler 1 (E01), Fuhlerfehler 2 (E02), Uhralarm (E06),
EEPROM-Alarm (EO7 und E08);

+ der Ubergang von EIN zu AUS und umgekehrt beachtet die Schutzzeiten
der Regelausgange.
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In den Tabellen zeigen die wiederholten Parameter die

Einstellungsdifferenzen zwischen den Modellen mit
Universaleingédngen und den Modellen mit reinen
Temperatureingdngen auf.

5.1 Temperatur-Messeinheit

IR33 Universale ldsst Gber den Parameter c18 die Temperatur-Messeinheit
von Grad Celsius auf Grad Fahrenheit dndern.

Par. |Beschreibung Def. |Min. |Max. |M.E.
c18 |Temperatur-Messeinheit 0 0 1 -
0="C; 1=°F
Tab.5.a

An die Modelle mit Universaleingangen kénnen Fuhler vom Typ
Pt100, Pt1000 und Thermokupplungen angeschlossen und kann mit
Temperaturen von -199°C bis 800°C gearbeitet werden; die Parameter der
Mindest- und Hochstwerte des Sollwertes haben also andere Grenzwerte.
Siehe die nachstehende Tabelle. Die Verwaltung findet wie folgt statt:
1. In Grad Celsius betragt das einstellbare Temperaturintervall:
-199T800°C;
2. In Grad Fahrenheit kann das Temperaturintervall auf -199T800°F
eingestellt werden.
Aufgrund der Umwandlung anhand der Formel:
TCRH=T(C) x1,8 + 32
ist der in Grad Celsius einstellbare Temperaturbereich breiter als der in
Grad Fahrenheit einstellbare Bereich.

-199 128 426 goo T¢C)

199 oo TP
Fig.5.a

A

« Zeigt das Display den Messwert des Fuhlers 1 oder 2 im Bereich
zwischen -199°C und -128°C oder zwischen 426°C und 800°C an und
wird auf Grad Fahrenheit umgestellt, erscheint der Fehler EO1 oder E02.

« Arbeitet die Steuerung in Grad Celsius und wird der Temperatursollwert
Uber 426°C und unter -128°C eingestellt und wird anschlieSend zu Grad
Fahrenheit gewechselt, wird der Sollwert auf 800°F und -199°F begrenzt.

5.2 Fiihler (analoge Eingédnge)

Die Fuhlerparameter ermoglichen:

- die Einstellung des Fihlertyps;

« die Einstellung des Offsets fur die Berichtigung des Messwertes
(Kalibrierung);

- die Einstellung des max./min. Strom-/Spannungswertes;

« die Aktivierung eines Filter fur die Messstabilisierung;

« die Einstellung der Messeinheit der Display-Anzeige;

- die Aktivierung des 2. Fuhlers und die Sollwertschiebung. Die
Modelle 1R33 Universale mit Universaleingdngen besitzen grol3ere
Messbereiche fur die Temperaturfihler NTC, PT1000 als die Modelle
IR33  Universale mit reinen Temperatureingdngen. Auflerdem
lassen sie Thermokupplungen, aktive Fihler und Spannungs- und
Stromeingdnge verwenden, wie in der Tabelle angefiihrt.

Par. |Beschreibung Def. |Min. Max. |[M.E.
c13  |Fuhlertyp 0 0 3 -
0= NTC Std-Messbereich (-50T+90 °C)
1=NTC erw. Messbereich (40T+150 °C)
2=PTC Std-Messbereich (-50T+150 °C)
3= Pt1000 Std-Messbereich (-50T+150
°Q
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c13  |0= NTC Messbereich (-50T110) 0 0 16 -
1= NTC-HT Messbereich (-10T150)
2=PTC Messbereich (-50T150)
3=Pt1000 Messbereich (-50T200)
4=Pt1000 Messbereich (-199T800)
5= Pt100 Messbereich (-50T200)

6= Pt100 Messbereich (-199T800)
7=Thermokuppl. J Messb. (-507200)
8=Thermokuppl. J Messb. (-100T800)
9=Thermokuppl. K Messb. (-50 T200)
10=Thermokuppl. K Messb.
(-100T800)

11=Eingang 0...1 Vdc

12=Eingang -0,5...1,3 Vdc
13=Eingang 0...10Vdc

14= Ratiom. Spannung 0...5 Vdc
15=Eingang 0...20 mA

16= Eingang 4...20 mA

P14 |Kalibrierung Fihler 1 -20 (-36) {20 (36)|°C

0(0) CF
P15 |Kalibrierung Fuhler 2 0(0) |-20 (-36) |20 (36)|°C(°F)
0(0) (°F

P14 |Kalibrierung Fihler 1 -99,9 99,9 |°C(°F)
(-179)  1(179)
P15 |Kalibrierung Fihler 2 0(0) |-99,9 999 |°C(°F)
(-179) 1(179)
c15 [Mindestwert fUr Fihler 1 in 0 -199 cl6 |-
Strom/Spannung
c16 |[Hochstwert fir Fhler 1 in 100 |c15 800 |-
Strom/Spannung
d15 [Mindestwert fUr Fihler 2 in 0 -199 d16 |-
Strom/Spannung
d16 |Hochstwert fir Fahler 2 in 100 |d15 800 |-
Strom/Spannung
c17 |Stérungsschutzfilter fir Fuhler 4 1 15 -
Tab. 5.b

ABei der Einstellung eines Fuhlers in Strom/Spannung muss die
Messeinheit in °C bleiben (C18=0).

Der Parameter c13 legt den Typ des Fihlers 1 (B1) und des eventuellen
Fuhlers 2 (B2) fest. Fur Steuerungen mit Universaleingdngen sind die
entsprechenden Wahleinstellungen in der Tabelle angegeben. Die
Parameter P14 und P15 fir alle Typen des Fihlers 1 bzw. Fihlers 2 lassen
den am Display angezeigten Flhlermesswert durch den Zusatz eines
Offsets berichtigen: Dieser Parameterwert wird zum Fihlermesswert
summiert, wenn er positiv ist bzw. vom Fihlermesswert subtrahiert,
wenn er negativ ist. Durch Driicken der Set-Taste nach der Anderung
des Wertes wird nicht der Parametercode angezeigt, sondern wird
unmittelbar der neue Messwert des kalibrierten Fuhlers eingeblendet.
Auf diese Weise kann das Ergebnis der Anderung sofort Uberprift und
gegebenenfalls berichtigt werden. Die Set-Taste muss erneut gedriickt
werden, um zum Parametercode zurlickzukehren und den Wert zu
speichern. Im Fall von Fihlern in Strom/Spannung werden die Parameter
c15, c16 fur den Fuhler 1 und d15, d16 fur den Fuhler 2 verwendet, um
das Fuhlerausgangssignal zu “skalieren”. Der Wert der Parameter P14, P15
wird nach diesem Vorgang hinzugefugt.

Beispiel: Eingang 0...10V dc auf B1, c15=30, c16=90, P14=0

Display
Visualization 90
(P14=0)

60

30

B1

Fig.5.b

In Entsprechung von 0 V wird also 30 angezeigt, in Entsprechung
von 10 V wird 90 angezeigt. Dies sind auch die Werte, auf deren
Grundlage die Regelung erfolgt. Der Parameter c17 definiert den
Koeffizient flr die Stabilisierung der Temperaturmessung. Niedrige
Parameterwerte ermdglichen ein schnelles Ansprechen des Fuhlers auf
die Temperaturanderungen (stérungsempfingliche Messung); hohe
Werte verlangsamen die Fuhlerreaktion, garantieren aber eine hoéhere
Storfestigkeit (stabilere und prézisere Messung).
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5.2.1
Par.

Zweiter Fiihler (Parameter c19)

Beschreibung Def. |Min. |Max.

c19 |Betrieb Fuhler 2 0 0
0= Nicht aktiviert

1= Differenzbetrieb

2= Sollwertschiebung im Kuhlbetrieb

3= Sollwertschiebung im Heizbetrieb

4= Sollwertschiebung immer aktiv

5= Logik-Aktivierung auf absol. SW

6= Logik-Aktivierung auf Diff-SW
7=Unabhédng. Betrieb (Kreis 1 + 2)

8= Regelung auf hdherem Fihlerwert
9= Regelung auf niedrig. Fihlerwert
10=Regelsollwert tUber B2

11= Autom. Umschaltung Kihlen/Heizen
Uber B2

Gultigkeit c0=1,2,3,4

Tab. 5.

Der Typ des 2. Fuhlers muss dem Typ des 1. Fihler entsprechen, wie

im Parameter c13 eingestellt. Anhand des unabhdngigen Betriebs
(c19=7) mit aktivem kombiniertem Fuhler (Bsp. CAREL DPWC¥) mit 2
4...20-mA-Ausgangen konnen auf jeden Fall zwei verschiedene
physische GroRen geregelt werden, beispielsweise Temperatur und
Feuchte. Fur die Erlduterung der Arten der Regelung des Parameters c19
siehe Kapitel “Regelung”

5.3 Standard-Betriebsmodi
(Parameter St1, St2, cO, P1, P2, P3)

Die Steuerung arbeitet mit 9 verschiedenen Betriebsmodi, die im
Parameter cO gewahlt werden kdnnen. Die Hauptbetriebsmodi sind
"Direct”und “Reverse”. Im Direct-Modus wird der Ausgang aktiviert, wenn
der Messwert Uber dem Sollwert plus einer Schaltdifferenz liegt. Im
Reverse-Modus wird der Ausgang aktiviert, wenn der Messwert unter
dem Sollwert plus einer Schaltdifferenz liegt. Die anderen Betriebsmodi
sind eine Kombination der beiden; dabei kann mit zwei Sollwerten (St1
und St2) und mit zwei Schaltdifferenzen (P1 und P2) in Abhdngigkeit
des Direct- und Reverse-Modus oder in Abhangigkeit des Zustandes
des digitalen Einganges 1 gearbeitet werden. Weitere Betriebsmodi
sind “Neutralzone” (P3), “PWM" und “Alarm” Die Anzahl der aktivierbaren
Ausgéange ist modellabhédngig (V/W/Z=1, 2, 4 Relaisausgdnge, A=4
SSR-Ausgange, B/E=1/2 analoge Ausgdnge und 1/2 Relaisausgange).
Sollte die Werkskonfiguration, d. h. der Reverse-Modus, nicht fir die
spezifische Anwendung geeignet sein, muss als Erstes der korrekte
Betriebsmodus eingestellt werden. Fir die Beschreibung des “Timer"-
Betriebs siehe Absatz 5.6.1 (Parameter "Abhdngigkeit"=15).

Par. |Beschreibung Def. Min. Max. M.E.
St1 |Sollwert 1 20 (68) c21 c22 °C(°F)
St2  |Sollwert 2 40 (104) |c23 c24 °C(°F)
c0 1= Direct 2 1 9 -

2= Reverse

3= Neutralzone

4=PWM

5= Alarm

6= Direct/Reverse tb. DI

7= Direct/Direct Uber DI

8= Reverse/Reverse U. DI1

9= Direct/Reverse mit

verschiedenen SW
P1  |Schaltdifferenz Sollwert 1 2(3,6) 0,1(0,2) [50(90) °C(°R)
P2 |Schaltdifferenz Sollwert 2 2(3,6) 0,1(0,2) [50(90) °C(°F)
P3  |Neutralzonenschaltdifferenz |2 (3,6) 0(0) 20 (36) °C(°F)
P1  |Schaltdifferenz Sollwert 1 2(3,6) 0,1(02) 1999 (179) |°C(°F)
P2 |Schaltdifferenz Sollwert 2 2(3,6) 0,102 1999179 |°C(°R)
P3  |Neutralzonenschaltdifferenz |2 (3,6) 0(0) 99,9 (179) [°C (°F)
c21 |Mindestwert Sollwert 1 -50 (-58) |-50 (-58) |c22 °C(°R)
c22 |Hochstwert Sollwert 1 60 (140) |c21 150 302) |°C(°F)
c21 |Mindestwert Sollwert 1 -50 (-58) |-199(-199)|c22 °C(°F)
22 |Hochstwert Sollwert 1 110 (230) |c21 800 (800) |°C (°F)
c23 |Mindestwert Sollwert 2 -50(-58) [-50(-58) |c24 °C(°F)
24 |Hochstwert Sollwert 2 60 (140) |c23 150 (302) |°C(°F)
c23 |Mindestwert Sollwert 2 -50 (-58) [-199(-199)|c24 °C(°F)
c24  |Hochstwert Sollwert 2 110(230) |c23 800 (800) |°C(°F)

. Tab.5.d
AZur Anderung von cO muss der Wert von ¢33 auf 0 eingestellt sein.

Bei c33=1 hat eine Anderung von c0 keine Wirkung.
ﬁ Damit der eingestellte Betriebsmodus sofort tbernommen werden
kann, muss die Steuerung aus- und eingeschaltet werden.
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Andernfalls ist der korrekte Betrieb nicht garantiert.
Die Bedeutung der Parameter P1 und P2 dndert sich mit dem
gewdhlten Betriebsmodus. In den Betriebsmodi 1 und 2 ist die
Schaltdifferenz beispielsweise immer P1. P2 ist hingegen die Reverse-
Schaltdifferenz im Betriebsmodus 6 und die Direct-Schaltdifferenz im
Betriebsmodus 9.

5.3.1 Betriebsmodus 1: Direct c0=1

Im Direct-Modus greift die Steuerung ein, wenn die zu regelnde GrofRe
den Sollwert (St1) Gberschreitet. Bei einer Uberschreitung werden die
Ausgdnge sequenziell aktiviert. Die Aktivierung der Ausgdnge erfolgt
gleichmaBig innerhalb der eingestellten Schaltdifferenz (P1). Ist der
Messwert hoher oder gleich St1+P1 (nur bei Proportionalregelung),
werden alle Ausgdnge aktiviert. Analog dazu werden die Ausgdnge
sequenziell deaktiviert, wenn der Messwert sinkt. Bei Erreichen von St1
werden alle Ausgdange deaktiviert.

Mod.V Mod. W
ouT1 ouT1 OuT2
ON ON
A A A
OFF V OFF V V
P1 B1 P1 B1
St1 St1
Mod. Z
ouT1 OuT2 OuT3 OouT4
ON
A A A A
oFF A \ 4 Y A\ 4
P1 B1
St1
Fig. 5.
Legende
Stl Sollwert 1
P1 Schaltdifferenz Sollwert 1
OUT1/2/3/4 Ausgang 1/2/3/4
B1 Flhler 1

5.3.2  Betriebsmodus 2: Reverse c0=2 (Default)

Der Reverse-Modus ist analog zum Direct-Modus; die Ausgdnge
werden jedoch aktiviert, wenn die zu regelnde GroBe unter den
Sollwert (St1) sinkt. Ist der Messwert geringer oder gleich St1-P1 (nur
bei Proportionalregelung), werden alle Ausgange aktiviert. Analog dazu
werden die Ausgdnge sequenziell deaktiviert, wenn der Messwert steigt.
Bei Erreichen von St1 werden alle Ausgénge deaktiviert.

Mod.V Mod. W
ouT1 ouT2 ouT1
ON ON
A A A
V OFF y V OFF
P1 B1 P1 B1
St1 St1
Mod. Z
OuT4 0ouT3 0uT2 ouT1
ON
A A A A
Y \ Y Y oFF
P1 B1
St1
Fig.5.d
Legende
Stl Sollwert 1
P1 Schaltdifferenz Sollwert 1
OUT1/2/3/4 Ausgang 1/2/3/4
B1 Flhler 1
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Betriebsmodus 3: Neutralzone c0=3

Der Zweck der Neutralzonenregelungist es,den Messwert in die Néhe des
Sollwertes (St1) zu bringen; diese Zone um den Sollwert wird Neutralzone
genannt. Die Gro3e der Neutralzone hangt vom Parameterwert P3 ab.
Innerhalb der Neutralzone aktiviert die Steuerung keinen Ausgang;
aulerhalb davon arbeitet sie im Direct-Modus, wenn die Grofe steigt,
und im Reverse-Modus, wenn die Groe sinkt. Modellabhangig kénnen
ein oder mehrere Ausgénge im Direct- und Reverse-Modus arbeiten. Sie
werden einzeln aktiviert oder deaktiviert, wie bereits in den Betriebsmodi
1 und 2 beschrieben, P1 fiir den“Reverse”-Modus und P2 fur den "Direct”-
Modus.

Mod.V Mod. W
ouT1 ouT1 ouT2
ON
A A A
\J - A A
P1 P3| B1 P1 P3 P3 P2 B1
St1 St1
Mod. Z
out2 ouT! ouT3 ouT4
A A A A
A Y Y A
P1 P3 P3 P2 B1
St1
Fig.5.e
Legende
St Sollwert 1
P1/P2 Reverse-/Direct-Schaltdifferenz
P3 Neutralzonenschaltdifferenz
OuUT1/2/3/4 Ausgang 1/2/3/4
B1 Fuhler 1

Besitzt die Steuerung nur 1 Ausgang, arbeitet sie im Reverse-Modus
mit Neutralzone.

5.3.4 Betriebsmodus 4: PWM c0=4

Die PWM-Regelung verwendet die Neutralzone; die Ausgange werden
auf der Grundlage der Pulsweitenmodulation (PWM) aktiviert. Der
Ausgang wird fUr eine variable Zeit (Parameter c12) aktiviert, die als
Prozentsatz berechnet wird; die EIN-Zeit ist proportional zum Messwert
von B1 innerhalb der Schaltdifferenz (P1 fur den “Reverse’-Modus und P2
fur den “Direct”-Modus). Bei geringen Abweichungen wird der Ausgang
fur eine kurze Zeit aktiviert. Beim Uberschreiten der Schaltdifferenz ist
der Ausgang immer aktiviert (100% EIN). Im PWM-Betrieb werden die
Stellantriebe also proportional geregelt (allgemein im EIN-/AUS-Betrieb)
(bspw. Heizelemente), um die Temperaturregelung zu verbessern. Der
PWM-Betrieb kann auch fir den Erhalt eines stetigen 0..10-Vdc- oder
4..20-mA-Steuersignals in den Modellen IR33(DN33) Universale vom
Typ A, D mit Ausgangen fur die Ansteuerung von Festkorperrelais (SSR)
verwendet werden. In diesem Fall muss das Zubehor Code CONVO/10A0
fur die Signalumsetzung verwendet werden (und ist c12 auf 0,2
einzustellen). Im PWM-Modus blinken die Direct-/Reverse-lcons.

Mod.V Mod.W/B
100%
100%
oum ouT1 ouT2
0% 0%
P1 P3 B1 P1 P3 P3 P2 B1
St1 stl
Mod.Z/A/E
100%
OUT2 ouT1 0ouT3 0OuT4
0%
P1/2 P1/2 P3 P3 P2/2 P2/2 B1
Stl
Fig.5.f
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Legende

St Sollwert 1

P1/P2 Reverse-/Direct-Schaltdifferenz
P3 Neutralzonenschaltdifferenz
OuUT1/2/3/4 Ausgang 1/2/3/4

B1 Fuhler 1

Besitzt die Steuerung nur 1 Ausgang, arbeitet sie im Reverse-Modus
mit Neutralzone.

A\/on der Verwendung des PWM-Betriebs wird bei Verdichtern oder
anderen Stellantrieben, deren Betriebszuverldssigkeit durch zu kurze
und haufige Einschalt-/Ausschaltzyklen beeintréchtigt werden konnte,
abgeraten. Im Fall von Relaisausgéngen sollten die Mindestwerte des
Parameters c12 nicht reduziert werden, um die Lebensdauer des Bauteils
nicht zu beeintrachtigen.

5.3.5 Betriebsmodus 5: Alarm c0=5

Im Betriebsmodus 5 werden ein oder mehrere Ausgange aktiviert,um den
Alarm eines unterbrochenen oder kurzgeschlossenen Fihlers oder einen
Alarm fur hohe oder niedrige Temperatur zu melden. In den Modellen V
und W ist ein einziges Alarmrelais vorgesehen, im Modell Z sind es zwei:
Das Relais 3 wird fur schwere Alarme und fur den Alarm flr niedrige
Temperatur aktiviert, das Relais 4 flr schwere Alarme und fur den Alarm far
hohe Temperatur. Gleichzeitig zur Aktivierung des Alarmrelais werden am
Display die Alarmcodes angezeigt und das akustische Signal (Summer)
ausgelost.IndenModellenWund Z werdendie nichtfurdie Alarmmeldung
verwendeten Relais fur die Regelung mit Betriebsmodus 3 eingesetzt,
wie in den nachstehenden Diagrammen dargestellt. Die Parameter

des

Fuhlers 2 werden mit dem unabhdngigen Betrieb aktiv (c19=7).

Par. |Beschreibung Def. Min. |[Max. |M.E.
P25 | Alarmschwelle fir niedrige Temperatur |-50 -50 P26 |°C(°F)
auf Fuhler 1 (-58)  |(-58)
P29= 0, P25= 0: Schwelle deaktiviert
P29= 1, P25=-50: Schwelle deaktiviert
P26 |Alarmschwelle fir hohe Temperatur auf | 150 P25 150 °C(°F)
Fihler 1 (302) (302)
P29= 0, P26= 0: Schwelle deaktiviert
P29= 1, P26=150: Schwelle deaktiviert
P27 |Alarmschaltdifferenz auf Fuhler 1 2(3,6) 10(0)  [50090) |°C(°F)
P25 | Alarmschwelle fiir niedrige Temperatur |-50 -199 |P26  |°C(°F)
auf Fuhler 1 (-58) |(-199)
P29= 0, P25= 0: Schwelle deaktiviert
P29= 1, P25=-199: Schwelle deaktiviert
P26 |Alarmschwelle fiir hohe Temperatur auf | 150 P25  |800 |°C(°F)
Fuhler 1 (302) (800)
P29=0, P26= 0: Schwelle deaktiviert
P29= 1, P26= 800: Schwelle deaktiviert
P27 |Alarmschaltdifferenz auf Fuhler 1 2 0(0) 1999 |°C(°F)
(3,6) (179)
P28 |Alarmverzdgerung auf Fihler 1 (*) 120 0 250 min(s)
P29 [Typ der Alarmschwelle 1 0 1 -
0= Relativ; 1= Absolut
P30 |Alarmschwelle fir niedrige Temperatur |-50 -50 P31 °C(°F)
auf Fihler 2 (-58)  |(-58)
bei P34=0, P30= 0: Schwelle deaktiviert
bei P34= 1, P30=-50: Schwelle deaktiv.
P31 |Alarmschwelle fir hohe Temperatur auf |150 P30 150 °C (°F)
Fuhler 2 (302) (302)
bei P34= 0, P31= 0: Schwelle deaktiviert
bei P34=1,P31=150: Schwelle deaktiv.
P32 |Alarmschaltdifferenz auf Fuhler 2 2(3,6) |0(0) |50(90) |°C (°F
P30 |Alarmschwelle fur niedrige Temperatur |-50 -199  |P31 °C (°F
auf Fuhler 2 (-58)  |(-199)
bei P34= 0, P30= 0: Schwelle deaktiviert
bei P34= 1, P30=-199: Schwelle deaktiv.
P31 |Alarmschwelle fiir hohe Temperatur auf | 150 P30 800 °C (°F)
Fuhler 2 (302) (800)
bei P34= 0, P31= 0: Schwelle deaktiviert
bei P34= 1, P31= 800: Schwelle deaktiv.
P32 |Alarmschaltdifferenz auf Fuhler 2 2 0(0) 1999 |°C(°F)
(3,6) (179)
P33 |Alarmverzdgerung auf Fuhler 2 (*) 120 0 250 min(s)
P34 | Typ der Alarmschwelle auf Fuhler 2 1 0 1 -
0= Relativ; 1= Absolut
Tab.5.e

(*) Bei einem Alarm Uber digitalen Eingang ist die Messeinheit in Sekunden
(s) ausgedriickt.
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Mod.V Mod. W 5.3.6 Betriebsmodus 6: Direct/Reverse mit

Umschaltung tiber DI1 c0=6
OUT1 (HIGH/LOW ALARM) ouT1 OUT2 (HIGH/LOW ALARM)

......... ON K ON weneeeeed ON Die Steuerung arbeitet im Direct-Modus, bezogen auf St1, wenn der
digitale Eingang 1 offen ist, und im Reverse-Modus, bezogen auf St2,
wenn er geschlossen ist.

_________ OFF Y OFF | oFF

EINGANG DIT OFFEN EINGANG DIT GESCHLOSSEN
p27 B1 P1 P3| B1 P27 B1 Mod.V Mod.V
P25/P26 s P25/P26
a oum out
Mod. Z ON ON
A A
OUT3 (LOW ALARM) ouT ouT2 OUT4 (HIGH ALARM)
.A A OFF Y Y OFF
Y Y P1 B1 P2 B1
P27 P1 P3 P3 P2 P27 B1 St1 St2
P25 st P26 Fig. 5.i
Fig.5.9
Legende
Mod. E St1/5t2 Sollwert 1/2
P1 Direct-Schaltdifferenz
OUT3 (LOW ALARM) ouT4 ouT2 OUT(HIGH ALARM) P2 Reverse-Schaltdifferenz
= - OuUT1 Ausgang 1
B1 Fahler 1
2 o Fir die Modelle W und Z erfolgt die Aktivierung der Ausgange
i i gleichmaRig innerhalb der eingestellten Schaltdifferenz (P1/P2).
S YR i P3 P3 P2 P27 | ADer Parameter c29 ist im Betriebsmodus 6 nicht aktiv.
P25 St1 P26
; 5.3.7 Betriebsmodus 7: Direct mit Umschaltung des
Fig.5.h 3 C
Legende Sollwertes und der Schaltdifferenz {iber DI1
St1 Sollwert 1 ) €0=7 o )
P Reverse-Schaltdifferenz Die Steuerung arbeitet im Direct-Modus, bezogen auf St1, wenn der
P2 Direct-Schaltdifferenz digitale Eingang 1 offen ist, und bezogen auf St2, wenn er geschlossen ist.
P3 Neutralzonenschaltdifferenz
Py Alarmschaltdifferenz EING@‘L\(ILGVDH OFFEN EIIk/AECf\l/\IG DIT GESCHLOSSEN
OuUT1/2/3/4 Ausgang 1/2/3/4
B1 Fuhler 1 ouT1 ouT1
ON f----- ON
Der Parameter P28 stellt die "Alarmverzégerung” in Minuten dar; da er A A
sich auf den Fuhler 1 bezieht, wird der Alarm fur niedrige Temperatur
(E05) nur ausgelost, wenn die Temperatur fur langer als die Zeit P28 OFF Y OFF Y
unter dem Wert P25 bleibt. Der Alarm kann relativ oder absolut sein,
abhdngig vom Parameterwert P29. Im ersten Fall (P29=0) gibt P25 also P1 B1 P2 B1
die Abweichung vom Sollwert an; der Aktivierungspunkt des Alarms
.. . . . N . Stl St2
fur niedrige Temperatur ist: Sollwert - P25. Andert sich der Sollwert, Fig. 5.]
variiert automatisch der Aktivierungspunkt. Im zweiten Fall (P29=1) gibt
der Wert von P25 die Alarmschwelle fur niedrige Temperatur an. Der Legende
Alarm fur niedrige Temperatur wird vom internen Summer und anhand St1/512 Sollwert 1/2
der Displaymeldung E05 gemeldet. Dasselbe gilt fur den Alarm fur P1 Direct-Schaltdifferenz St1
hohe Temperatur (E04), mit P26 anstelle von P25. Analoges gilt fir die P2 Direct-Schaltdifferenz St2
Parameter P30...P34, welche sich auf den Fihler 2 beziehen. (B)1UT] ﬁ‘?ﬁ?aqq 1
Ghler

Relativer Alarmsollwert, bezogen auf den Arbeitssollwert P29=0

Fir die Modelle W und Z erfolgt die Aktivierung der Ausgdnge

Alarm fUr niedrige Temperatur |Alarm fir hohe Temperatur . o ‘ .
Aktivierung |Deaktivierung Aktivierung Deaktivierung gleichmaBig innerhalb der eingestellten Schaltdifferenz (P1/P2).
(F;Zhg‘%; SH-P25 SH-P25 +P27 St +P26 StI+P26-P27 ‘; Der Parameter c29 ist im Betriebsmodus 7 nicht aktiv.
Fuhler 2 |St2 -P30 St2 -P30 +P32 St2 +P31 St2 +P31-P32
(P34=0)
Tab. 5.f
Absoluter Alarmsollwert P29=1
Alarm fUr niedrige Temperatur |Alarm fir hohe Temperatur
Aktivierung |Deaktivierung  |Aktivierung |Deaktivierung
Fihler 1 P25 P25+P27 P26 pP26-P27
(P29=1)
Fuhler 2 P30 P30+P32 P31 P31-P32
(P34=1)

Tab. 5.9

ADie Alarme fur niedrige und hohe Temperatur werden automatisch
resettiert; bei aktivem Regelfthleralarm werden sie deaktiviert und
die Uberwachung wird neu initialisiert.

Bei aktiven Alarmen E04/E15 und EO5/E16 kann der Summer durch
Driicken der Prg/mute-Taste abgestellt werden. Die Displayanzeige
bleibt bestehen.
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5.3.8

Betriebsmodus 8: Reverse mit Umschaltung

des Sollwertes und der Schaltdifferenz tiber DI1
c0=8

Die Steuerung arbeitet im Reverse-Modus, bezogen auf St1, wenn der
digitale Eingang 1 offen ist, und bezogen auf St2, wenn er geschlossen ist.

EINGANG DIT OFFEN EINGANG DIT GESCHLOSSEN

Mod.V Mod.V
ouT1 ouT
ON ON
A A
v OFF v OFF
P1 B1 P2 B1
st1 st2
Fig. 5.k
Legende
St1/512 Sollwert 1/2
OUT1 Ausgang 1
P1 Reverse-Schaltdifferenz
B1 Fuhler 1
P2 Reverse-Schaltdifferenz

Fir die Modelle W und Z erfolgt die Aktivierung der Ausgdnge
gleichmaRig innerhalb der eingestellten Schaltdifferenz (P1/P2).

Der Parameter c29 ist im Betriebsmodus 8 nicht aktiv.

Betriebsmodus 9: Direct/Reverse mit zwei
Sollwerten c0=9

In diesem Betriebsmodus, der nur in den Modellen mit 2 oder 4
Ausgdngen verflgbar ist, arbeitet die eine Halfte der Ausgdnge im
Direct-Modus, die andere im Reverse-Modus. Es bestehen keine
Positionierungseinschrankungen flr die beiden Sollwerte; demnach
kann wie mit zwei unabhdngigen Steuerungen gearbeitet werden, die
denselben Fihler verwenden.

5.3.9

Mod. W
ouT1 0ouT2
ON
A A
Y VY
OFF
P1 ) B1
st st
Mod. Z
OuUT2 ouT1 OuT3 OuT4
ON
A A A A
Y Y VY Y
OFF
P1 P2 B1
St1 St2
Fig. 5.1
Legende
St1/5t2 Sollwert 1/2
P1 Reverse-Schaltdifferenz St1
P2 Direct-Schaltdifferenz St2
OuUT1/2/3/4 Ausgang 1/2/3/4
B1 Fuhler 1

Der Parameter P29 ist im Betriebsmodus 9 nicht aktiv (der Alarm
bezieht sich nur die absolute Schwelle).

ir33 universale +030220803 - rel. 2.3 - 16.04.2012
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5.4 Giiltigkeit der Regelparameter
(Parameter St1, St2, P1, P2, P3)

Die Parameter, welche die Betriebsmodi festlegen, haben die folgende
Einstellungsgultigkeit:

Parameter |Giiltige Einstellungen Anmerkungen

St Alle Betriebsmodi

St2 c0=6,7,89oderjeder |Im Spezialbetrieb (c33=1) wird
Wert von c0 bei c33=1 St2 Uber die Tasten in allen
(Spezialbetrieb). Bei c19=  |Betriebsmodi eingestellt, ist
2,3,4,7,11, wird St2 fur  |aber nur fur die Ausgdnge mit
die Regelung verwendet. |Abhdngigkeit gleich 2 aktiv.
Bei c19=7 ist St2 der
Sollwert des Kreises 2.

P1 Alle Betriebsmodi

P2 c0=3,4,5,6,7,8,9 In den Betriebsmodi 3,4 und 5
Aktiv auch in anderen ist P2 die Direct-Schaltdifferenz
Betriebsmodi bei c33=1 und bezieht sich auf St1.
(Spezialbetrieb) oder bei
c19=4.

P3 c0=3,4und>5
Bei cO=5 nurin den
Modellen W und Z

Tab.5.h
5.5 Wabhl des Spezialbetriebsmodus
Par.  |Beschreibung Def. Min. Max. M.E.
Spezialbetrieb 0 0 1 -
33 |0= Deaktiviert
0= Aktiviert
Tab. 5.i

Der Parameter ¢33 lasst eine Custom-Betriebslogik erstellen, die als
Spezialbetrieb bezeichnet wird. Die Logik kann eine einfache Anderung
oder eine vollige Umgestaltung eines der neun Betriebsmodi sein.
Achtung:
 Betriebsmodi 1, 2, 9: Sie beriicksichtigen weder die Neutralzone P3
noch die Umschaltung der Logik ber den digitalen Eingang.
« Betriebsmodi 3, 4, 5: Sie aktivieren die Neutralzonenschaltdifferenz P3.
Sie sehen keine Umschaltung der Logik Gber den digitalen Eingang vor.
 Betriebsmodus 6: Beriicksichtigt nicht die Schaltdifferenz P3. Die
Umschaltung des digitalen Einganges 1 fihrt dazu, dass die Ausgange
mit dem Sollwert 2 anstatt mit dem Sollwert 1 arbeiten. Die Direct-/
Reverse-Logik wird umgekehrt. Fur die Ausgange mit"Abhdngigkeit’=2
ist nur die Logikschaltung aktiv, d. h. die SchlieBung des digitalen
Kontaktes behalt die "Abhangigkeit’=2 (St2) bei, kehrt aber die Logik
um, indem die Vorzeichen fur die “Aktivierung” und “Schaltdifferenz/
Logik”vertauscht werden (siehe nachstehende Erkldrung).
Betriebsmodi 7, 8: Sie beriicksichtigen nicht die Neutralzone P3. Nur
flr Regelausgénge mit "Abhdngigkeit” =1 verschiebt der digitale
Eingang den Bezug von St1/P1 auf St2/P2 und behilt die Regellogik
bei ("Aktivierung’, “Schaltdifferenz/Logik” dndern ihr Vorzeichen nicht).
Der digitale Eingang beeinflusst nicht die anderen Regelausgénge, d.
h.jene mit "Abhdngigkeit’=2 und die Alarmausgdnge.
Fur die Erklarung der Parameter “"Abhdngigkeit’, “Aktivierung” und
"Schaltdifferenz/Logik” siehe die nachstehenden Absétze.
Vor der Wahl von c33=1: Ist ein anderer Startmodus als die
Werkseinstellung c0=2 eingestellt, muss dieser vor der Aktivierung
des Spezialbetriebs konfiguriert werden (c33=1): Die Anderung von c0

. Pr. .
muss durch Driicken von r?g gespeichert werden.

Bei ¢33=1 fiihrt die Anderung von cO zu keiner Anderung der

Spezialparameter. Das bedeutet, dass cO zwar gedndert werden
kann, dass jedoch die Spezialparameter (von ¢34 bis F48) und deren
Funktionen unverandert im vorherigen Modus (also vor der Einstellung
c33=1) bleiben: Die Parameter kdnnen zwar einzeln eingestellt werden,
die Funktionen sind jedoch nicht aktivierbar. Erst nach der Einstellung
und Speicherung des Startmodus kann c33=1 eingestellt werden.
ASollte der Betriebsmodus gedndert werden mussen, nachdem ¢33

auf=1 eingestellt wurde, muss ¢33 erneut auf=0 zuriickgesetzt
Prg - . )
— & Zur Bestdtigung zu drcken, ist der
gewdiinschte Modus zu wihlen und ist die Anderung mit (;’Trg) zu
speichern; schlieBlich muss wieder zum Spezialbetrieb mit c33=1
zurtickgekehrt werden. Durch die Einstellung ¢33 von 1 auf 0 annulliert
die Steuerung alle Anderungen an den Spezialparametern, welche
wieder die von 0 auferlegten Werte annehmen.

werden; alsdann ist die Taste
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5.6 Spezialbetriebsmodi

Mit der Einstellung c33=1 werden 44 weitere Parameter zuganglich, die
als Spezialparameter bezeichnet werden. Mit den Spezialparametern
wird die Arbeitsweise jedes Ausganges der Steuerung vollstandig
konfiguriert. Im Normalbetrieb werden diese Parameter, wenn der
Betriebsmodus Uber den Parameter cO gewdhlt wird, automatisch von
der Steuerung eingestellt. Bei c33=1 hat der Benutzer die Mdglichkeit,
diese Einstellungen anhand der 11 Parameter, die jeden einzelnen
Ausgang kennzeichnen, zu dndern:

« Abhdngigkeit

+ Ausgangstyp

Abhdngigkeit = 17: Der Ausgang ist ein Regelausgang: Die Zuweisung
von St1/P1 und St2/P2 hangt vom Zustand des digitalen Einganges
1 ab. Bei offenem Eingang wird auf St1/P1 Bezug genommen; bei
geschlossenem Eingang wird auf St2/P2 Bezug genommen. Bei einer
Sollwertdanderung wird die Betriebslogik beibehalten.

Abhangigkeit = 18: Es kann ein digitaler Ausgang gewadhlt werden,
der den EIN/AUS-Zustand der Steuerung meldet (EIN/AUS-Regelung in
Abhdngigkeit des Zustandes des digitalen Einganges: c29, c30=4). Ist
die Steuerung im AUS-Zustand, befindet sich das Relais auf NG; ist die
Steuerung im EIN-Zustand, ist das Relais NO. Auch die Alarmausgdnge
werden wahrend des AUS-Zustandes deaktiviert.

. Aktivierung ABHANGIG- |AUSGANG ZUSTAND
. ) KEIT ALARM-RELAIS
« Schaltdifferenz/Logik UNTER NORM.
« Einschalteinschréankung BEDINGUNGEN
+ Ausschalteinschrankung 0 Nicht aktiv -
+ Hochstwert/Mindestwert des stetigen Ausganges (PWM od. 0..10 Vdc) 1 Bezogen auf Stl -
« Cut-off 2 Bezogen auf St2 -
- Speed-up-Dauer 3 Allqeme?ner Alarm Kre?s 1 AUS
- Art der Zwangsschaltung 4 Allgemeiner Alarm Krels 1 _ _ EIN
5 Schwerer Alarm Kreis 1 und Alarm fiir "hohe” |AUS
. Temperatur (E04)
Spezialparameter und deren Ubereinstimmungen mit den Ausgéngen 6 Schwerer Alarm Kreis 1 und Alarm fir "hohe” |EIN
OUT1 OouT2 OuUT3 OouUT4 Temperatur (E04)
Abhdngigkeit c34 c38 c42 c46 7 Schwerer Alarm Kreis 1 und Alarm fr “niedri- |AUS
Ausgangstyp c35 c39 43 c47 ge"Temperatur (EO5)
Aktivierung c36 c40 c44 c48 8 Schwerer Alarm Kreis 1 und Alarm fr “niedri- |EIN
Schaltdifferenz/Logik c37 4l c45 c49 ge"Temperatur (E05)
Einschalteinschrankung d34 d38 d42 d46 9 Alarm fir "niedrige” Temperatur (E05) AUS
Ausschalteinschrankung d35 d39 d43 d47 10 Alarm fiir "niedrige” Temperatur (E05) EIN
Mindestwert stetiger Ausgang d36 d40 d44 d48 11 Alarm fiir "hohe” Temperatur (E04) AUS
Hochstwert stetiger Ausgang d37 d41 d45 d49 12 Alarm fUr "hohe"Temperatur (E04) EIN
Cut-off F34 F38 F42 F46 13 Schwerer Alarm Kreis 1 und 2 AUS
Speed-up-Dauer F35 F39 F43 F47 14 Schwerer Alarm Kreis 1 und 2 EIN
Art der Zwangsschaltung F36 F40 F44 F48 15 TIMER-Betrieb -
Tab.5.j 16 Betrieb des Ausganges abhangig vom Zu- -
Die Default- und Mindest- und Hochstwerte der Spezialparameter Ztand d?Sd'g‘ta.len Em_gange“ mit Umkehr
. - er Betriebslogik (c29=0)
hangen von der Anzahl und vom Typ der Ausgange des Modells ab. 17 Betrieb des Ausganges abhangig vom ,
Vor der Anderung der Parameters c33 muss der gewinschte Zustand des digitalen Einganges 1 mit Beibe-
Startbetriebsmodus gewahlt und programmiert sein - Parameter c0. haltung der Betriebslogik (c29=0)
ABei c__33:1 sind die Speziq.lparameter sichtbar und kénnen fur die 12 ,ﬁ%‘ifnne?niersAE‘%Agrse}fés(tsggisxxus> AUS
geyvun%chte Rege'%”‘g gean}dert werden. ) ) 20 Allgemeiner Alarm Kreis 2 (Relais EIN) EIN
ABel der Anderung eines Spezialparameters muss dessen Vereinbarkeit bY Schwerer Alarm Kreis 2 und E15 (Relais AUS) | AUS
mit den anderen 43 Spezialparametern Uberprift werden. 22 Schwerer Alarm Kreis 2 und E15 (Relais EIN)  |EIN
23 Schwerer Alarm Kreis 2 und E16 (Relais AUS) |AUS
5.6.1 Abhéingigkeit (Parameter c34, c38, c42, c46) 24 Schwerer Alarm Kreis 2 und E16 (Relais EIN)  |EIN
Dieser Parameter bestimmt die spezifische Funktion jedes Ausganges. 25 Alarm E16 (Relais AUS) AUS
Er bindet einen Ausgang an einen Sollwert (Regelausgang) oder an 26 Alarm E16 (Rela!s EIN) EIN
einen bestimmen Alarm (Alarmausgang). Die Parameter ¢34, c38, c42, 27 Alarm E15 (Rela!s AUS) AUS
c46 beziehen sich auf die Ausgange 1, 2, 3, 4; ihr Einstellungsbereich liegt 28 Alarm E15 (Relais EIN) EIN
P 29 Alarm E17 (Relais AUS) AUS

zwischen 0 und 29.

Der Kreis 1 stimmt mit dem Regelkreis Uberein, wenn der unabhangige
Betrieb nicht aktiviert ist; in einem solchen Fall arbeitet die Steuerung auf
den Kreisen 1 und 2. Ist der unabhdngige Betrieb nicht aktiviert, aber eine
der Einstellungen des Alarms Kreis 2 gewahlt, wird der Alarm am Display
zwar gemeldet, hat aber keine Wirkung.

Abhéangigkeit = 0: Der Ausgang ist nicht aktiviert. Dieser Wert ist in den
Versionen V und W fur die nicht vorhandenen Ausgange eingestellt (d. h.
2,3 und 4 fur die Versionen V, 3 und 4 fur die Versionen W).
Abhangigkeit = 1 und 2: Der Ausgang ist ein Regelausgang und
bezieht sich auf St1/P1(*)/PID1 bzw. St2/P2/PID2. Mit den weiteren
Spezialparametern “Ausgangstyp’, “Aktivierung” und “Schaltdifferenz/
Logik”kann der Betrieb des Ausganges vollstandig konfiguriert werden.
Abhédngigkeit = 3...14 und 19...29: Der Ausgang ist einem oder
mehreren Alarmen zugewiesen. Siehe das Kapitel “Alarme” fur die
vollstandige Liste.

Abhdngigkeit = 15: Timer-Betrieb. Der Ausgang ist unabhdngig von
Messwert, Sollwert, Schaltdifferenzen etc. und schaltet periodisch mit
Zykluszeit= c12 um. Die EIN-Zeit (T_ON) wird durch den Parameter
"Aktivierung”als Prozentsatz der eingestellten Zykluszeit festgelegt. Beim
Auftreten eines Alarms oder bei AUS der Steuerung wird der Timer-
Betrieb deaktiviert. Fir weitere Informationen siehe die Beschreibung der
Parameter “Ausgangstyp’, “Aktivierung”.

Abhangigkeit = 16: Der Ausgang ist ein Regelausgang: Die Zuweisung
von St1/P1 und St2/P2 hangt vom Zustand des digitalen Einganges
1 ab. Bei offenem Eingang wird auf St1/P1 Bezug genommen; bei
geschlossenem Eingang wird auf St2/P2 Bezug genommen. Eine
Sollwertdnderung fuhrt auch zur Umkehr der Betriebslogik.
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Tab. 5.k
(*JAchtung, davon ausgenommen sind die Betriebsmodi c0=3, 4, und 5:
Bei Abhangigkeit = 1 wird in diesem Fall P1 fur die Regelung links von St1
verwendet, P2 dagegen fur die Regelung rechts von St1.

Alarmrelais AUS = Ausgang normalerweise deaktiviert; im Alarmfall

wird er aktiviert.

Alarmrelais EIN = Ausgang normalerweise aktiviert; im Alarmfall wird

er deaktiviert.

Bei EIN ist das Relais normalerweise aktiviert: Es wird im Alarmfall

deaktiviert. Es handelt sich um eine interne Sicherheitsfunktion:
Sobald der Kontakt umschaltet, meldet er den Alarm (auch bei
Stromausfallen, schweren Funktionsstérungen der Steuerung oder
Datenspeicheralarmen (E07/E08)).

5.6.2 Ausgangstyp (Parameter ¢35, c39, c43, c47)
Der Parameter ist nur aktiv, wenn der Ausgang ein Regelausgang
("Abhéngigkeit=1, 2, 16, 17) oder ein TIMER-Ausgang ist
("Abhdngigkeit’=15).
Ausgangstyp=0: Der Ausgang ist ein EIN/AUS-Ausgang.
Ausgangstyp=1: Der Ausgang ist ein PWM-, analoger oder Timer-
Ausgang.
Der Timer-Betrieb ist an die "Abhdngigkeit’=15 gebunden.
A\n den Modellen B und E fiir die 0..10-Vdc-Ausginge wird der

Ausgangstyp automatisch auf 1 festgelegt und kann folglich nicht
gedndert werden.
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5.6.3

Der Parameter ist nur aktiv, wenn der Ausgang ein Regelausgang

Aktivierung (Parameter c36, c40, c44, c48)
("Abhangigkeit=1, 2, 16, 17) ein
("Abhdngigkeit’=15).

Bei "Abhdngigkeit"=1, 2, 16 und 17 stellt dieser Parameter im EIN/AUS-
Betrieb den Aktivierungspunkt des Ausganges dar; im PWM- und
0...10-V-Betrieb ist er der Punkt, an dem der Ausgang seinen Hochstwert
annimmt. Der Parameter "Aktivierung”ist als Prozentwert ausgedruckt; er
variiert von -100 bis +100 und bezieht sich auf die Arbeitsschaltdifferenz
und auf den Sollwert, von denen der Ausgang abhdngt. Bezieht sich
der Ausgang auf St1 (“Abhdngigkeit’=1), nimmt die “Aktivierung"
Bezug auf den Prozentwert von P1; bezieht sich der Ausgang auf St2
("Abhédngigkeit”= 2), nimmt die "Aktivierung” Bezug auf den Prozentwert
von P2. Ist der Wert der "Aktivierung” positiv, liegt der Aktivierungspunkt
‘rechts’'vom Sollwert, ist er negativ, liegt er‘links’davon.

oder TIMER-Ausgang st

Bei "Abhdngigkeit’=15 und “Ausgangstyp’=1 legt der Parameter

"Aktivierung” die EIN-Zeit als Prozentsatz der Zykluszeit (c12) fest; in
diesem Fall darf die "Aktivierung” nur positive Werte annehmen (zwischen
1 und 100).

Beispiel 1:

In der nachstehenden Abbildung sind die Aktivierungspunkte einer
Steuerung mit 2 Ausgangen mit den folgenden Arbeitsparametern
dargestellt:

St1=10, St2=20, P1=P2=6

OUTT (Punkt A):"Abhdngigkeit"=c34=1, "Aktivierung"= c36=-100;

OUT2 (Punkt B): "Abhdngigkeit"=c38=2, “Aktivierung"= c40= +75.
A=4;B=245

A
ON
OUT1 OouUT2
A B
I 1 T T 1 1 | OFF
cot T i |®
' P1=6 1 P1=6 | 1 P2=6} P2=6 |
St1=10 St2=20
Fig.5.m
Legende
St1/2 Sollwert 1/2
P1 Schaltdifferenz Ausgang 1
P2 Schaltdifferenz Ausgang 2
OuT1/2 Ausgang 1/2
B1 Fuhler 1
Beispiel 2

Ein Timer-Ausgang wird mit "Abhdngigkeit’=15, "Ausgangstyp’=1 und
"Aktivierung” (EIN-Prozentwert) zwischen 1 und 100 in einer Zykluszeit
c12 gewahlt. Es werden OUT1 und OUT2 als Timer-Ausgdnge mit c36
hoher als c40 vorgeschlagen, beispielsweise:

OUT1: c34=15, c35=1, c36=50;

OUT2: ¢38=15, c39=1, c40=25.

ON
OuT1
OFF TON_1
c12
ON
ouT2
OFF T TON_2 |
c12 >
t
Fig. 5.n
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Legende

t Zeit

cl2 Zykluszeit

ouT1/2 Ausgang 1/2
TON_1 (c36%*c12)/100
TON_2 (c40%*c12)/100
5.6.4 Schaltdifferenz/Logik

(Parameter c37, c41, c45, c49)

Der Parameter “Schaltdifferenz/Logik” ist nur aktiv, wenn der Ausgang
ein Regelausgang ist (“Abhdngigkeit’=1, 2, 16, 17). Analog zum
Parameter "Aktivierung”ist er als Prozentwert ausgedriickt und ldsst eine
Ausgangshysteresefestlegen,d.h.im EIN/AUS-Betrieb den Ausschaltpunkt
des Ausganges oder, im PWM-Betrieb und 0...10-V-Betrieb den Punkt,
an dem der Ausgang den Mindestwert annimmt (EIN-Zeit=0). Bezieht
sich der Ausgang auf St1 ("Abhangigkeit’=1), nimmt die "Schaltdifferenz/
Logik”Bezug auf den Prozentwert von P1; bezieht sich der Ausgang auf
St2 ("Abhéngigkeit’= 2), nimmt die “Schaltdifferenz/Logik” Bezug auf den
Prozentwert von P2. Ist der Wert von “Schaltdifferenz/Logik” positiv, liegt
der Deaktivierungspunkt tGber dem Aktivierungspunkt und es kommt
zu einer “Reverse”-Logik. Ist der Wert von “Schaltdifferenz/Logik” negativ,
liegt der Deaktivierungspunkt unter dem Aktivierungspunkt und es
kommt zu einer "Direct”-Logik. Mit dem Parameter “Aktivierung” legt er
das Proportionalband der Regelung fest.

Beispiel 3:
Das Beispiel 3 ergdnzt das Beispiel 1 durch Zufigung der
Deaktivierungspunkte.

Fur den ersten Ausgang sind der"Reverse’-Modus und die Schaltdifferenz
gleich P1 gefordert; fir den zweiten eine “Direct’-Logik und eine
Schaltdifferenz gleich der Halfte von P2.

Die Parameter sind:

Ausgang 1:"Schaltdifferenz/Logik"=c37=+100 (A)

Ausgang 2: "Schaltdifferenz/Logik"=c41=-50 (B’)

A'=10;B'=21,5
A
OuT1 OouT2
--4{ ON
A A B’ B
f v T prp—— - - - - = OFF
S B B B P 5 S I
Ec36:-1OOE E E cho=475 E E
i P1=6 1 P1=6 . 1 P2=6 1 P2=6 .
St1210 $t2=20
Fig. 5.0
Legende
St1/2 Sollwert 1/2
c36/c40 Aktivierung Ausgang 1/2
c37/c41 Schaltdifferenz/Logik Ausgang 1/2
ouT1/2 Ausgang 1/2

Durch die Umkehr der Werte von “Schaltdifferenz/Logik” sind die neuen
Deaktivierungspunkte:

Ausgang 1:"Schaltdifferenz/Logik"=c37=-50(A")

Ausgang 2: "Schaltdifferenz/Logik"=c41=+100 (B")

A'=1;B"=30,5
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A
ouT1 ouT2
ON
A" 1A B B”
T T T T T T T T OFF
: c37:—:50 E i i i _{ cA1=4100 B1
P 1e3e=100d ! i {07
1 i P1=6 | P1=6_1 1 P2=6.P2=6 .
1 (—):(—)I |<—>:<—>l
St1=10 St2=20

Fig.5.p
Einschalteinschrankung
(Parameter d34, d38, d42, d46)
Unter normalen Betriebsbedingungen mudsste die Einschaltsequenz
1, 2, 3, 4 sein. Aufgrund der Mindesteinzeiten/Mindestauszeiten/Zeit
zwischen zwei Aktivierungen kann es vorkommen, dass diese Sequenz
nicht eingehalten wird. Durch die Einstellung dieser Einschrankung wird
die korrekte Sequenz auch beiVerzégerungen eingehalten. Der Ausgang
mit Einschalteinschrankung x(1,2,3) wird erst nach der Aktivierung des
Ausganges x aktiviert. Der Ausgang mit Einschalteinschrankung 0 wird
unabhdangig von anderen Ausgdngen aktiviert.

5.6.5

5.6.6  Ausschalteinschrankung
(Parameter d35, d39, d43, d47)

Unter normalen Betriebsbedingungen musste die Ausschaltsequenz
4,3, 2, 1 sein. Aufgrund der Mindesteinzeiten/Mindestauszeiten/Zeit
zwischen zwei Aktivierungen kann es vorkommen, dass diese Sequenz
nicht eingehalten wird. Durch die Einstellung dieser Einschrankung wird
die korrekte Sequenz auch bei Verzégerungen eingehalten. Der Ausgang
mit Ausschalteinschrankung x(1,2,3) wird erst nach der Deaktivierung
des Ausganges x deaktiviert. Der Ausgang mit Ausschalteinschrankung
0 wird unabhangig von anderen Ausgdngen deaktiviert.

5.6.7 Mindestwert des stetigen Ausganges

(Parameter d36, d40, d44, d48)

Gilt, wenn der Ausgang ein Regelausgang ist und bei "Ausgangstyp'=1
(PWM-Ausgang oder 0..10-Vdc-Ausgang). Der stetige Ausgang kann nach
unten auf einen Mindestwert beschrankt werden.

Beispiel einer Proportional-Regelung: Reverse-Modus mit St1=20 °C und
P1=1°C. Werden nur ein stetiger Ausgang und eine Schaltdifferenz von 1°C
verwendet, fuhrt die Einstellung dieses Parameters auf den Wert 20 (20%)
dazu, dass der Ausgang nur flr Werte unter 19,8°C aktiviert wird, wie in der
Abbildung dargestellt.

100%

d36=20%
0%

P1 B1
st

Fig.5.q
Legende
St1 Sollwert 1 P1 Reverse-Schaltdifferenz
OUT1 Ausgang 1 d36  [Mindestwert stetiger Ausgang 1
B1 Fihler 1
5.6.8 Hochstwert des stetigen Ausganges

(Parameter d37, d41, d45, d49)
Gilt, wenn der Ausgang ein Regelausgang ist und bei “Ausgangstyp’=1
(PWM-Ausgang oder 0..10-Vdc-Ausgang). Der stetige Ausgang kann
nach oben auf einen Hochstwert beschrankt werden.

Beispiel einer Proportional-Regelung: Reverse-Modus mit St1=20 °C und
P1=1°C. Werden nur ein stetiger Ausgang und eine Schaltdifferenz von
1°C verwendet, fiihrt die Einstellung dieses Parameters auf den Wert 80
(80%) dazu, dass der Ausgang fur Werte unter 19,2°C konstant gehalten
wird, wie in der Abbildung dargestellt.
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ouT1
sorengpeeneans s 100%
. d37-80%
g 0%
P1 B1
sti
Fig.5.r
Legende
Stl Sollwert 1
P1 Reverse-Schaltdifferenz
d37 Hochstwert stetiger Ausgang 1
OUT1 Ausgang 1
B1 Fuhler 1
5.6.9  Cut-off des stetigen Ausganges

(Parameter F34, F38, F42, F46)
Diese Parameter sind nutzlich, wenn fir den Betrieb eines Stellantriebs
eine Mindestspannung angelegt werden muss.
Sie aktivieren den Betrieb mit einer Mindestgrenze flr den stetigen PWM-
und den analogen 0..10-Vdc-Ausgang.

Beispiel: Steuerung mit zwei Ausgangen, von denen der erste (OUT1)
ein EIN/AUS-Ausgang und der zweite (OUT2) ein 0..10-Vdc-Ausgang
ist; "“Mindestwert stetiger Ausgang” fur den Ausgang 2=50 (50% des
Ausganges), d40=50.

FALL1:F38=0 Cut-off-Betrieb
OouT2 ouT1 0=2
100% yy =.
d40=50% -----------2
0% : Y |
P1/2 ) B1
P1
st
Fig.5.s
FALL2:F38=1 Betrieb auf Mindestgeschwindigkeit
OuT1
100% c0=2
d40=50% ----
0% . V |
P1/2 P2 ! B1
P1 i
st
Fig.5.t

Bei aktiviertem Cut-off des stetigen Ausganges mussen die

Einschalteinschrankungen (d34, d38, d42, d46) und
Ausschalteinschrankungen (d35, d39, d43, d47) korrekt eingestellt
werden.

5.6.10 Speed-up-Dauer des stetigen Ausganges
(Parameter F35, F39, F43, F47)

Dieses Parameter lassen den stetigen Ausgang der Regelung auf den

vorgesehenen Hochstwert (Parameter d37, d41, d45, d49) fur eine

einstellbare Zeit ab der Aktivierung des Ausganges zwangsschalten. Die

Einstellung auf 0 bedeutet: Speed-up deaktiviert.

5.6.11 Art der Zwangsschaltung des Ausganges

(Parameter F36, F40, F44, F48)

Diese Parameter bestimmen die Art der Zwangsschaltung des

Relaisausganges oder stetigen Ausganges der Steuerung, der Uber den

digitalen Eingang aktiviert wurde (c29=6, c30=6).

Die Wirkung auf den Ausgang hdngt vom Ausgangstyp (Relais- oder

stetiger Ausgang) ab.
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Zwangsschaltung des Ausganges

ART DER ZWANGS- RELAISAUSGANG STETIGER AUSGANG
SCHALTUNG
O - -
1 AUS unter Einhaltung ~ |0%, 0 Vdc
von ¢6, ¢/
2 EIN 100%, 10 Vdc
3 - Eingestellter Mindest-
wert (d36, d40, d44, d48)
4 - Eingestellter Hochstwert
(d37,d41, d45,d49)
5 AUS unter Einhaltung -
von c6, ¢/,d1,c8,c9

Tab.5.1

5.7 Zusatzlich Anmerkungen zum
Spezialbetrieb

Neutralzone P3

In den Betriebsmodi 3, 4 und 5 ist eine Neutralzone vorhanden, deren
Grol3e von P3 festgelegt wird. Innerhalb der Neutralzone kénnen keine
Aktivierungs- oder Deaktivierungspunkte positioniert werden: Liegen
diese vor oder hinter dem Sollwert, erhéht die Steuerung automatisch
die Hysterese des betreffenden Ausganges um den doppelten Wert von
P3.

ON
A
OFF y
b a B1
P1 P1
St1
ON
A
OFF Y
b a B1
P1 P3:P3: P1
St
Fig.5.u

Die PWM-Ausgdnge (oder analogen Ausgdnge) nehmen den in der
Abbildung dargestellten Betriebsmodus an. Die Neutralzone des
Ausganges hdlt den Aktivierungspunkt praktisch unverdandert.

ouT1
100%
0% \
b a H
P1 P1
sti
ouT
100%
0%
b a :
P1 P3| P3 P1
st
Fig.5.v

Der Betriebsmodus 6 stellt die Ausgange, die mit St1 verbunden
sind, auf “Direct’-Logik ein (“Aktivierung” positiv und “Schaltdifferenz/
Logik” negativ), wenn der digitale Eingang 1 offen ist. Die Schliefung
des digitalen Einganges 1 zwingt die Ausgange, sich an St2 und P2 zu
binden; die Logik wird durch die Umkehr des Vorzeichens der Parameter
"Aktivierung” und “Schaltdifferenz/Logik” zur “Reverse’-Logik (eine
eventuelle Uberpriifung der Parameterwerte héngt nicht vom Zustand
des digitalen Einganges ab: Diese dndern sich nur im Algorithmus). Bei
c33=T:
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Die Ausgdnge, die bei der Umschaltung des ID1 die Abhdngigkeit 16
annehmen, erfahren die in der Abbildung dargestellte Wirkung.

ABHANGIGKEIT= 16

EINGANG DIT OFFEN EINGANG DIT GESCHLOSSEN

ON ON

OFF OFF

P1 B1 P2 B1

St1 St2

Fig.5.w
Betriebsmodi 7 und 8. Die Ausgdnge, die bei der Umschaltung des
ID1 die Abhdngigkeit 17 annehmen, erfahren die in der Abbildung
dargestellte Wirkung.
DieseBetriebsmodisehenkeine Logikdnderungenvor.Die Alarmausgange
("Abhdngigkeit"=3..14, 19..29) hdngen nicht vom digitalen Eingang 1 ab.
ABHANGIGKEIT= 17

EINGANG DI1 OFFEN EINGANG DIT GESCHLOSSEN

ON ON
A A
OFF Y OFF Y
P1 B1 P2 B1
st1 st2
Fig. 5.x

Betriebsmodi 1 und 2 im Differenzbetrieb (c19=1).

Im Differenzbetrieb muss St1 auf'B1-B2'Bezug nehmen. Im Spezialbetrieb
(c33=1) kénnen die Ausgange mit der gewdnschten Aktivierung und
Deaktivierung programmiert werden; wird jedoch die “Abhédngigkeit’=2
eingestellt, wird der Spezialbetrieb deaktiviert.

Betriebsmodi 1 und 2 mit Sollwertschiebung (c19=2, 3, 4).
Analog zum vorhergehenden Fall verlieren die Ausgdnge mit
"Abhangigkeit” 2 bei c33=1 die Sollwertschiebungsfunktion.

5.8 Ausgidnge und Eingange

5.8.1 EIN/AUS-Ausgdnge

(Parameter c6, c7,d1,c8,c9,c11)
Diese Parameter betreffen die Mindestein- oder Mindestauszeiten eines

oder mehrerer Ausgange, um Lasten zu schitzen und Schwankungen im
Regelbetrieb zu vermeiden.

Um die eingestellten Zeiten sofort Gbernehmen zu konnen, muss
Adie Steuerung aus- und eingeschaltet werden. Andernfalls werden
die Einstellungen erst bei der nachsten Verwendung bei der Einstellung
der internen Timer wirksam.

5.8.2  Schutzzeiten fiir den EIN/AUS-Ausgang
(Parameter c7, c8, c9)

Par.  |Beschreibung Def. |Min. |Max.
c’ Mindestzeit zwischen Aktivierungen|0 0 15
desselben EIN/AUS-Ausganges
Gultige Einstellungen: cO = 4
c8 Mindestausschaltzeit des EIN/AUS- |0 0 15
Ausganges

Gultige Einstellungen: cO # 4
9 Mindesteinschaltzeit des EIN/AUS-|0 0 15
Ausganges

Gultige Einstellungen: cO # 4

M.E.
min

min

min

Tab.5.m
+ 9 legt die Mindestzeit fest, fir welche der EIN/AUS-Ausgang aktiviert
bleibt, unabhangig von der Anforderung.
+ 8 legt die Mindestzeit fest, fir welche der Ausgang deaktiviert bleibt,
unabhdngig von der Anforderung.
« 7 legt die Mindestzeit zwischen zwei aufeinanderfolgenden
Aktivierungen desselben EIN/AUS-Ausganges fest.
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5.8.3 Schutzzeiten fiir verschiedene EIN/AUS-

Ausgédnge (Parameter c6, d1)

Par.  |Beschreibung Def. |Min. |Max.

c6 Verzdgerung zwischen Aktivierungen von |5 0 255 |s
2 verschiedenen EIN/AUS-Ausgéngen

Gultige Einstellungen: cO = 4

di Mindestzeit zwischen Deaktivierungen |0 0 [255 |s
von 2 verschiedenen EIN/AUS-Ausgangen

Gultige Einstellungen: cO = 4

Tab.5.n
6 legt die Mindestzeit fest, die zwischen zwei aufeinanderfolgenden
Aktivierungen  von 2 verschiedenen  EIN/AUS-Ausgangen
verstreichen muss. Durch die Verzogerung der Aktivierung
werden Leitungsiberlasten aufgrund von zu nahe liegenden oder
gleichzeitigen Anldufen vermieden.
+ d1 legt die Mindestzeit fest, die zwischen den Deaktivierungen von
zwei verschiedenen EIN/AUS-Ausgdngen verstreichen muss.

c7

9 c8
outt  ON —
OFF (—
ON
ouT2
OFF
t
c6 d1
<>,
Fig.5.y
Legende
t=Zeit

Ac6, ¢/, ¢8, ¢9 und d1 sind fur die PWM-, analogen und Timer-
Ausgdnge nicht verfligbar.

5.8.4  Rotation (Parameter c11)

Ermdglicht den Ein/Aus-Regelausgdngen, die Start- und Stopp-Prioritdt
zu dndern: Abhéngig von der Regelungsanforderung wird jener Ausgang
deaktiviert, der am langsten aktiv war oder jener aktiviert, der am langsten
inaktiv war.

Par. | Beschreibung Def. |Min. |Max. |M.E.
c11|Rotation der Ausgénge 0O |0 |8 -

0= Rotation nicht aktiv

1= Standard-Rotation (auf 2 oder 4 Relais)

2= Rotation 2+2

3= Rotation 2+2 (COPELAND)

4= Rotation der Ausgdnge 3 und 4, keine

Rotation fir 1 und 2

5= Rotation der Ausgdnge 1 und 2, keine

Rotation fir 3 und 4

6= Getrennte Rotation der Paare 1, 2

(untereinander) und 3, 4 (untereinander)

7= Rotation der Ausgdnge 2, 3, 4, keine

Rotation fir Ausgang 1

Glltige Einstellungen: c0=1, 2, 3,6, 7,8,9 und

alle Ein/Aus-Ausgdnge

8= Rotation der Ausgange 1 und 3, keine

Rotation fir 2 und 4

Gultige Einstellungen: c0=1,2,7,8 und c33=0

Tab. 5.0

Die Rotation 2+2 auf 4 Ausgangen (c11=2) dient der Leistungsregelung
der Verdichter. Die Ausgange 1 und 3 aktivieren die Vedichter, die
Ausgange 2 und 4 die Leistungsregelventile. Die Rotation erfolgt
zwischen den Ausgangen 1 und 3, wahrend die Ventile aktiviert werden
(Relais EIN), um die Verdichter auf Hochstleistung zu betreiben. Das Ventil
2ist an den Ausgang 1 und das Ventil 4 an den Ausgang 3 gebunden.

Die Rotation 24+2 DWM Copeland auf 4 Ausgdangen (c11=3) ist analog
zur vorhergehenden Rotation, nur mit umgekehrter Ventilregellogik. Die
Ventile sind normalerweise aktiviert (leistungsgeregelter Verdichter) und
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werden deaktiviert (Relais AUS), sobald der Verdichter auf Hochstleistung
arbeiten muss. Eine normale Einschaltsequenz ist:

1 aus, 2 aus, 3 aus, 4 aus

1 ein, 2 ein, 3 aus, 4 aus

1 ein, 2 aus, 3 aus, 4 aus

1 ein, 2 aus, 3 ein, 4 ein

1 ein, 2 aus, 3 ein, 4 aus
Wie vorher steuern auch in diesem Fall die Ausgdnge 1 und 3 die
Verdichter an, die Ausgdnge 2 und 4 die Magnetventile.

ODer Parameter hat keine Wirkung in Steuerungen mit 1 Ausgang.
Om den Modellen mit zwei Ausgangen (W) handelt es sich um eine
Standard-Rotation auch bei c11=2 oder 3.
Die Verbindung in der 2+2 Konfiguration ist: OUT1 = Verdichter 1,
OUT2 =Ventil 1, OUT3 = Verdichter 2, OUT4 = Ventil 2.

AAchtung bei der Programmierung der Parameter, da die Steuerung

die Ausgange nach der obgenannten Logik rotiert, unabhédngig
davon, ob es sich um Ein/Aus-Regelausgdnge oder Alarmausgdnge
handelt. Ist mindestens ein PWM- oder 0..10-Vdc-Ausgang vorhanden, ist
die Rotation immer aktiv, au3er bei DN/IR33 Modell E und c11=8.

Beispiel a: Bei zwei Alarmausgangen und zwei Regelausgangen muss die
Rotation so gewahlt werden, dass nur die Regelausgdnge rotieren.
Beispiel b: Soll ein Chiller mit drei Verdichtern geregelt werden, kann
die Rotation 7 verwendet werden: Die Ausgénge 2, 3 und 4 sind den
Verdichtern vorbehalten, Ausgang 1 kann auch nicht angeschlossen
werden oder kann als Hilfsausgang oder Alarmausgang verwendet
werden.

5.8.5 Digitale SSR-Ausgange (Festkorperrelais)

Wird eine Regelung auf einem oder mehreren PWM-Ausgangen
angefordert, wird die Relais-Losung praktisch unmdglich, wenn nicht
hohe Umschaltzeiten (mindestens 20 Sekunden) verwendet werden, weil
sonst die Lebensdauer des Relais selbst beeintrachtigt wirde. In diesen
Fallen kann ein firr die jeweilige Anwendung geeignetes Festkorperrelais
SSR verwendet werden.

5.8.6 PWM-Zykluszeit (Parameter c12)

Stellt die Gesamtzeit im PWM-Zyklus dar; die Summe der Einschaltzeit
tON und der Ausschaltzeit tOFF ist konstant und gleich c12. Das Verhaltnis
zwischen tON und tOFF wird von der Abweichung des Messwertes vom
Sollwert festgelegt, die ein Prozensatz der Schaltdifferenz des Ausganges
ist. FUr weitere Details siehe Betriebsmodus 4.

Par. | Beschreibung Def. [Min. |Max. |M.E.
c12 |PWM-Zykluszeit 20 10,2 1999 |s
Tab.5.p
ON
OFF —
t
ton toff
c12
Fig. 5.z
Legende
t="Zeit

Da der PWM-Betrieb stetig ist, kann die PID-Regelung voll

ausgeschopft werden, damit der Wert mit dem Sollwert
Ubereinstimmt oder in die Neutralzone zurtickkehrt.

Die berechenbare Mindesteinzeit (ton) und die maximale erhdltliche

Definition von ton ist 1/100 di c12(1%).

5.8.7  Analoge 0...10-Vdc-Ausgange
Sind fur die Regelung ein oder mehrere analoge 0..10-Vdc-Ausgénge
erforderlich, mussen die folgenden Steuerungen verwendet werden:

IR33B***** (1 Relais +1 0..10 Vdc)
[R33E7 (2 Relais +2 0..10 Vdc)
DN33pB*#*#*** (1 Relais +1 0..10 Vdc)
DN33E**»=* (2 Relais +2 0..10 Vdc)

In diesem Fall fhrt das System die Regelung mit einer Spannung aus, die
von 0 bis 10 Vdc ansteigt.
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5.8.8
Siehe Absatz "Fuhler”zu Kapitelbeginn.

Analoge Eingdange

5.8.9 Digitale Eingdnge

Der Parameter c29 legt die Funktion des digitalen Einganges 1 fest, falls
dieser nicht bereits in den Betriebsmodi 6, 7 und 8 oder im Spezialbetrieb
(c33=1) mit "Abhadngigkeit’=16 und 17 verwendet wird. Wird er als
Alarmeingang eingestellt, d. h. bei c29=1...3 und 7...11, sind ein oder
mehrere Alarmausgange aktiv (siehe Betriebsmodus 5), wahrend die
Wirkung auf die Regelausgdange mit c31 festgelegt wird (siehe Kapitel
"Alarme”). Der Parameter c30 ist analog zu c29 und bezieht sich auf den
digitalen Eingang 2.

Der Kreis 1 stimmt mit dem Regelkreis Uberein, wenn der

unabhdangige Betrieb nicht aktiviert ist; in einem solchen Fall arbeitet
die Steuerung auf den Kreisen 1 und 2. Ist der unabhéngige Betrieb nicht
aktiviert, aber eine der Einstellungen in Bezug auf den Alarm in Kreis 2
gewadhlt, wird der Alarm am Display zwar gemeldet, hat aber keine
Wirkung.

Max. | M.E.
12 -

Par.
c29

Beschreibung Def. |Min.
Digitaler Eingang 1 0 |0
0= Eingang nicht aktiv
1= Unmittelbarer externer Alarm,
automatisches Reset (Kreis 1)
2= Unmittelbarer externer Alarm, manuelles
Reset (Kreis 1)
3=\Verzogerter externer Alarm (P28),
manuelles Reset (Kreis 1)
4= Remote-EIN/AUS
5= Aktivierung/Deaktivierung des
Arbeitszyklus Uber Taste
6= Zwangsschaltung der Ausgange (Kreis 1)
7=\Verzbgerter Meldealarm E17 (P33)
8= Unmittelbarer Meldealarm E17
9= Unmittelbarer externer Alarm,
automatisches Reset (Kreis 2)
10= Unmittelbarer externer Alarm, manuelles
Reset (Kreis 2)
11=Verzogerter externer Alarm (P33),
manuelles Reset (Kreis 2)
12=Zwangsschaltung der Ausgange (Kreis 2)
13 = Unmittelbarer externer Alarm,
automatisches Reset (Kreis 1) Ed1
14 = Unmittelbarer externer Alarm,
manuelles Reset (Kreis 1) Ed1
15 = Verzogerter externer Alarm (P28),
manuelles Reset (Kreis 1) Ed1
Gultige Einstellungen: cO # 6, 7 und bei c33=
1 mit"Abhdngigkeit’=16 und 17.
Im Alarmfall hangt der Relaiszustand von
c31 oder d31 ab.
Digitaler Eingang 2 0 |0
Siehe 29

c30 12 |-

Tab.5.q
€29=0 Eingang nicht aktiv

€29=1 Unmittelbarer externer Alarm mit automatischem Reset (Kreis 1).
Ein Alarm tritt bei offenem Kontakt auf. Bestehen die Alarmbedingungen
nicht mehr (SchlieRen des Kontaktes), nimmt die Regelung wieder ihren
Betrieb auf und der eventuelle Alarmausgang wird deaktiviert.

€29=2 Unmittelbarer externer Alarm mit manuellem Reset (Kreis 1).

Ein Alarm tritt bei offenem Kontakt auf. Bestehen die Alarmbedingungen
nicht mehr (SchlieBen des Kontaktes), nimmt die Regelung nicht
automatisch wieder ihren Betrieb auf und die akustische Meldung, der
Alarmcode EO3 und der Alarmausgang bleiben aktiv. Die Regelung wird
erst nach einem manuellen Reset wieder aufgenommen, d. h. nach dem

gleichzeitigen Druck der Tasten :Trg und A und fur5 Sekunden.

te
€29=3 Verzogerter externer Alarm (Verzogerung = P28) mit manuellem
Reset (Kreis 1). Der Alarm tritt auf, wenn der Kontakt fir langer als die
Zeit P28 offen bleibt (in Sekunden gemessen). Bestehen nach dem
Auslosen des Alarms EO3 die Alarmbedingungen nicht mehr (SchlieRen
des Kontaktes), nimmt die Regelung nicht automatisch wieder ihren
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Betrieb auf, und die akustische Meldung, der Alarmcode EO3 und der
eventuelle Alarmausgang bleiben aktiv. Die Regelung wird erst nach dem
gleichzeitigen Druck der Tasten :—rg
aufgenommen.

€29=4 EIN/AUS

Der digitale Eingang bestimmt den Gerdtezustand:

- Ist der digitale Eingang geschlossen, ist die Regelung aktiv (EIN).

- Ist der digitale Eingang offen, wird die Regelung deaktiviert (AUS).

Die Folgen des Uberganges zu AUS sind:

+ Am Display wird die Meldung OFF abwechselnd zum Fihlerwert
und zu eventuellen Alarmcodes (E01/E02/E06/E07/E08), die vor dem
Ausschalten aktiv waren, angezeigt.

+ Die Regelausgange werden ausgeschaltet (AUS), wobei die eventuelle
Mindesteinschaltzeit (c9) eingehalten wird.

+ Der Summer (falls aktiv) wird deaktiviert.

+ Die Alarmausgange (falls aktiv) werden deaktiviert.

= Neue Alarme, die in diesem Zustand eventuell auftreten, werden nicht
gemeldet, auBBer (EQ1/E02/E06/EQ7/E08).

und A flir 5 Sekunden wieder

O\Nird ein digitaler Eingang als EIN/AUS-Eingang konfiguriert, kann der
Zustand der Steuerung nicht Uber den Supervisor gedandert werden.

€29=>5 Aktivierung des Arbeitszyklus.

Fur die Aktivierung des Arbeitszyklus Uber die Taste missen P70=2
und P29=5 fur den digitalen Eingang 1 und P70=3 und c30=5 fir den
digitalen Eingang 2 eingestellt sein.

€29=6 Zwangsschaltung der Ausgange, Kreis 1.

Ein Alarm tritt bei offenem Kontakt auf. Die Ausgange des Kreises 1
(siehe Abs. “Unabhangiger Betrieb”) werden auf der Grundlage der
Einstellungen der Parameter "Art der Zwangsschaltung” (siehe Abs. 5.6.11)
zwangsgeschaltet.

€29=7 Verzogerter Meldealarm E17 (P33, in Sekunden gemessen).
Ein Alarm tritt bei offenem Kontakt auf. Der Meldealarm E17 lasst das
Schlusselicon am Display blinken, hat aber keine Wirkung auf die
Regelung. Uber den Parameter “Abhangigkeit” (c34, 38, c42, c46=29)
kann ein Ausgang gewahlt werden, der unter Normalbedingungen nicht
regelt und im Alarmfall die Wirkung EIN/100%/10Vdc hat.

€29=8 Unmittelbarer Meldealarm E17.
Wie fUr c29=7, jedoch ohne Verzdgerung.

29 = 13 Unmittelbarer externer Alarm, automatisches Reset (Kreis 1).
Wie fur 29 = 1, am Display wird jedoch Ed1 angezeigt.

29 = 14 Unmittelbarer externer Alarm, manuelles Reset (Kreis 1).
Wie fur c29 = 2, am Display wird jedoch Ed1 angezeigt.

€29 = 15 Verzogerter externer Alarm (P28), manuelles Reset (Kreis 1).
Wie fur 29 = 3, am Display wird jedoch Ed1 angezeigt.

¢30 = 13 Unmittelbarer externer Alarm, automatisches Reset (Kreis 1).
Wie fur 30 = 1, am Display wird jedoch Ed2 angezeigt.

30 = 14 Unmittelbarer externer Alarm, manuelles Reset (Kreis 1).
Wie fur c30 = 2, am Display wird jedoch Ed2 angezeigt.

c30 = 15 Verzogerter externer Alarm (P33), manuelles Reset (Kreis 1).
Wie fir c29 = 3, jedoch mit Verzogerung P33 und Displayanzeige Ed2.

Damit die nachfolgenden Einstellungen sofort ibernommen
werden, muss der unabhangige Betrieb aktiv sein (c19=7).

€29=9 Unmittelbarer externer Alarm, automatisches Reset (Kreis 2).
Wie flir 29=1, nur fur Kreis 2.

€29=10 Unmittelbarer externer Alarm, manuelles Reset (Kreis 2).
Wie flir 29=2, nur fur Kreis 2.

€29=11 Verzogerter externer Alarm (P33), manuelles Reset (Kreis 2).
Wie flr c29=3, nur flr Kreis 2.

€29=12 Zwangsschaltung der Ausgange, Kreis 2.
Wie flr c29=6, nur flr Kreis 2.

Der Parameter c29 ist fir cO= 6, 7, 8 oder im Spezialbetrieb (c33=1) mit
"Abhangigkeit’=16 und 17 nicht verfligbar. Diese Betriebsmodi nutzen
den digitalen Eingang 1, um den Sollwert und/oder die Betriebslogik
umzuschalten, weshalb jede Anderung dieses Parameterwertes keinen
Einfluss ausubt.
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6. REGELUNG

EIN/AUS- und PID-Regelung
Die Steuerung arbeitet mit zwei Arten von Regelung:

+ EIN/AUS-Regelung (Proportionalregelung), bei welcher der Stellantrieb
entweder auf der vollen Leistung arbeitet oder ausgeschaltet ist. Es handelt
sich um eine einfache Regelung, die in einigen Féllen gute Ergebnisse
erzielen Idsst.

+ PID-Regelung, niitzlich fir Systeme, in denen die Antwort der geregelten
GroBe im Vergleich zum dnderbaren Wert die Messabweichung im
Regelbetrieb beseitigt und die Regelung verbessert. Der anderbare Wert
wird zu einer analogen GroRe, die kontinuierlich zwischen 0 und 100%
variiert.

In der PID-Regelung stimmt das Proportionalband mit der
Schaltdifferenz Uberein (Parameter P1/P2).

6.1 Art der Regelung (Parameter c5)
Par. |Beschreibung Def. |Min. [Max. |M.E.
c5 |Artder Regelung 0o |0 |1 -
0=EIN/AUS (Proportional)
1=Proportional+Integral+Differential  (PID-
Regelung)
ab.6.a

Dieser Parameter ldsst die geeignetste Regelung flr das Verfahren
einstellen.

In einer effizienten PID-Regelung stimmt der geregelte Wert mit dem

Sollwert Uberein oder liegt in der Neutralzone; unter diesen
Bedingungen kdnnen mehrere Ausgdnge aktiv sein, auch wenn das
urspringliche Regeldiagramm diese nicht vorsieht. Dies ist die
offensichtlichste Wirkung der Integralregelung.
AEine Voraussetzung fir die PID-Regelung ist, dass die P-Regelung

keine Schwankungen aufweist und dass eine gute Stabilitdt in den
vorgesehenen Schaltdifferenzen herrscht: Nur bei einer stabilen
Proportionalregelung garantiert die PID-Regelung die maximale Wirkung.

6.2 ti _PID,td_PID
(Parameter c62,c63, d62,d63)

Sie ermdglichen die Einstellung der PID-Parameter fur die spezifische

Anwendung.
Par. Beschreibung Def. Min. Max. M.E.
c62 ti_PID1 600 0 999 S
c63 td_PID1 0 0 999 S
de2 ti_PID2 600 0 999 S
d63 td_PID2 0 0 999 S
Tab. 6.b

Die nachstehende Tabelle fihrt den von PID1 und PID2 verwendeten
Fuhler gemaR Einstellung von c19 an.

c19 PID1 (Abhdngigkeit=1) PID2 (Abhéngigkeit = 2)
1 B1-B2 B1

7 B1 (Kreis 1) B2 (Kreis 2)

8 Max. (B1,B2) B1

9 Min. (B1,B2) B1

0,2,3,4,56,10,11 B1 B1

Tab. 6.

Fur die Erkldrung der Funktionsweise der Steuerung auf der

Grundlage der Einstellung von c19 siehe Abs. 6.5.

Zur Beseitigung der Integral- und Differentialwirkung mussen die

Parameter ti und td=0 eingestellt werden.

Bei td=0 und ti # 0 erhdlt man eine P+l Regelung, die hédufig in

Umgebungen verwendet wird, in denen die Temperatur nicht stark
schwankt.

Zur Beseitigung der Messabweichung im Regelbetrieb kann die P+l
Regelung eingestellt werden, wenn die Integralwirkung den
Mittelwert der Messabweichung zu reduzieren imstande ist. Bei einer
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hohen Integralwirkung (die umgekehrt proportional zur Zeit ti beitrdgt)
kdnnen die Schwankungen, die Uberschwingungen und die Zeiten fir
die Erhéhung und Verminderung der geregelten Variable zunehmen, bis
es zur Unstabilitdt kommt.

Um solchen Uberschwingungen als Folge der Integralwirkung

entgegenzuwirken, kann die Differentialwirkung eingefihrt werden,
welche die Schwankungen dampft. Bei einer starken Erhdhung der
Differentialwirkung (Erhohung der Zeit td) wird die Zeit erhoht, welche
die Variable bendtigt, um anzusteigen oder zu sinken, was zur
Systemunstabilitdt fihren kann. Die Differentialwirkung beeinflusst im
Gegensatz zur Integralwirkung die Messabweichung im Regelbetrieb
nicht.

6.3 Auto-Tuning (Parameter c64)

Die Auto-Tuning-Funktion ist mit dem unabhdngigen Betrieb nicht
kompatibel (c19=7).

Die Steuerung ist werkseitig mit den Default-PID-Parametern konfiguriert;
diese Werte lassen eine Standard-PID-Regelung ausfiihren, kbnnen aber
den Anforderungen des Systems, das mit IR33 geregelt werden soll, auch
nicht optimal entsprechen. Das Auto-Tuning-Verfahren Idsst 3 Parameter
einstellen, welche die Anlagenregelung verbessern: Diese Parameter
unterscheiden sich in Abhangigkeit der jeweiligen Anlage naturlich stark.
Die Auto-Tuning-Funktion sieht zwei Arbeitsverfahren vor:

« Tuning (Abstimmung) der Steuerung wahrend der
Inbetriebnahme der Anlage.

« Fine-Tuning (feine Abstimmung) der Steuerung mit bereits
abgestimmten Parametern wahrend des Normalbetriebs.

ersten

In beiden Verfahren muss die Steuerung mit den folgenden
Parametereinstellungen konfiguriert werden:

c0 =1 oder 2, d. h. Regelung im “Direct’- oder "Reverse’-Modus;

c5 =1, d. h. PID-Regelung aktiviert;

c64 =1, d. h. Auto-Tuning-Funktion aktiviert;

St1= Arbeitssollwert.

Tuning der Steuerung wéahrend der ersten Inbetriebnahme der Anlage.
Dieses Arbeitsverfahren wird bei der ersten Inbetriebnahme der Anlage
ausgeflihr; es dient einer ersten Abstimmung der PID-Parameter
sowie der Analyse der allgemeinen Anlagendynamik; die sich daraus
ergebenden Informationen sind unerldsslich fir dieses und weitere

Tuning-Verfahren.

Bei der ersten Inbetriecbnahme befindet sich das System in einem
unverdnderlichen Status; es liegt keine Spannung an und es herrscht
ein thermisches Gleichgewicht mit der Umgebungstemperatur. Dieser
Status muss auch bei der Programmierung der Steuerung beibehalten
werden, die vor dem Start des Auto-Tuning-Verfahrens stattfinden muss.
Die Steuerung wird also mit den obgenannten Parametereinstellungen
konfiguriert; es durfen keine Lasten geregelt werden, damit der Status
des Systems unverandert bleibt (d. h. keine Erhohung oder Verminderung
der Temperatur). Dies kann auch erzielt werden, indem die Ausgédnge der
Steuerung an keine Lasten angeschlossen oder die Lasten nicht versorgt
werden. Nach der Programmierung muss die Steuerung ausgeschaltet
werden, mussen die Ausgange eventuell wieder an die Lasten
angeschlossen werden und muss an die gesamte Anlage (Steuerung
und System) Spannung angelegt werden. Die Steuerung beginnt das
Auto-Tuning-Verfahren (das TUNING-Icon am Display blinkt); es werden
die Startbedingungen und die Eignung Uberprift, d. h. fir Systeme im
"Direct"-Modus muss die vom Regelfthler erfasste Starttemperatur den
folgenden Bedingungen entsprechen:

-hoher als der Sollwert;

-Abweichung vom Sollwert um Gber 5°C.

Fir Systeme im “Reverse’-Modus musst die vom Regelfuhler erfasste
Starttemperatur den folgenden Bedingungen entsprechen:

-niedriger als der Sollwert;

-Abweichung vom Sollwert um Gber 5°C.

Sind die Startbedingungen nicht geeignet, kann die Steuerung das
Verfahren nicht ausfiihren und meldet den Alarm “E14"; die Steuerung
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bleibt in diesem Zustand, bis sie resettiert oder ausgeschaltet und wieder
eingeschaltet wird. Das Verfahren kann wiederholt werden, um zu
Uberprufen, ob nun andere Startbedingungen vorliegen, die das Auto-
Tuning-Verfahren ermaoglichen. Erweisen sich die Startbedingungen
hingegen als geeignet, startet die Steuerung eine Reihe von Vorgdngen,
die den aktuellen Status des Systems durch Stérungen andern, welche
entsprechend erfasst werden und die besten PID-Parameter fUr die
Anlage berechnen lassen. In dieser Phase kdnnen sich die vom Gerat
erreichten Temperaturen stark vom eingestellten Sollwert differenzieren
oder konnen auch zum Startwert zurtickkehren. Nach der Beendung des
Verfahrens (maximale Dauer: 8 Stunden) werden bei positivem Ausgang
die fur die Parameter der Steuerung berechneten Werte endgiiltig
gespeichert und ersetzen die Default-Werte; andernfalls wird nichts
gespeichert, und die Steuerung meldet den Ausgang aus dem Verfahren
mit einem Alarm (siehe Alarmtabelle). In diesen Fallen bleibt die Meldung
bis zum manuellen Alarmreset oder bis zum Aus- und Einschalten der
Steuerung bestehen, wéhrend das Auto-Tuning-Verfahren auf jeden Fall
beendet wird und die gespeicherten Parameter nicht gedndert werden.

Fine-Tuning der Steuerung mit bereits abgestimmten Parametern
wéahrend des Normalbetriebs.

Wurde die Steuerung bereits dem ersten Tuning-Verfahren unterzogen,
kann ein weiteres Auto-Tuning flr eine noch feinere Abstimmung der
Parameter ausgefuhrt werden. Dies ist vor allem dann nitzlich, wenn
andere Lastbedingungen im Vergleich zum ersten Verfahren oder einem
anderen Fine-Tuning-Verfahren vorliegen. Die Steuerung ist in diesem
Fall bereits imstande, das System mit seinen PID-Parameter zu regeln; ein
zusatzliches Auto-Tuning optimiert diese Regelung.

Das Fine-Tuning-Verfahren kann wahrend der normalen Anlagenregelung
stattfinden (bei cO =1 oder 2, d. h. bei Regelung im "Direct”- oder
"Reverse’-Modus und c5 =1, d. h. bei aktivierter PID-Regelung); es ist nicht
notig, die Steuerung aus- und einzuschalten. Es gentgt,:

-den Parameter c64 auf 1 zu setzen;

-die Taste A fUr 5 Sekunden zu dricken; anschliefend erscheint die
Meldung “tun”, und das Auto-Tuning-Verfahren wird gestartet.

Das Verfahren verlduft wie bereits oben beschrieben. In beiden Tuning-
Verfahren stellt die Steuerung bei positivem Ausgang automatisch den
Parameter c64 auf Null und beginnt die PID-Regelung mit den neu
gespeicherten Parametern.

Das Auto-Tuning-Verfahren ist nicht unerlésslich fir eine optimale

Anlagenregelung; erfahrene  Anlagenbediener  kénnen die
Regelparameter auch von Hand dndern und ebenfalls optimale
Ergebnisse erzielen.

Fiur Benutzer, die bisher die Vorgangerserie IR32 Universale mit P+

Regelung verwendet haben, gentigt es, c5=1 einzustellen (PID-
Regelung aktiviert) und die Default-Parameterwerte zu verwenden,
wodurch praktisch das Verhalten der Vorganger-Steuerung repliziert
wird.

6.4 Arbeitszyklus

ADer Arbeitszyklus ist mit dem unabhdngigen Betrieb nicht
kompatibel (c19=7).

Der Arbeitszyklus ist ein automatisches Betriebsprogramm mit 5
Sollwerten, die in den 5 zugehorigen Zeitintervallen erreicht werden
mussen. Er ist in der Prozessautomation nitzlich, wo die Temperatur in
einem bestimmten Zeitintervall einen bestimmten Verlauf annehmen
muss (z. B. Pasteurisation der Milch).

Die Dauer und Temperatur mussen fir alle 5 Steps eingestellt
werden.

Ein Arbeitszyklus kann Uber die Tasten, den digitalen Eingang oder
automatisch  Uber die RTC gestartet werden (siehe Kapitel
"Bedienteil”).

Wird die Dauer des Steps x (P71, P73, P75, P77) auf Null gesetzt,
arbeitet die Steuerung nur in Abhangigkeit der Temperatur. Die
Steuerung versucht, die eingestellte Temperatur in der kiirzest moglichen
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Zeit zu erreichen und geht anschlielend zum néchsten Step Uber. Sollte
der letzte Step die Dauer Null haben (P79=0), wird eine unendliche
Temperaturregelung durchgefihrt (der Step muss manuell unterbrochen
werden). Bei einer Stepdauer # 0 versucht die Steuerung, die eingestellte
Temperatur in der vorgesehenen Zeit zu erreichen und geht anschlieend
in jedem Fall zum néchsten Step Uber.

\Wird das Gerdt wahrend eines Arbeitszyklus ausgeschaltet (AUS),

stoppt die Regelung, die Zdhlung der Steps wird jedoch fortgesetzt.
Nach einem erneuten Einschalten des Geréates (EIN) geht die Regelung
weiter.

ADer Arbeitszyklus wird bei Fihlerdefekt oder Fehler Uber digitalen
Eingang automatisch unterbrochen.

Par. |Beschreibung Def. |Min. |Max. M.E.

P70 |Aktivierung des Arbeitszyklus 0 0 3 -
0= Deaktiviert
1=Tasten
2= Digitaler Eingang
3=RTC

P71 |Arbeitszyklus: Dauer Step 1 0 0 200 min

P72 |Arbeitszyklus: Temperatursollwert |0 (32)|-50  [150 °C(°F)
Step 1 (-58) [(302)

P72 |Arbeitszyklus: Temperatursollwert |0 (32) |-199  [800(800) |°C(°F)
Step 1 (-199)

P73 |Arbeitszyklus: Dauer Step 2 0 0 200 min

P74 |Arbeitszyklus: Temperatursollwert |0 (32)|-50  [150 °C(°F)
Step 2 (-58) 1(302)

P74 |Arbeitszyklus: Temperatursollwert |0 (32) |-199  [800(800) |°C(°F)
Step 2 (-199)

P75 |Arbeitszyklus: Dauer Step 3 0 0 200 min

P76 |Arbeitszyklus: Temperatursollwert 0(32)|-50 150 °C(°F)
Step 3 (-58) 1(302)

P76 |Arbeitszyklus: Temperatursollwert |0 (32) |-199  {800(800) |°C(°F)
Step 3 (-199)

P77 |Arbeitszyklus: Dauer Step 4 0 0 200 min

P78 |Arbeitszyklus: Temperatursollwert 0(32)|-50 150 °C(°F)
Step 4 (-58) 1(302)

P78 |Arbeitszyklus: Temperatursollwert |0 (32) |-199 |800(800) |°C(°F)
Step 4 (-199)

P79 |Arbeitszyklus: Dauer Step 5 0 0 200 min

P80 |Arbeitszyklus: Temperatursollwert |0 (32)|-50  [150 °C(F)
Step 5 (-58) |(302)

P80 |Arbeitszyklus: Temperatursollwert  0(32) |-199 [800(800) [°C(°F)
Step 5 (-199)

ab. 6.d
Beispiel 1: Heizzyklus mit unendlicher Temperaturregelung

In diesem Beispiel muss der Step 1 das System auf die Temperatur
SetA fuhren; die darauffolgenden Steps dienen der unendlichen
Temperaturregelung. In diesem Fall wirden 2 Steps gentigen, der
Zyklus verlangt aber die Einstellung der Temperatur- und Zeitparameter
aller Steps. Aus diesem Grund werden die Steps 2, 3 und 4 auf die
Regeltemperatur SetA flr die Zeit 1 eingestellt (dieser Wert koénnte
jedoch auch auf den Hochstwert programmiert werden, da die
Temperaturregelung unendlich erfolgt), wahrend fir den fiinften und
letzten Step die Zeit auf “0" gestellt wird. Das bedeutet auch, dass der
Arbeitszylus nicht gestoppt wird, solange der Bediener nicht eingreift.

SetAf----------- g T T T

i STEPS

STEP1 | STEP2 | STEP3 | STEP4 |
P71=45 | P73=1 | P75=1 i P77=1 i P79=0
P72=SetA | P74=SetA | P76=SetA! P78=SetA | P80=SetA
45 1 i [ 1 t
Fig. 6.a
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Beispiel 2: Heizzyklus mit Zwischenpausen

Nach Beendung des Steps 5 endet der Arbeitszyklus automatisch, und
die Regelung erfolgt wieder in Abhdngigkeit von Set1.

Automatisches Verlassen des Arbeitszyklus

T
SetC

SetB d i
SetA : : :
H H H H i
Set1 : : : : ;
STEP1 : STEP2 i STEP3 ' STEP4 | STEPS :
P71=30" 1 P73=40' 1P75=30" ! P77=40' 1 P79=30" !
P72=SetA } P74=SetA 1 P76=SetB ! P78=SetB 1 P80=5etC
; ; : ;

H ! 1 | t
30" ) 40’ v30 40’ i300 Ut
T [ 1

Fig. 6.b

Beispiel 3: Niedrige Pasteurisation

Nach Beendung des Steps 5 endet der Arbeitszyklus, und die Regelung
erfolgt wieder in Abhangigkeit von Set1.

T Automatisches Verlassen

SetA des Arbeitszyklus

; ;
i !
Set1 : :
STEPT 1 STEP? {STEPS I STEP4 ! STEPS
P71=30" ! P73=45 ! P75=30" , P77=1" | P79=1 :
P72=Set2 |  P74=Set2 | P76=Setl i P78=Setl | P80=Setl !
0 y 0 t t
] ! i H H t
300 ! 45’ o300 1 1
Fig. 6.

Beispiel 4: Hohe Pasteurisation

In diesem Beispiel wurde die Zeit des letzten Steps auf “0” gesetzt; der
Arbeitszyklus endet nicht, solange der Bediener nicht eingreift; die
Temperaturregelung wird unendlich fortgesetzt. Da die Temperatur
der unendlichen Temperaturregelung gleich der flr Set1 eingestellten
Temperatur ist, verhalt sich das System wie im normalen Regelbetrieb;
am Display wird jedoch CL5 angezeigt, was auf den noch laufenden
Arbeitszyklus hinweist.

T
SetA

Set1 ' !
STEP1 STEP2  {STEP3  {STEP4 1 STEPS
P71=60' P73=30' P75=1" P77=1"" 1\ P79=0
P72=SetA P74=Set1 i P76=Set1 1 P78=Set1 E P80=Set1
i
: t
60’ 30 1 1 !
Fig. 6.d
Legende
T=temperatur
t=Zeit

6.5 Betrieb mit Fiihler 2

Durchdie Installation des Flihlers 2 bieten sich verschiedene Betriebsmodi
an, die im Parameter c19 gewahlt werden konnen.

Wie bereits besagt wird der zweite Fihler nur in den Betriebsmodi cO=
1,2,3,4 verwaltet.

6.5.1 Differenzbetrieb (Parameter c19=1)

Der Fuhler B2 muss installiert sein. Die Regelung erfolgt durch einen
Vergleich des Sollwertes St1 mit der Differenz der beiden Fihler (B1-B2).
Die Steuerung reagiert mit der Anpassung der Differenz B1-B2 an den
Wert St1.
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Der "Direct”-Modus (c0=1) ist in jenen Anwendungen dienlich, in denen
die Steuerung verhindern soll, dass die Differenz B1-B2 ansteigt.

Im “Reverse”-Modus (c0=2) wird hingegen verhindert, dass sich die
Differenz B1-B2 vermindert. Anwendungsbeispiele:

Beispiel 1:
Eine Kélteanlage mit 2 Verdichtern muss die Wassertemperatur um 5°C
senken.

Einleitung: Die gewdhlte Steuerung sieht 2 Ausgange fur die Ansteuerung
von 2 Verdichtern vor; das erste Problem betrifft die Positionierung der
Fuhler BT und B2. Eventuelle Temperaturalarme kdnnen sich nur auf den
Messwert des Fuhlers B1 beziehen. Im Beispiel wird die Einlasstemperatur
mit T1 angegeben, die Auslasstemperatur mit T2.

Losung Ta: B1 wird am Wassereinlass installiert, wenn die Regelung
der Einlasstemperatur T1 wichtiger ist; damit kdnnen Alarme, auch
verzogerte Alarme, flr eine "hohe” Einlasstemperatur T1 gemeldet
werden. Bei B1=T1 entspricht der Sollwert “B1-B2" d. h.“T1-T2’, und muss
gleich +5°C (St1=5) sein. Der Betriebsmodus ist der Reverse-Modus
(c0=2), weil die Steuerung die Ausgdnge aktivieren muss, wenn der Wert
“T1-T2"in Richtung 0 absinkt. Durch die Einstellung einer Schaltdifferenz
gleich 2°C (P1=2), einer Schwelle fir hohe Temperatur gleich 40°C
(P26=40) und einer Verzogerung von 30 Minuten (P28=30) erhalt man
den nachstehend dargestellten Betrieb.

B1(T1 B2 (T2
T CHILLER (12
Mod. W
0ouT2 ouT
ON
A A
Y \
OFF 4
1 B1-B2
St1=5
Fig. 6.e

Losung 1b: Hat hingegen T2 Prioritdt (bspw. Schwelle fir “niedrige
Temperatur” auf 6°C mit 1 Minute Verzogerung), muss der Hauptfthler
B1 im Auslass positioniert werden. Unter diesen neuen Bedingungen
muss der Sollwert St1, der sich aus “B1-B2’, d. h. “T2-T1" ergibt, auf -5°C
eingestellt werden. Der Betriebsmodus ist der Direct-Modus (c0=1), da
die Steuerung die Ausgange aktivieren muss, wenn der Wert “T2-T1"
von -5 bis 0 ansteigt. P25=6 und P28=1(min) aktivieren den Alarm flr
“niedrige Temperatur’, wie im neuen Regeldiagramm dargestellt ist:

B2 (T1 B1(T2]
il CHILLER Ak
Mod. W
OuT1 OuT2
ON
A A
\ \
4 4 OFF
P1 B1-B2
St1=-5
Fig. 6.f

Beispiel 1 (Fortsetzung)

Das Beispiel 1 kann mit dem Spezialbetrieb (c33=1) geldst werden.
Es wird die Losung 1b aufgegriffen (T2 muss 5°C unter T1 liegen). Der
Hauptfuhler ist am Auslass positioniert (T2 =B1).

AuBerdem sollen weitere Anforderungen erfillt werden:

« Die Auslasstemperatur T2 soll auf 8°C gehalten werden;

- bleibt T2 fur ldnger als 1 Minute unter 6°C, muss ein Alarm flr "niedrige
Temperatur” gemeldet werden.
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Losung: Es wird eine Steuerung mit 4 Ausgangen gewadhlt (IR33Z****);
zwei Ausgange dienen der Regelung (OUT3 und OUT4), ein Ausgang
dem Remote-Alarmmanagement (OUT1). Der Ausgang OUT2 wird zur
Deaktivierung der Ausgange OUT3 und OUT4 bei T2< 8°C verwendet.
Hierzu genlgt es, OUT2 mit OUT3 und OUT4 elektrisch in Reihe zu
schalten und OUT2 nur zu aktivieren, wenn B1 (T2) Gber 8°C liegt.

c33=1 einstellen: Die Spezialparameter mussen wie folgt gedndert
werden:

0ouT2 0ouT3

o<

compressor 2

Fig. 6.9

Ausgang 1: Muss als Alarmausgang programmiert werden, der nur
bei Alarm fUr “niedrige Temperatur” aktiviert wird. Alsdann ist die
"Abhdngigkeit"=c34 zu dndern, die von 1 zu 9 wechselt (oder 10, wenn
das Relais als normalerweise EIN arbeiten soll). Die anderen Parameter des
Ausganges 1 haben keine Bedeutung mehr und bleiben unverandert, mit
Ausnahme der Abhdngigkeiten, weshalb d35=0 eingestellt werden muss.
Ausgang 2: Wird unabhédngig vom Differenzbetrieb gemacht, indem
die "Abhdngigkeit” von 1 auf 2 gedndert wird: "Abhdngigkeit’=c38=2.
Die Logik ist der Direct-Modus und umfasst also alle Parameter P2;
also wird "Aktivierung” =c40 zu 100 und “Schaltdifferenz/Logik"=c41 zu
-100. St2 muss natdrlich auf 8 eingestellt werden, und P2 ist die notige
Mindestdifferenz, um die Steuerung neu zu starten, wenn sie wegen
Alarm fir“niedrige Temperatur” gestoppt wird, bspw. P2=4.

Auch die Einschalt- und Ausschaltfunktion muss unabhdngig von den
anderen Ausgangen werden: d38 und d39 werden hierzu auf 0 gesetzt.
Ausgang 3 und Ausgang 4: In den Steuerungen mit 4 Ausgdngen weist
der Betriebsmodus 1 jedem Ausgang eine Hysterese gleich 25% der
Schaltdifferenz P1 zu. Im Beispiel werden 2 Ausgange effektiv fur die
Regelung verwendet, also muss die Hysterese jeden Ausganges 50%
von P1 betragen. Demnach mussen die Parameter "Aktivierung” und
“Schaltdifferenz/Logik” der Ausgénge gedndert werden, damit sie sich an
die neue Situation anpassen.

Die nétigen Einstellungen sind also:

Ausgang 3:

"Aktivierung'=c44 andert sich von 75 zu 50

"Schaltdifferenz/Logik”=c45 dndert sich von -25 zu -50.

Ausgang 4:

"Aktivierung"=c48 bleibt auf 100

"Schaltdifferenz/Logik”= c49 &ndert sich von -25 zu -50.

Die Abbildung fasst die Betriebslogik der Regelung zusammen.

Mod. Z
OUT1 (LOW ALARM) ouT2
ON
A A
Y A
OFF
P27 P2 B1(T2)
P25=6 St2=8
Mod. W
ouT3 ouT4
ON
A A
\ 4
Y OFF
P1 B1-B2
St1=-5
Fig. 6.h

6.5.2 Sollwertschiebung

Die Sollwertschiebung ldsst den Regelsollwert St1 in Abhangigkeit
des zweiten Fuhlers B2 und des Bezugssollwertes St2 dndern. Die
Sollwertschiebung hat ein Gewicht gleich c4, das“"Autoritat”genannt wird.
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ADie Sollwertschiebung kann nur bei c0=1,2 aktiviert werden.

ABei einer Sollwertschiebung bleibt der Wert des Parameters St1 der
eingestellte; es dndert sich hingegen der Arbeitswert von St1, der
“effektiver St1” genannt und vom Regelalgorithmus verwendet wird.
Auch der effektive St1 ist an die Grenzwerte c21 und c22 gebunden
(Mindest- und Hochstwert von St1); diese beiden Parameter garantieren,
dass St1 keine unerwiinschten Werte annimmt.

6.5.3  Sollwertschiebung im Kiihlbetrieb

(Parameter c19=2)
Die Sollwertschiebung im Kuhlbetrieb kann den Wert St1 erhéhen oder
vermindern, je nachdem, ob c4 positiv oder negativ ist.

St1 andert sich nur, wenn die Temperatur B2 den Wert St2 Uberschreitet:

- bei B2 hoher als St2: effektiver St1 = St1 + (B2-5t2)*c4
- bei B2 niedriger als St2: effektiver St1 = St1

St1_comp

c22

St1

21

st2 B2
Fig. 6.i

Legende:

St2 Aktivierungssollwert 2

St1_comp Effektiver Sollwert 1

B2 AulBenfUhler

c4 AuBenfuhler

21 Mindestwert Sollwert 1

c22 Hochstwert Sollwert 1

Beispiel 1:

Die Temperatur einer Tankstellenbar soll im Sommer auf rund 24°C
klimatisiert werden. Um die Kunden, die in der Bar nur fir wenige Minuten
verweilen, keinen grolen Temperaturspringen auszusetzen, soll die
Raumtemperatur an die AuBentemperatur gebunden sein, das heifit sie
soll bei einer AuBentemperatur von 34°C oder héher proportional bis auf
maximal 27°C ansteigen.

Losung: Es wird ein Direktexpansions-Luft/Luft-Klimasystem fur die
Temperaturregelung verwendet. Der Hauptfihler B1 wird in der Bar
positioniert; die Regelung arbeitet im Direct-Modus cO=1 mit einem
Sollwert =24°C (St1=24) und einer Schaltdifferenz von bspw. 1°C (P1=1).
Um die Sollwertschiebung im Kihlbetrieb zu nutzen, wird der Fihler B2
aullen positioniert und c19=2 eingestellt. Der Sollwert St2 wird auf =24
eingestellt, weil der Sollwert 1 nur fur AuBentemperaturen tber 24 °C
kompensiert werden soll. Die Autoritdt c4 muss gleich 0,3 sein, damit bei
Anderungen von B2 von 24 auf 34°C der Sollwert St1 von 24 auf 27°C
ansteigen kann. Schlieflich ist c22=27 einzustellen, um den Hochstwert
des effektiven Sollwertes St1 zu programmieren. Das Diagramm zeigt,
wie St1in Abhdngigkeit der Temperatur B2 variiert.

A
St1_comp

c22=27

24 :
St2=24 34 B2

Fig. 6.j
Legende:
St2 Aktivierungssollwert 2
St1_comp Effektiver Sollwert 1
B2 AuBenfuhler
c4 Autoritdt
c22 Hochstwert Sollwert 1
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Beispiel 2:
Beispiel einer Sollwertschiebung im Kuhlbetrieb mit negativem c4.
Dieses Beispiel bezieht sich auf eine Klimaanlage, bestehend aus einem
Chiller (Wasserkihler) und einigen Fan Coils (Geblasekonvektoren). Fir
AuBentemperaturen unter 28°C kann die Zulufttemperatur des Chillers
auf St1=13°C festgelegt werden. Steigt die AuRentemperatur an, kann die
hohere Warmelast durch eine lineare Verminderung der Zulufttemperatur
bis zu einer Mindestgrenze von 10°C ausgeglichen werden, die bei
Temperaturen gleich oder héher als 34°C erreicht wird.
Losung: Die in der Steuerung mit einem oder mehreren Ausgangen (in
Abhdngigkeit des Chillers) einzustellenden Parameter sind:
« c0=1, Hauptfihler B1 in der Zuluft des Chillers mit einem
Hauptregelsollwert St1=13°C und einer Schaltdifferenz P1=2,0°C.
Fur die Sollwertschiebung im Kuhlbetrieb: c¢19=2, aktiviert fir eine
AuBentemperatur (von B2 gemessen) hoher als 28°C, also St2=28. Da St1
um 3°C gesenkt werden muss, wenn B2 um 6°C variiert (34-28), betragt
die Autoritdt c4=-0,5. Um zu vermeiden, dass die Zulufttemperatur unter
10°C sinkt, muss der Mindestwert von St1 auf c21=10 eingestellt werden.
Das nachstehende Diagramm zeigt den Verlauf von St1 auf.

A
St1_comp

13 c4=-0,5

€21=10 |p=mmmmbmmmmmmmm e :
st2=28 34 B2
Fig. 6.k
Legende:
St2 Aktivierungssollwert 2
St1_comp Effektiver Sollwert 1
B2 Aul3enfihler
c4 Autoritat
c21 Mindestwert Sollwert 1
6.5.4 Sollwertschiebung im Heizbetrieb

(Parameter c19=3)
Die Sollwertschiebung im Heizbetrieb kann den Wert St1 erhdhen oder
vermindern, je nachdem, ob c4 negativ oder positiv ist.
St1 andert sich nur, wenn die Temperatur B2 unter dem Wert von St2
liegt:
+ bei B2 niedriger als St2: effektiver St1 = St1 + (B2-St2)*c4
+ bei B2 hoher als St2: effektiver St1 = St1

St1_comp
c22
c4=-0,5
------------------- St
c4=+0,5
c21
St2 B2
Fig. 6.1
Legende:
St2 Aktivierungssollwert 2
St1_comp Effektiver Sollwert 1
B2 AuBenfuhler
c4 Autoritat
21 Mindestwert Sollwert 1
22 Hochstwert Sollwert 1
Beispiel 4:

Projektanforderungen: Zur Optimierung des Wirkungsgrads des
Heizkessels in einer Haushaltsheizanlage kann eine Betriebstemperatur
(St1) von 70°C fir AuRentemperaturen Uber 15°C vorgesehen werden.
Sinkt die AuBentemperatur, muss die Betriebstemperatur des Heizkessels
proportional bis zu einer Hochsttemperatur von 85°C erhoht werden,
welche fUr eine AuBentemperatur von unter 0°C vorgesehen ist.

Losung: Es wird eine Steuerung mit Hauptfihler B1 im Wasserkreislauf,
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Betriebsmodus 2 (Heizen), Sollwert St1=70 und Schaltdifferenz P1=4
verwendet. AulSerdem ist ein Aul3enflihler B2 aullen zu installieren und
muss die Sollwertschiebung im Heizbetrieb (c19=3) mit St2=15 aktiviert
werden, damit diese Funktion fur Auflentemperaturen unter 15°C
eingreifen kann. Fur die Berechnung der “Autoritat” muss bertcksichtigt
werden, dass bei einer Anderung von B2 um -15°C (von +15 auf 0°C) St1
sich um +15°C dndern muss (von 70°C auf 85°C): Daraus ergibt sich c4=
-1.Schlielich muss der Hochstwert von St1 festgelegt werden: c22=85°C.
Das Diagramm zeigt den Verlauf von St1 bei sinkender AuRentemperatur
B2 auf.

A
St1_comp

c22=85

70 0
St2=15 B2
0
Fig. 6.m

Legende:
St2 Aktivierungssollwert 2
St1_comp Effektiver Sollwert 1
B2 Aulenflihler
c4 Autoritdt
c22 Hochstwert Sollwert 1
6.5.5 Kontinuierliche Sollwertschiebung

(Parameter c19=4)
Die Sollwertschiebung von St1 ist fur Werte von B2 # St2 aktiv: Mit
diesem Wert von ¢19 kann der Parameter P2 genutzt werden, um eine
Neutralzone um St2 herum festzulegen, in der die Sollwertschiebung
nicht arbeitet, d. h. sobald B2 Werte zwischen St2-P2 und St2+P2
annimmt, wird die Sollwertschiebung ausgeschlossen und St1 wird nicht
gedndert:
« Bei B2 hoher als (St2+P2) ist der effektive St1 = St1+ [B2-(St2+P2)]*c4
- Bei B2 zwischen (St2-P2) und (St2+P2) ist der effektive St1=5t1
- Bei B2 niedriger als (St2-P2) ist der effektive St1= St1+ [B2-(St2-P2)]*c4

Die mit c19=4 erhaltene Sollwertschiebung ist die kombinierte

Wirkung der Sollwertschiebung im Kuhl- und Heizbetrieb. In den
folgenden Diagrammen ist die kontinuierliche Sollwertschiebung fur
positive und negative Werte von c4 dargestellt. Vernachldsstigt man die
Wirkung von P2, erhoht sich St1 bei positivem ¢4 im Fall von B2>St2 und
sinktim Fall von B2<St2. Ist c4 dagegen negativ, sinkt St1 bei B2 > St2 und
steigt bei B2 niedriger als St2.

c4>0
St1_comp
C22|-====mm=- /_
H B2
21
H P2 i
PN M N
St2
c4<0

st2
Fig. 6.n

Legende:
St2 Aktivierungssollwert 2
St1_comp Effektiver Sollwert 1
B2 AulBenfuhler
c4 Autoritat
c22 Hochstwert Sollwert 1
21 Mindestwert Sollwert 1
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6.5.6

Logik-Aktivierung auf absolutem Sollwert und
Differenzsollwert (Parameter c19=5, 6)

Bei c19= 5 wird der Wert des Fihlers B2 fir die Logik-Aktivierung sowohl
fUr den Direct- als auch Reverse-Modus verwendet.

Bei c19= 6 wird der Wert B2-B1 beriicksichtigt.

Par. |Beschreibung Def. |Min. |Max. |M.E.

c19 |Betrieb Fuhler 2 0 0 6 -
5= Logik-Aktivierung auf abs. SW
6= Logik-Aktivierung auf Diff.-SW
Gultige Einstellungen: cO=1 oder 2

c66 |Aktivierungsschwelle fur Direct -50 |50 150 |°C/°F
GUltige Einstellungen: cO=1 oder 2 (-58) |(-58) |(302)

c67 |Aktivierungsschwelle fiir Reverse 150 |-50 |150 [°C/°F
GUltige Einstellungen: cO=1 oder 2 (302) |(-58) |(302)

c66 |Beginn Aktivierungsintervall -50 |-199 (800 |°C(°F)
Gliltige Einstellungen: cO=1 oder 2 (-58) 1(-199) |(800)

c67 |Ende Aktivierungsintervall 150 |-199 [800 |°C(°F)
Gultige Einstellungen: cO=1 oder 2 (302) [(-199) |(800) s

ab. 6.e

Reverse-Regelung mit Logik-Aktivierung

Beispiel einer Steuerung mit zwei Ausgdngen, von denen der erste ein
EIN/AUS-Ausgang und der zweite ein 0..10-Vdc-Ausgang ist. Sobald
die Temperatur des Fuhlers B2 (bei c19=5) oder die Differenz B2-B1 (bei
c19=6) im Intervall (c66, c67) enthalten ist, aktiviert die Steuerung eine
Reverse-Regelung auf St1 und P1; aulBerhalb des Temperaturintervalls ist
die Regelung gesperrt.

ouT
ouT2 ouT1
100%
A
" 0%
B1
P1
St1
ABILITAZIONE/
ENABLE
C19=5
ON
A A
\4 y
A OFF
B2
€66 €66+C65 €67-c65 c67
ABILITAZIONE/
ENABLE
C19=6
ON
A A
A
A4 A OFF
B2-B1
66 C66+C65 €67-c65 c67
Fig. 6.0

Direct-Regelung mit Logik-Aktivierung

Analog zum vorhergehenden Fall mit Steuerung mit zwei Ausgangen,
von denen der erste ein EIN/AUS-Ausgang und der zweite ein 0..10-Vdc-
Ausgang ist. Sobald die Temperatur des Fihlers B2 (bei c19=5) oder die
Differenz B2-B1 (bei c19=6) im Intervall (c66, c67) enthalten ist, aktiviert
die Steuerung eine Direct-Regelung auf St1 und P1; aullerhalb des
Temperaturintervalls ist die Regelung gesperrt.

6.5.7 Unabhéngiger Betrieb (Kreis 1 + Kreis 2)
(Parameter c19=7)

Bei der Einstellung c19= 7 “spaltet” sich die Steuerung und regelt
anhand von zwei unabhdngigen Kreisen, die mit Kreis 1 und Kreis 2
angegeben sind und jeweils einen eigenen Sollwert (St1, St2), eine
eigene Schaltdifferenz (P1, P2) und eigene PID-Parameter (ti_PID, td_PID)
besitzen.

Dieser Betrieb kann nur bei cO= 1 und 2 eingestellt werden und ist mit
der Aktivierung des Arbeitszyklus nicht vereinbar.

Bei c33= 0 und mit der Einstellung c19= 7 werden die Ausgdnge der
Steuerung modellabhédngig dem Kreis 1 oder dem Kreis 2 zugewiesen,
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wie in der folgenden Tabelle angegeben.

ZUWEISUNG DES AUSGANGES

Modell Kreis 1 (St1, P1) Kreis 2 (St2, P2)
1 Relais - -

2 Relais OouT1 OuT2

4 Relais OUT1,0UT2 OUT3, 0UT4

4 SSR OUT1, OUT2 OUT3,0UT4

1 Relais +10...10Vdc ~ |OUT1 OuT2

2 Relais+20...10Vdc  |OUT1, OUT2 OUT3, 0UT4

Tab. 6.f

Es ist zu vermerken, dass der Ausgang 1 allgemein immer dem Kreis
1 zugewiesen ist, wahrend der Ausgang 2 dem Kreis 1 oder Kreis 2
zugewiesen werden kann. Fir die Zuweisung eines jeglichen Ausganges
an die Kreise 1 oder 2 muss zum Spezialbetrieb Ubergegangen werden
(Abhangigkeit= 1 flr die Zuweisung der Ausgange an den Kreis 1 und
Abhéngigkeit= 2 fur die Zuweisung der Ausgange an den Kreis 2).
Beispiel 1: Die Ausgange 1, 2 sollen mit der Direct-Logik, mit Sollwert
und Schaltdifferenz 5 arbeiten; die Ausgédnge 3, 4 sollten mit der Reverse-
Logik mit Sollwert -5 und Schaltdifferenz 5 arbeiten.

Losung: cO= 1 und c19=7 einstellen, um St1 und P1 dem Fuhler BT bzw.
St2, P2 dem Fuhler B2 zuzuweisen. AuRerdem St1=+5, P1=5 und St2=-5,
P2=5. Zum Spezialbetrieb Gbergehen (c33=1) und die "Aktivierung” und
"Schaltdifferenz/Logik” fir die Ausgange 3 und 4 wie folgt einstellen:

OouT3 OuT 4
Aktivierung c44=-50 c48=-100
Schaltdifferenz/Logik c45=+50 c49= 450
Tab. 6.9
oN OUT1 ouT2
A A
OFF Y Y
B1
St1=5 7,5 10
ouT4 ouT3 oN
A A
Y \ 4 OFF
B2
-10 -75 St2=-5
Fig. 6.p

6.5.8 Regelungaufhoherem/niedrigeremFiihlerwert
(Parameter c19=8/9)

Durch die Einstellung c19=8 wird der Fihler mit dem hoheren Messwert
zu jenem, auf dessen Grundlage die Steuerung die Regelung und somit

die Ausgdnge aktiviert.

Control by Control by Control by

B1

B1 : B2 : B1

OFF B2

c0=2
ouT2 oo oN c19=8
Mod. W
______ OFF
P1 i max(B1,B2)
St1
Fig.6.q
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Legende
T=Temperatur
t= Zeit

Durch die Einstellung c19= 9 wird der Fihler mit dem niedrigerem
Messwert zu jenem, auf dessen Grundlage die Steuerung die Regelung
und somit die Ausgdnge aktiviert.

Control by Control by Control by
T B2 : B1 : B2
OFF
t
c0=2
ouT2 ouT on c19=9
"""" Mod. W
\ \ OFF
P1 min(B1,82)
St1
Fig. 6.r

Legende
T=Temperatur
t= Zeit
6.5.9 Regelsollwert iiber Fiihler 2

(Parameter c19=10)
Der Regelsollwert ist nicht mehr fix, sondern variiert in Abhdngigkeit des
Messwertes des Fihlers B2.Im Fall von Strom- oder Spannungseingangen
ist St1 nicht mehr der Spannungs- oder Stromwert, sondern der am
Display angezeigte Wert, der von den Parametern d15 und d16 abhéngt.

st B2
t
c0=2
ouT2 ouT1 ON c19=10
A A Mod. W
\ 4 Y OFF
P1 B1
St1=B2
Fig. 6.5

Legende:
T=Temperatur
t= Zeit

6.5.10 Automatische Umschaltung Kiihlen/Heizen
tber Fiihler B2 (Parameter c19=11)

Bei c19= 11 bleibt die Regelung, falls der Messwert des Fihlers B2 im von

€66 und c67 festgelegten Intervall enthalten ist, im Stand-by. Liegt der

Wert des Fiihlers B2 unter c66, regelt die Steuerung auf der Grundlage der
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benutzerseitig definierten Parameter; liegt der Wert des Fuhlers B2 tGber
c67, findet eine automatische Anderung des Sollwertes, des Regelbandes
und der Regellogik statt.

Ein typisches Beispiel ist die Anderung des Betriebsmodus der Fancoils in
Abhéngigkeit der Zulaufwassertemperatur.

c19=11
c0=1
ON
Cooling Standby Heating
(St1,P1) 7 v (St2, P2)
--------- e s i
{65 | {65 | B2
> e
€66 c67
Fig. 6.t

Diese Funktion darf nicht kombiniert mit den Abhdngigkeiten 16
und 17 verwendet werden.

6.5.11 Differenzbetrieb mit Voralarm
(Parameter c19 = 12)

Bei c19 = 12 kommen zum Differenzbetrieb

od. W c19=12
ouT ourz ON c0=1
A A
L ¥ OFF
: P B1-B2
St1=5
Fig. 6.u

zwei Schwellen hinzu (c66 und c67), welche die Ausgange wie im
nachstehenden Schema zwangsschalten.

c19=12
ON
Forcing Forcing
reverse direct
outputs outputs
--------------------- OFF
= = .
> >
66 c67
Fig. 6.v

Damit kdnnen die Bandbreiten des Fiihlers B1 in Prozesskaltwassersatzen
begrenzt werden.

6.5.12 Verwendung des Moduls CONVO/10A0
(Zubehor)

Dieses Modul setzt ein 0...12-Vdc-PWM-Signal fur Festkorperrelais (SSR) in
ein lineares analoges 0..10-Vdc- und 4..20-mA-Signal um.

Programmierung: Fur die Erlangung des stetigen Ausgangssignals wird
der PWM-Regelmodus verwendet (siehe Parameter c12). Das PWM-Signal
wird exakt als analoges Signal reproduziert: Der EIN-Prozentsatz entspricht
dem Prozentsatz des vorgesehenen maximalen Ausgangssignals. Das
Modul CONVO/10AQ integriert das von der Steuerung gelieferte Signal:
Die Zykluszeit (c12) muss auf den einstellbaren Mindestwert reduziert
werden, d. h. c12= 0,2 s. Fir die Regelungslogik (‘Direct"=Kuhlen,
"Reverse’=Heizen) gelten dieselben Betrachtungen wie fir den
PWM-Betrieb (siehe Betriebsmodus 4): Die PWM-Aktivierungslogik
wird als analoges Signal wiedergegeben. Ist hingegen eine Custom-
Konfiguration erforderlich, siehe die Absdtze zum Spezialbetrieb

(Parameter "Ausgangstyp’, “Aktivierung’, “Schaltdifferenz/Logik”).
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7. PARAMETERLISTE

In den Tabellen zeigen die wiederholten Parameter die Einstellungsdifferenzen zwischen den Modellen mit Universaleingdngen und den Modellen mit
reinen Temperatureingdngen auf.
Par. |Beschreibung NB Def. Min. Max. | ME. | Typ | Carel- |ModBus® |R/W| Icon
SPV

St1[Sollwert 1 20(68) |21 c22 °C(°F) |A 4 4 RAW | &

St2 |Sollwert 2 40(104) |c23 c24 °C(F) |A 5 5 R/W | &

cO |Betriebsmodus 2 1 9 - | 12 112 R/W DN
1= Direct

2= Reverse

3= Neutralzone

4=PWM

5= Alarm

6= Direct/Reverse Uber DI1

7= Direct/Direct Uber DI

8= Reverse/Reverse Uber DI1

9= Direct/Reverse mit verschiedenen Sollwerten

P1 |Schaltdifferenz Sollwert 1 2(3,6) 0,102 |50(90) °C (°F) |A 6 6 RIW | &
P2 |Schaltdifferenz Sollwert 2 2(36) 0,1(0,2) |50 (90) °C (°F) |A 7 7 R/IW | &
P3  |Neutralzonenschaltdifferenz 2(3,6) 0(0) 20 (36) °C(°F) |A 8 8 R/W | &
P1  |Schaltdifferenz Sollwert 1 2 (3,6 0,1(0,2) 1999 (179) |°C (°F) |A 6 6 R/W A
P2 |Schaltdifferenz Sollwert 2 2(3,6) 0,10,22) 1999 (179) |°C(°F) |A 7 7 R/W A
P3  |Neutralzonenschaltdifferenz 2(36) 0(0) 99,9 (179) |°C(°F) |A 8 8 RAW | &
c4  |Autoritat 0,5 -2 2 - A 9 9 R/W A
Gultige Einstellungen: Betriebsmodus 1 oder 2
c5 |Art der Regelung 0 0 1 - D 25 25 RW | &

0= EIN/AUS (Proportional)
1= Proportional+Integral+Differential (PID-Regelung)

5

c6 |Verzogerung zwischen Aktivierungen 2 verschiedener 5 0 255 s 13 113 R/W
Relaisausgange
Gultige Einstellungen: cO# 4

¢/ |Mindestzeit zwischen Aktivierungen desselben 0 0 15 min |l 14 114 R/W | &
Relaisausganges
Gultige Einstellungen: cO= 4

dl |[Mindestzeit zwischen Deaktivierungen 2 verschiedener 0 0 255 S 15 115 R/IW | &
Relaisausgdnge
Gultige Einstellungen: cO= 4

c8 |Mindestausschaltzeit des Relaisausganges 0 0 15 min |l 16 116 RIW | &
Gultige Einstellungen: cO# 4

c9 |[Mindesteinschaltzeit des Relaisausganges 0 0 15 min |l 17 117 RW | &
Gultige Einstellungen: cO= 4

c10 |Zustand der Regelausgéange Kreis 1 im Alarmfall des Fihlers 1 0 0 3 - I 18 118 R/W | &

0= Alle Ausgdnge AUS

1= Alle Ausgange EIN

2= Direct-Ausgdnge aktiviert, Reverse-Ausgdnge deaktiviert
3= Reverse-Ausgdnge aktiviert, Direct-Ausgdnge deaktiviert

d10 |Zustand der Regelausgédnge Kreis 2 im Alarmfall des Fihlers 0 0 3 - I 112 212 R/W | &
2 -siehecl0
c11 |Rotation der Ausgdnge 0 0 8 - I 19 119 RIW | &

0= Rotation nicht aktiv

1= Standard-Rotation (auf 2 oder 4 Relais)

2= Rotation 2+2

3= Rotation 2+2 (COPELAND)

4= Rotation der Ausgénge 3 und 4, keine Rotation fiir 1 und 2
5= Rotation der Ausgénge 1 und 2, keine Rotation fir 3 und 4
6= Getrennte Rotation der Paare 1, 2 (untereinander) und 3,
4 (untereinander)

7= Rotation der Ausgange 2, 3, 4, keine Rotation fiir Ausgang
1
8= Rotation der Ausgdnge 1 und 3, keine Rotation fir 2 und 4
Gultige Einstellungen: cO=1, 2, 7, 8 und c33=0

c12 |PWM-Zykluszeit 20 0.2 999 S A 10 10 R/W

e

c13 |Fuhlertyp 0 0 3 - I 20 120 R/W
0= NTC Std.-Messbereich (-50T+90 °C)

1= NTC erw. Messbereich (-40T+150 °C)
2= PTC Std.-Messbereich (-50T+150 °C)
3=Pt1000 Std.-Messbereich (-50T+150 °C)
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Par. |Beschreibung NB Def. Min. Max. M.E. | Typ | Carel- |ModBus® |R/W| Icon
SPV

c13 |Fuhlertyp 0 0 16 - I 20 120 RIW | &

0= NTC Std.-Messbereich (-50T+110 °C)

1= NTC-HT erw. Messbereich (-10T+150 °C)

2= PTC Std.-Messbereich (-50T+150 °C)

3=Pt1000 Std.-Messbereich (-50T+200 °C)

4= Pt1000 erw. Messbereich (-199T+800 °C)

5=Pt100 Std.-Messbereich (-50T+200 °C)

6= Pt100 erw. Messbereich (-199T+800 °C)

7=Thermokupplung J Std.-Messbereich (-50T+200 °C)

8= Thermokupplung J erw. Messbereich (-100T+800 °C)

9= Thermokupplung K Std.-Messbereich (-50T+200 °C)

10=Thermokupplung K erw. Messbereich (-100T+800 °C)

11=Eingang 0...1 Vdc

12=Eingang -0,5...1,3 Vdc

13=Eingang 0...10Vdc

14= Ratiom. Spannung 0...5 Vdc

15=Eingang 0...20 mA

16=Fingang 4...20 mA
P14 |Kalibrierung Fihler 1 0(0) -20(-36) |20 (36) °CCF) |A 1 11 R/W| &
P15 |Kalibrierung Fihler 2 0(0) -20(-36) |20 (36) °C(°F) |A 12 12 R/W| &
P14 |Kalibrierung Fuhler 1 0(0) =99 (-179) 1999 (179) |°C(°F) |A 11 11 R/W A
P15 |Kalibrierung Fiihler 2 0(0) -99 (-179) 1999 (179) |°C(°F) |A 12 12 R/W A
c15 |Mindestwert flr Fihler 1 in Strom/Spannung 0 =198 clé = A 13 13 RAW | &
c16 |Hochstwert fur Fihler 1 in Strom/Spannung 100 cl15 800 = A 14 14 RIW | &
d15 |Mindestwert flr Fihler 2 in Strom/Spannung 0 -199 di16 - A 29 29 RIW | &
d16 |Hochstwert fir Fuhler 2 in Strom/Spannung 100 di5 800 = A 30 30 RIW | &
c17 |Stoérungsschutzfilter fir Fuhler 4 1 15 - I 21 121 RAW | &
c18 |Temperatur-Messeinheit 0 0 1 - D 26 26 R/W | =&

0=°"C,1="F
c19 |Betrieb Fihler 2 0 0 11 - I 22 122 R/W | =&

0= Nicht aktiviert

1= Differenzbetrieb

2= Sollwertschiebung im Kuhlbetrieb

3= Sollwertschiebung im Heizbetrieb

4= Sollwertschiebung immer aktiv

5= Logik-Aktivierung auf absolutem Sollwert

6= Logik-Aktivierung auf Differenzsollwert

7=Unabhangiger Betrieb (Kreis 1 + Kreis 2)

8= Regelung auf hoherem Fuhlerwert

9= Regelung auf niedrigerem Fihlerwert

10= Regelsollwert Gber Fihler 2

11= Autom. Umschaltung Kiihlen/Heizen Uber Fihler B2

Glltigkeitc0=1,2,3,4
c21 |Mindestwert Sollwert 1 -50 (-58) |-50 (-58) |c22 °CCR)_|A 15 15 RAW | &
c22 |Hochstwert Sollwert 1 60 (140) |c21 150 (302) |°C(°F) |A 16 16 RAW | &
c21  |Mindestwert Sollwert 1 -50 (-58) |-199 (-199)|c22 °C(°F) |A 15 15 R/W | &
c22 |Hochstwert Sollwert 1 110 (230) |c21 800 (800) |°C(°F) |A 16 16 R/AW | &
c23 |Mindestwert Sollwert 2 -50(-58) |-50(-58) |c24 °CCF) |A 17 17 R/W A
24 |Hochstwert Sollwert 2 60 (140) |23 150 (302) [°C(°F) |A 18 18 RW | &
c23  |Mindestwert Sollwert 2 -50 (-58) |-199 (-199)|c24 °C(°F) |A 17 17 R/W | &
c24 |Hochstwert Sollwert 2 110 (230) |c23 800 (800) |°C(°F) |A 18 18 RIW | &
P25 |Alarmschwelle fur niedrige Temperatur auf Fuhler 1 -50(-58) |-50(-58) |P26 °C(F) |A 19 19 RW | A

Bei P29= 0, P25= 0: Schwelle deaktiviert

Bei P29= 1, P25=-50: Schwelle deaktiviert
P26 |Alarmschwelle fir hohe Temperatur auf Fuhler 1 150 (302) |P25 150 (302) |°C(°F) |A 20 20 R/W A

Bei P29= 0, P26= 0: Schwelle deaktiviert

Bei P29= 1, P26=150: Schwelle deaktiviert
P27 |Alarmschaltdifferenz auf Fihler 1 2(3,6) 0(0) 50 (90) °CCRH A 21 21 R/W A
P25 |Alarmschwelle fir niedrige Temperatur auf Fihler 1 -50 (-58) |-199 (-199) |P26 °CCR |A 19 19 R'W | A

Bei P29= 0, P25= 0: Schwelle deaktiviert

Bei P29= 1, P25=-199: Schwelle deaktiviert
P26 |Alarmschwelle fir hohe Temperatur auf Fihler 1 150 (302) [P25 800 (800) |°C(°F) |A 20 20 R'W | A

Bei P29= 0, P26= 0: Schwelle deaktiviert

Bei P29= 1, P26= 800: Schwelle deaktiviert
P27 |Alarmschaltdifferenz auf Fihler 1 2(3,6) 0(0) 99,9 (179) |°C(°F) |A 21 21 R'W | A
P28 |Alarmverzégerung auf Fihler 1 (**) 120 0 250 min (s) | 23 123 R/W A
P29 |Typ der Alarmschwelle auf Fuhler 1 1 0 1 - D 27 27 RW | A

0= Relativ; 1= Absolut
P30 |Alarmschwelle fir niedrige Temperatur auf Fihler 2 -50(-58) |-50(-58) |P31 °CCRH A 31 31 R'W | A

Bei P34= 0, P30= 0: Schwelle deaktiviert

Bei P34= 1, P30=-50: Schwelle deaktiviert
P31 |Alarmschwelle fur hohe Temperatur auf Fihler 2 150(302) |P30 150(302) |°C(°F) |A 32 32 R'W | A

Bei P34=0, P31=0: Schwelle deaktiviert

Bei P34=1,P31=150: Schwelle deaktiviert
P32 |Alarmschaltdifferenz auf Fihler 2 2(3,6) 0(0) 50 (90) °C(°F) |A 33 33 RIW | A
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P30 |Alarmschwelle fir niedrige Temperatur auf Fiihler 2 -50 (-58) |-199(-199) |P31 °C (°F) 31 31 RIW | A
Bei P34= 0, P30= 0: Schwelle deaktiviert
Bei P34= 1, P30=-199: Schwelle deaktiviert
P31 |Alarmschwelle fir hohe Temperatur auf Fuhler 2 150(302) [P30 800 (800) |°C (°F) 32 32 R/W A
Bei P34= 0, P31= 0: Schwelle deaktiviert
Bei P34=1, P31=800: Schwelle deaktiviert
P32 |Alarmschaltdifferenz auf Fihler 2 2(3,6) 0(0) 99,9 (179) |°C (°F) 33 33 R/W A
P33 |Alarmverzogerung auf Fiihler 2 (**) 120 0 250 min (s) 113 213 R/W A
P34 |Typ der Alarmschwelle auf Fihler 2 1 0 1 - 37 37 RW | A
0= Relativ; 1= Absolut
c29 |Digitaler Eingang 1 0 0 12 - 24 124 RW | A
0= Eingang nicht aktiv
1= Unmittelbarer externer Alarm, automatisches Reset (Kr. 1)
2= Unmittelbarer externer Alarm, manuelles Reset (Kreis 1)
3=\Verzogerter externer Alarm (P28), manuelles Reset (Kr. 1)
4= EIN/AUS-Regelung abhdngig vom Zustand des dig. Eing.
5= Aktivierung/Deaktivierung des Arbeitszyklus tber Taste
6= Zwangsschaltung der Ausgéange (Kreis 1)
7=\erzogerter Meldealarm E17 (P33)
8= Unmittelbarer Meldealarm E17
9= Unmittelbarer externer Alarm, automatisches Reset (Kr. 2)
10= Unmittelbarer externer Alarm, manuelles Reset (Kreis 2)
11=Verzogerter externer Alarm (P33), manuelles Reset (Kr. 2)
12= Zwangsschaltung der Ausgange (Kreis 2)
13 = Unmittelbarer externer Alarm, automatisches Reset (Kreis 1)
14 = Unmittelbarer externer Alarm, manuelles Reset (Kreis 1)
15 =Verzogerter externer Alarm (P28), manuelles Reset (Kreis 1)
Gultige Einstellungen: cO # 6,7 und c33= 1 mit “Abhangig-
keit"=16, 17.
Im Alarmfall hangt der Relaiszustand von c31 oder d31 ab
c30 |Digitaler Eingang 2 0 0 12 - 25 125 RAW | &
Siehe c29
c31 |Zustand der Regelausgdnge im Fall eines Alarms Uber DI 0 0 3 - 26 126 RAW | &
0= Alle Ausgénge AUS
1= Alle Ausgange EIN
2= Reverse-Ausgange AUS, unverandert die anderen
3= Direct-Ausgdnge AUS, unverdndert die anderen
d31 |Zustand der Regelausgdnge Kreis 2 bei Alarm tber DI 0 0 3 - 114 214 R/W | &
Siehe c31
32 |Adresse fir serielle Verbindung 1 0 207 - 27 127 RIW | &
¢33 |Spezialbetrieb 0 0 1 - 28 28 R/W | &
0= Deaktiviert
1= Aktiviert
(Vor der Anderung den gewiinschten Modus c0 wéhlen)
¢34 |Abhéangigkeit Ausgang 1 1 0 29 - 28 128 R/W 1
0= Ausgang nicht aktiviert
1= Regelausgang (St1, P1)
2= Regelausgang (5t2, P2)
3= Allgemeiner Alarm Kreis 1 (Relais AUS)
4= Allgemeiner Alarm Kreis 1 (Relais EIN)
5= Schwerer Alarm Kreis 1 und E04 (Relais AUS)
6= Schwerer Alarm Kreis 1 und E04 (Relais EIN)
7= Schwerer Alarm Kreis 1 und EQ5 (Relais AUS)
8= Schwerer Alarm Kreis 1 und EO5 (Relais EIN)
9= Alarm EO5 (Relais AUS)
10= Alarm EO5 (Relais EIN)
11= Alarm E04 (Relais AUS)
12= Alarm E04 (Relais EIN)
13= Schwerer Alarm Kreis 142 (Relais AUS)
14= Schwerer Alarm Kreis 1+2 (Relais EIN)
15=Timer
16= Regelausgang mit Sollwerténderung
Betriebslogik-Umkehr tiber DI
17=Regelausgang mit Sollwerténderung
Beibehaltung der Betriebslogik tiber DI1
18= Meldung des EIN/AUS-Zustandes
19= Allgemeiner Alarm Kreis 2 (Relais AUS)
20= Allgemeiner Alarm Kreis 2 (Relais EIN)
21= Schwerer Alarm Kreis 2 und E15 (Relais AUS)
22=Schwerer Alarm Kreis 2 und E15 (Relais EIN)
23= Schwerer Alarm Kreis 2 und E16 (Relais AUS)
24= Schwerer Alarm Kreis 2 und E16 (Relais EIN)
25=Alarm E16 (Relais AUS)
26= Alarm E16 (Relais EIN)
27=Alarm E15 (Relais AUS)
28= Alarm E15 (Relais EIN)
29= Alarm E17 (Relais AUS)
c35 |Typ Ausgang 1 0 (m) 0 1 - 29 29 R/W 1
c36 |Aktivierung Ausgang 1 -25 (m) -100 100 % 29 129 R/W 1
c37 |Schaltdifferenz/Logik Ausgang 1 25 (m) -100 100 % 30 130 R/W 1

ir33 universale +030220803 - rel. 2.3 - 16.04.2012



CAREL

d34 |Einschalteinschrankung Ausgang 1 0 0 4 - \ 31 131 R/W 1
d35 |Ausschalteinschrankung Ausgang 1 0 0 4 - I 32 132 R/W 1
d36 |Mindestwert stetiger Ausgang 1 0 0 100 % I 33 133 R/W 1
d37 |Hochstwert stetiger Ausgang 1 100 0 100 % \ 34 134 R/W 1
F34 |Cut-off Ausgang 1 0 0 1 - D 38 38 R/W 1
0= Cut-off-Betrieb
1= Betrieb auf Mindestgeschwindigkeit
F35 |Speed-up-Dauer Ausgang 1 0 0 120 S \ 115 215 R/W 1
0= Speed-up deaktiviert
F36 |Artder Zwangsschaltung Ausgang 1 0 0 5 - [ 116 216 R/W 1
0= Deaktiviert
1= AUS/0Vdc 4= Max
2=EIN/10Vdc 5= AUS mit Einhaltung der Schutzzeiten
3=Min
c38 |Abhdngigkeit Ausgang 2 1 0 29 - | 35 135 R/W 2
39 |Typ Ausgang 2 0 (m) 0 1 - D 30 30 R/W 2
c40 |Aktivierung Ausgang 2 -50 (m) -100 100 % | 36 136 R/W 2
c41 |Schaltdifferenz/Logik Ausgang 2 25 (m -100 100 % \ 37 137 R/W 2
d38 |Einschalteinschrankung Ausgang 2 0 0 4 - \ 38 138 R/W 2
d39 |Ausschalteinschrdankung Ausgang 2 0 0 4 - | 39 139 R/W 2
d40 |Mindestwert stetiger Ausgang 2 0 0 100 % \ 40 140 R/W 2
d41 |Hochstwert stetiger Ausgang 2 100 0 100 % \ 41 141 R/W 2
F38 |Cut-off Ausgang 2 0 0 1 D 39 39 R/W 2
Siehe F34
F39 |Speed-up-Dauer Ausgang 2 0 0 120 S I 117 217 R/W 2
0= Speed-up deaktiviert
F40 |Art der Zwangsschaltung Ausgang 2 0 0 5 - \ 118 218 R/W 2
Siehe F36
c42 |Abhdngigkeit Ausgang 3 1 0 29 - \ 42 142 R/W 3
c43  |Typ Ausgang 3 0 (m) 0 1 - D 31 31 R/W 3
c44 |Aktivierung Ausgang 3 -75 (m) -100 100 % \ 43 143 R/W 3
c45 |Schaltdifferenz/Logik Ausgang 3 25 (m -100 100 % \ 44 144 R/W 3
d42 |Einschalteinschrdnkung Ausgang 3 0 0 4 - | 45 145 R/W 3
d43 |Ausschalteinschrankung Ausgang 3 0 0 4 - \ 46 146 R/W 3
d44 |Mindestwert stetiger Ausgang 3 0 0 100 % \ 47 147 R/W 3
d45 |Hochstwert stetiger Ausgang 3 100 0 100 % | 48 148 R/W 3
F42 |Cut-off Ausgang 3 0 0 1 D 40 40 R/W 3
Siehe F34
F43  |Speed-up-Dauer Ausgang 3 0 0 120 S [ 119 219 R/W 3
0= Speed-up deaktiviert
F44 | Art der Zwangsschaltung Ausgang 3 0 0 5 I 120 220 R/W 3
Siehe F36
c46 |Abhdngigkeit Ausgang 4 1 0 29 - \ 49 149 R/W 4
c47 |Typ Ausgang 4 0 (w) 0 1 - D 32 32 R/W 4
c48 |Aktivierung Ausgang 4 -100 (a) |-100 100 % \ 50 150 R/W 4
c49 |Schaltdifferenz/Logik Ausgang 4 25 (m) -100 100 % | 51 151 R/W 4
d46 |Einschalteinschrankung Ausgang 4 0 0 4 - \ 52 152 R/W 4
d47 |Ausschalteinschrankung Ausgang 4 0 0 4 - \ 53 153 R/W 4
d48 |Mindestwert stetiger Ausgang 4 0 0 100 % | 54 154 R/W 4
d49 |Hochstwert stetiger Ausgang 4 100 0 100 % \ 55 155 R/W 4
F46 |Cut-off Ausgang 4 0 0 1 D 41 41 R/W 4
Siehe F34
F47 |Speed-up-Dauer Ausgang 4 0 0 120 S \ 121 221 R/W 4
0= Speed-up deaktiviert
F48 |Art der Zwangsschaltung Ausgang 4 0 0 5 \ 122 222 R/W 4
Siehe F36
c50 |Sperre der Tastatur und Fernbedienung 1 0 2 - [ 56 156 RAW | &
c51 |Code fir die Aktivierung der Fernbedienung 1 0 255 - \ 57 157 RAW | &
0= Programmierung Uber Fernbedienung ohne Code
c52 |Displayanzeige 0 0 6 - \ 58 158 RAW | &
0= Fuhler 1 4= Sollwert 1
1= Fuhler 2 5= Sollwert 2
2=Digitaler Eingang 1 6= Fuhler 1 abwechselnd zu Fihler 2
3= Digitaler Eingang 2
c53  |Summer 0 0 1 - D 33 33 RAW | &
0= Aktiviert
1= Deaktiviert
c56 |Einschaltverzdgerung 0 0 255 S | 59 159 R/W | &
c57 |Softstart Kreis 1 0 0 99 min/°C |l 60 160 RAW | &
d57 |Softstart Kreis 2 0 0 99 min/°C |l 123 223 RAW | &
c62 |ti_PID1 600 0 999 S I 61 161 R/W | TUNING
c63 |td_PID1 0 0 999 s \ 62 162 R/W_|TUNING
de2 ti_PID2 600 0 999 S | 124 224 R/W | TUNING
d63 |td_PID2 0 0 999 S | 125 225 R/W | TUNING
65 |Hysterese Logik-Aktivierung 1,5@27) 10(0) 999 (179) |°C(°F) |A 34 34 RIW | &
c65 |Hysterese Logik-Aktivierung 1,527) 10(0) 999 (179) |°C(°F) |A 34 34 R/AW | &
c66 |Beginn Aktivierungsintervall -50 (-58) |-50(-58) 150 (302) |°C(°F) |A 22 22 R/W BN
Gultige Einstellungen: c0=1, 2
c67 |Ende Aktivierungsintervall 150(302) |-50(-58) |150(302) |°C(°F) |A 23 23 R/W A
Gultige Einstellungen: c0=1, 2
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Par. |Beschreibung NB Def. Min. Max. M.E. | Typ | Carel- |ModBus®|R/W| Icon
SPV
c66 |Beginn Aktivierungsintervall -50 (-58)  |-199(-199) |800 (800) |°C(°F) |A 22 22 R/W A
Gultige Einstellungen: c0=1, 2
c67 |Ende Aktivierungsintervall 150(302) |-199(-199) |800 (800) |°C(°F) |A 23 23 R/W | &
Gultige Einstellungen: c0=1, 2
P70 |Aktivierung des Arbeitszyklus 0 0 3 - I 70 170 RW | O
0= Deaktiviert 2= Digitaler Eingang
1=Tasten 3=RTC
P71 |Arbeitszyklus: Dauer Step 1 0 0 200 min I 71 171 RW | O
P72 |Arbeitszyklus: Temperatursollwert Step 1 0(32) -50(-58) 150(302) |°C(°F) |A 24 24 R/W [
P72 |Arbeitszyklus: Temperatursollwert Step 1 0(32) -199(-199) |800 (800) |°C(°F) |A 24 24 R/W o
P73 |Arbeitszyklus: Dauer Step 2 0 0 200 min I 72 172 RW | O©
P74 | Arbeitszyklus: Temperatursollwert Step 2 0(32) -50(-58) |150 °C/°F A 25 25 R/W ®
P74 | Arbeitszyklus: Temperatursollwert Step 2 0(32) -199(:199) 800 (800) |°C(°F) |A 25 25 RW | ©
P75 |Arbeitszyklus: Dauer Step 3 0 0 200 min I 73 173 RW | O
P76 |Arbeitszyklus: Temperatursollwert Step 3 0(32) -50(-58) |150(302) |°C(°F) |A 26 26 R/W S
P76 |Arbeitszyklus: Temperatursollwert Step 3 0(32) -199(-199) |800 (800) |°C (°F) |A 26 26 R/W ®
P77 |Arbeitszyklus: Dauer Step 4 0 0 200 min I 74 174 RW | O
P78 |Arbeitszyklus: Temperatursollwert Step 4 0(32) -50(-58) 150(302) |°C(°F) |A 27 27 R/W [
P78 |Arbeitszyklus: Temperatursollwert Step 4 0(32) -199(-199) |800 (800) |°C(°F) |A 27 27 R/W o
P79 |Arbeitszyklus: Dauer Step 5 0 0 200 min I 75 175 RW | O©
P80 |Arbeitszyklus: Temperatursollwert Step 5 0(32) -50(-58) |150(302) |°C(°F) |A 28 28 R/W ®
Pon |EIN/AUS-Befehl der Steuerung 0 0 1 - D 36 36 R/W -
PO |Firmware-Revision 20 0 999 - | 131 231 R
ALO |Datum - Uhrzeit Alarm O (Set driicken) - - - - - - - R o
(y=Jahr, M= Monat, d=Tag, h= Stunde, n= Minuten)
y ALO_y= Jahr des Alarms 0 0 0 99 Jahr \ 76 176 R S
M |ALO_M= Monat des Alarms 0 0 1 12 Monat | | 77 177 R o
d ALO_d=Tag des Alarms 0 0 1 31 Tag \ 78 178 R S
h ALO_h= Stunde des Alarms 0 0 0 23 Stunde| | 79 179 R o
n ALO_n= Minute des Alarms O 0 0 59 Minute| | 80 180 R S
E ALO_t=Typ des Alarms 0 0 0 99 - \ 81 181 R o
ALT |Datum - Uhrzeit Alarm 1 (Set driicken) - - - - - - - R o
(y=Jahr, M= Monat, d=Tag, h= Stunde, n= Minuten)
v AL1_y=Jahr des Alarms 1 0 0 99 Jahr \ 82 182 R S
M JALT_M= Monat des Alarms 1 0 1 12 Monat | | 83 183 R o
d AL1_d=Tag des Alarms 1 0 1 31 Tage \ 84 184 R o
h AL1_h= Stunde des Alarms 1 0 0 23 Stunde| | 85 185 R o
n AL1_n= Minute des Alarms 1 0 0 59 Minute| | 86 186 R S
E ALT_t=Typ des Alarms 1 0 0 99 - \ 87 187 R S
AL2 |Datum - Uhrzeit Alarm 2 (Set driicken) - - - - - - - R o
(y=Jahr, M=Monat, d=Tag, h=Stunde, n=Minute)
v AL2_vy=Jahr des Alarms 2 0 0 99 Jahr I 88 188 R o
M |AL2_M= Monat des Alarms 2 0 1 12 Monat | | 89 189 R o
d AL2_d=Tag des Alarms 2 0 1 31 Tage \ 90 190 R S
h AL2_h= Stunde des Alarms 2 0 0 23 Stunde| | 91 191 R S
n AL2_n= Minute des Alarms 2 0 0 59 Minute| | 92 192 R o
E AL2_2=Typ des Alarms 2 0 0 99 - \ 93 193 R S
AL3 |Datum - Uhrzeit Alarm 3 (Set driicken) - - - - - - - R o
(y=Jahr, M= Monat, d= Tag, h= Stunde, n= Minuten)
y AL3_y= Jahr des Alarms 3 0 0 99 Jahr \ 94 194 R S
M JAL3_M= Monat des Alarms 3 0 1 12 Monat | | 95 195 R S
d AL3_d=Tag des Alarms 3 0 1 31 Tage \ 96 196 R o
h AL3_h= Stunde des Alarms 3 0 0 23 Stunde| | 97 197 R S
n AL3_n= Minute des Alarms 3 0 0 59 Minute| | 98 198 R o
E AL3_t=Typ des Alarms 3 0 0 99 - I 99 199 R o
AL4 |Datum - Uhrzeit Alarm 4 (Set driicken) - - - - | - - R ®
(y=Jahr, M= Monat, d=Tag, h= Stunde, n= Minuten)
y AL4_y = Jahr des Alarms 4 0 0 99 Jahr [ 100 200 R o
M |AL4_M= Monat des Alarms 4 0 1 12 Monat | | 101 201 R S
d AL4_d=Tag des Alarms 4 0 1 31 Tage | 102 202 R ®
h AL4_h= Stunde des Alarms 4 0 0 23 Stunde| | 103 203 R o
n AL4_n= Minute des Alarms 4 0 0 59 Minute| | 104 204 R S
E AL4_t=Typ des Alarms 4 0 0 99 - \ 105 205 R o
ton |Einschalten des Gerétes (Set drlicken) - - - - - - - R o
(d=Tag, h= Stunde, n= Minuten)
d tON_d= Einschalttag 0 0 11 Tag \ 106 206 RW| O©
h tON_h= Einschaltstunde 0 0 23 Stunde| | 107 207 RW| O®©
n tON_n= Einschaltminute 0 0 59 Minute| | 108 208 RW| O©
toF |Ausschalten des Gerétes (Set drlicken) - - - - - - - R o
(d=Tag, h= Stunde, n= Minuten)
d tOFF_d= Ausschalttag 0 0 11 Tag \ 109 209 RW| O
h tOFF_h= Ausschaltstunde 0 0 23 Stunde| | 110 210 RW| O©
n tOFF_n= Ausschaltminute 0 0 59 Minute| | 111 211 RW| O
tc  |Datum - Uhrzeit (Set driicken) - - - - - - - R o

(y= Jahr, M= Monat, d= Monatstag, u= Wochentag, h=
Stunde, n= Minuten)

©

tc  |Datum - Uhrzeit (Set driicken) - - - - - - - R
(y= Jahr, M= Monat, d= Monatstag, u= Wochentag, h=
Stunde, n= Minuten)
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Par. |Beschreibung NB Def. Min. Max. M.E. | Typ | Carel- |ModBus® |R/W| Icon
SPV
y Datum: Jahr 0 0 99 Jahr I 1 101 RW| ©
M |Datum: Monat 1 1 12 Monat | | 2 102 RW| O©
d Datum: Tag 1 1 31 Tag | 3 103 RW| ©
u Datum: Wochentag (Montag, ..) 1 1 7 Tag I 4 104 RW| O©
h Stunde 0 0 23 Stunde| | 5 105 RW|[ O
n Minuten 0 0 59 Minute| | 6 106 R/WT b<7D
ab.7.a

ﬂ Die Default-Werte, Mindest- und Hochstsollwerte der Alarme... beziehen sich auf die Temperatur. Bei Universaleingdngen (Spannung/Strom) mussen
diese Werte in Abhdngigkeit des eingestellten Messbereiches manuell eingegeben werden.
(**) Bei einem Alarm Uber digitalen Eingang ist die Messeinheit in Sekunden ausgedrickt.

(a) LISTE DER DEFAULT-PARAMETER

Modell
Parameter |V w Z/A B E
c35 0 0 0 0 0
c36 -100 -50 -25 -50 -25
c37 +100 +50 +25 +50 +25
c39 - 0 0 1 1
c40 - -100 -50 -100 -50
c41 - +50 +25 +50 +25
c43 - - 0 - 0
c44 - - -75 - -75
c45 - - +25 - +25
c47 - - 0 - 1
c48 - - -100 - -100
c49 - - +25 - +25

Tab.7.b

7.1 _Nur seriell zugangliche Variablen

Beschreibung Def. | Min. | Max. | M.E. Typ | CAREL-SPV | Modbus® | R/W
Messwert Fuhler 1 0 0 0 °C/°F A 2 2 R
Messwert Fiihler 2 0 0 0 °C/°F A 3 3 R
Prozentsatz Ausgang 1 0 0 100 % | 127 227 R
Prozentsatz Ausgang 2 0 0 100 % | 128 228 R
Prozentsatz Ausgang 3 0 0 100 % | 129 229 R
Prozentsatz Ausgang 4 0 0 100 % | 130 230 R
Passwort 77 0 200 - | 11 111 R/W
Zustand Ausgang 1 0 0 1 - D 1 1 R
Zustand Ausgang 2 0 0 1 - D 2 2 R
Zustand Ausgang 3 0 0 1 - D 3 3 R
Zustand Ausgang 4 0 0 1 - D 4 4 R
Zustand digitaler Eingang 1 0 0 1 - D 6 6 R
Zustand digitaler Eingang 2 0 0 1 - D 7 7 R
Alarm Fuhler 1 defekt 0 0 1 - D 9 9 R
Alarm Fuhler 2 defekt 0 0 1 - D 10 10 R
Unmittelbarer externer Alarm (Kreis 1) 0 0 1 - D 1 1 R
Alarm fiir hohe Temperatur Fihler 1 0 0 1 - D 12 12 R
Alarm fiir niedrige Temperatur Fihler 1 0 0 1 - D 13 13 R
Verzogerter externer Alarm (Kreis 1) 0 0 1 - D 14 14 R
Unmittelbarer externer Alarm mit manuellem Reset (Kreis 1) 0 0 1 - D 15 15 R
Alarm RTC defekt 0 0 1 - D 16 16 R
Eeprom-Alarm - Gerdteparameter 0 0 1 - D 17 17 R
Eeprom-Alarm - Betriebsparameter 0 0 1 - D 18 18 R
Hochstzeit fiir Berechnung der PID-Parameter 0 0 1 - D 19 19 R
PID-Beiwert Null 0 0 1 - D 20 20 R
PID-Beiwert negativ 0 0 1 - D 21 21 R
Integral- und Differentialzeit negativ 0 0 1 - D 22 22 R
Hochstzeit fir Berechnung des Beiwertes 0 0 1 - D 23 23 R
Startsituation nicht geeignet 0 0 1 - D 24 24 R
Unmittelbarer Alarm Gber dig. 1 (Kreis 1) 0 0 1 - D 42 42 R
Unmittelbarer Alarm Uber dig. 1 mit manuellem Reset (Kreis 1) 0 0 1 - D 43 43 R
Verzogerter Alarm Gber dig. 1 (Kreis 1) 0 0 1 - D 44 44 R
Unmittelbarer Alarm Uber dig. 2 (Kreis 1) 0 0 1 - D 45 45 R
Unmittelbarer Alarm Uber dig. 2 mit manuellem Reset (Kreis 1) 0 0 1 - D 46 46 R
Verzogerter Alarm Gber dig. 2 (Kreis 1) 0 0 1 - D 47 47 R
Alarm fur hohe Temperatur Fihler 2 0 0 1 - D 49 49 R
Alarm fur niedrige Temperatur Fuhler 2 0 0 1 - D 50 50 R
Verzogerter Meldealarm 0 0 1 - D 51 51 R
Unmittelbarer Meldealarm 0 0 1 - D 52 52 R
Unmittelbarer externer Alarm (Kreis 2) 0 0 1 - D 53 53 R
Verzdgerter externer Alarm (Kreis 2) 0 0 1 - D 54 54 R
Unmittelbarer externer Alarm mit manuellem Reset (Kreis 2) 0 0 1 - D 55 55 R
Alarm Fuhlermessung 0 0 1 - D 56 56 R
EIN/AUS-Befehl der Steuerung 0 0 1 - D 36 36 R/W
Alarmreset-Befehl 0 0 1 - D 57 57 R/W
Tab.7.c

\Variablentyp: A= Analogvariable, D= Digitalvariable, I= Integervariable
SPV=Variablenadresse mit CAREL-Protokoll auf serieller 485-Karte, ModBus®: Register und Coils mit ModBus®-Protokoll auf serieller 485-Karte.
Die Wahl zwischen CAREL- und ModBus®-Protokoll erfolgt automatisch. In beiden Féllen betragt die Geschwindigkeit 19200 bit/s.
Die im selben Netzwerk eingebundenen Gerdte missen dieselben Netzwerkparameter besitzen: 8 Datenbits; 1 Startbit; 2 Stoppbits; Paritdtskontrolle
deaktiviert; 19200 Baudrate. Fir CAREL und Modbus® sind die Analgovariablen in Zehnteln ausgedriickt (Bsp.: 20,3 °C= 203).
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8.1 Alarmtypen

Es gibt zwei Alarmtypen:

« Alarm fur hohe Temperatur (E04) und Alarm fir niedrige Temperatur
(E05);

« schwere Alarme, d. h. alle anderen.

Der Datenspeicher-Alarm E07/E08 sperrt die Steuerung in jedem Fall.

Im Betriebsmodus “Alarm” (c0=5) kénnen ein oder mehrere Ausgange

fur die Meldung eines Alarms fir hohe oder niedrige Temperatur oder

fUr Fuhler offline oder Fihler kurzgeschlossen verwendet werden, siehe

Kapitel “Funktionen”. Die Wirkung der Ausgénge auf die Alarme im

Spezialbetrieb hdangt vom Parameter “Abhdngigkeit” ab: siehe Kapitel

"Funktionen”.

Die Steuerung meldet die Alarme aufgrund von Defekten in der

Steuerung, in den Fuhlern oder Fehlern im Auto-Tuning-Verfahren.

Ein Alarm kann auch Uber den externen Kontakt aktiviert werden.

Am Display wird abwechselnd zu “Exy” die Standard-Display-Anzeige

angezeigt. Gleichzeitig blinkt ein Icon (Schlussel, Dreieck oder Uhr) und

wird eventuell der Summer aktiviert (siehe Tabelle unten). Treten mehrere

Alarme auf, werden diese sequenziell am Display eingeblendet.

In den Modellen mit Uhr werden, Es werden maximal 4 Fehler in einer

FIFO-Liste gespeichert (ALO, ALT, AL2, AL3). Der zuletzt gespeicherte

Fehler ist im Parameter ALO sichtbar (siehe Parameterliste).

@ Jir33
~1
i

%Ht‘t‘t

Fig.8.a

ODer Summer wird mit der Taste % deaktiviert.

Beispiel: Displayanzeige nach einem Alarm EO3.

8.2 Alarme mit manuellem Reset
» Zur Beendung einer Alarmmeldung mit manuellem Reset: Sobald die

Alarmursache nicht mehr besteht, gleichzeitig die Tasten np#g und
A fUr 5 Sekunden drticken.

8.3 Anzeige der Alarmschlange

« Auf die Liste der Parameter P zugreifen, wie in Absatz 3.3.3 angegeben.

- A/ V¥ dricken, bis der Parameter "ALO" erreicht ist (zuletzt
gespeicherter Alarm).

e Set driicken; damit wird das Untermend betreten, in dem mit den
Tasten A und V¥ das Jahr, der Monat, der Tag, die Stunde, Minute
und der Typ der Alarms abgelaufen werden kénnen. Ist die Steuerung
nicht mit einer RTC ausgerUstet, wird nur der Alarmtyp gespeichert.

+ Von jedem Parameter aus kehrt man durch Driicken der Set-Taste zum
Parameter "ALx" zurlick.

Beispiel:

'y07'->'"M06'->d13'->'h17"->'m29'-> ‘E03'

Gibt an, dass der Alarm ‘E03' (Alarm Uber digitalen Eingang) am 13. Juni
2007 um 17:29 ausgeldst wurde.
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8. ALARME

8.4 Alarmparameter

Die folgenden Parameter bestimmten das Verhalten der Ausgange
im Alarmfall.

8.4.1  Zustand der Regelausgange im Fall eines
Fuhleralarms (Parameter c10/d10)

Bestimmt die Auswirkung auf die Regelausgdnge bei Ausldsen eines
Regelfiihleralarms EO1. Der Ausgang wird in einen der vier vorgesehenen
Zustande versetzt. AUS-Zustand: Die Steuerung wird unmittelbar
ausgeschaltet, es wird keine Verzogerung eingehalten. EIN-Zustand:
Die “Verzbgerung zwischen den Aktivierungen 2 verschiedener
Relaisausgange” wird eingehalten (Parameter c6). Nach dem Reset des
Alarms EOT nimmt die Regelung ihren normalen Betrieb wieder auf;
der Alarmausgang wird deaktiviert (siehe Betriebsmodus 5). Aktiv bleibt

hingegen der Summer, solange nicht die Taste Q gedruckt wird.

Analoges gilt fir den Fihler B2 mit Parameter 416

Par.
c10

Beschreibung Def. |Min. |Max. |M.E.
Zustand der Regelausgange Kreis 1 bei|0 0 3 -
Alarm des Fihlers 1

0= Alle Ausgange AUS

1= Alle Ausgange EIN

2= Direct-Ausgange aktiviert, Reverse-
Ausgdnge deaktiviert

3= Reverse-Ausgdnge aktiviert, Direct-
Ausgdnge deaktiviert

Zustand der Regelausgange Kreis 2 im|0 0
Alarmfall des Fiihlers 2 siehe c10

d10

Tab. 8.a

8.4.2 Alarmparameter und Aktivierung

P25 (P26) lasst die Aktivierungsschwelle des Alarms fur niedrige (hohe)
Temperatur EO5 (E04) festlegen. Der eingestellte Wert P25 (P26) wird
standig mit dem vom Fihler B1 erfassten Wert verglichen. Der Parameter
P28 stellt die “Alarmverzégerung” in Minuten dar; der Alarm fUr niedrige
Temperatur (E05) wird nur ausgeldst, wenn die Temperatur fur ldnger als
P28 unter dem Wert von P25 bleibt. Der Alarm kann relativ oder absolut
sein, abhdngig vom Parameterwert P29. Im ersten Fall (P29=0) gibt P25
also die Abweichung vom Sollwert an; der Aktivierungspunkt des Alarms
fur niedrige Temperatur ist: Sollwert - P25. Andert sich der Sollwert,
variiert automatisch der Aktivierungspunkt. Im zweiten Fall (P29=1) gibt
der Wert von P25 die Alarmschwelle fur niedrige Temperatur an. Der
Alarm fur niedrige Temperatur wird vom internen Summer und anhand
der Displaymeldung EO5 gemeldet. Dasselbe gilt fir den Alarm fiir hohe
Temperatur (E04), mit P26 anstelle von P25.

Analoge Betrachtungen gelten fur die Parameter des Fuhlers 2, mit der

Entsprechung:
pP25—P30; P26—P31; P27—P32; P28—P33; P29—P34; E04/E05—E15/
El6.
Par |Beschreibung Def. |Min. |Max. |M.E.
P25 |Alarmschwelle fur niedrige Temperatur |-50  |-50(-58) |P26 °C(°F)
auf Fuhler 1 (-58)
Bei P29=0, P25=0: Schwelle deaktiviert
Bei P29=1, P25=-50 : Schwelle deaktiv.
P26 |Alarmschwelle flir hohe Temperatur 150 |P25 150 °C(°F)
auf Fahler 1 (302) (302)
Bei P29=0, P26=0: Schwelle deaktiviert
Bei P29=1, P26=150: Schwelle deaktiv.
P27 |Alarmschaltdifferenz auf Fihler 1 2(3,6)]0(0) 50 (90) |°C(°F
P25 |Alarmschwelle fir niedrige Temperatur |-50  [-199  |P26 °C(°F
auf Fuhler 1 (-58) |(-199)
Bei P29=0, P25=0: Schwelle deaktiviert
Bei P29=1, P25=-199: Schwelle deaktiv.
P26 |Alarmschwelle fir hohe Temperatur 150 |P25 800 °C(°F)
auf Fahler 1 (302) (800)
Bei P29=0, P26=0: Schwelle deaktiviert
Bei P29=1, P26=800: Schwelle deaktiv.
P27 |Alarmschaltdifferenz auf Fihler 1 2(3,6) |0(0) 99,9  |°C(°F)
(179)
P28 |Alarmverzégerung auf Fihler 1 120 |0 250 min(s)
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P29 |Typ der Alarmschwelle auf Fihler 1 1 0 1 -
O=Relativ; 1=Absolut
P30 |Alarmschwelle fir niedrige Temperatur [-50  |-50 P31 °C(°F)
auf Fuhler 2 (-58) |(-58)
Bei P34=0, P30=0: Schwelle deaktiviert
Bei P34=1, P30=-50: Schwelle deaktiv.
P31 |Alarmschwelle fir hohe Temperatur 150 |P30 150 °C(°F)
auf Fuhler 2 (302) (302)
Bei P34=0, P31=0: Schwelle deaktiviert
Bei P34=1, P31=200: Schwelle deaktiv.
P32 |Alarmschaltdifferenz auf Fihler 2 2(3,6) 10 50 (90) |°C(°F)
P30 |Alarmschwelle fir niedrige Temperatur |-50  |[-199 P31 °C(°F)
auf Fahler 2 (-58) [(-199)
Bei P34=0, P30=0: Schwelle deaktiviert
Bei P34=1, P30=-199: Schwelle deaktiv.
P31 |Alarmschwelle fir hohe Temperatur 150 |P30 800 °C(°F)
auf Fahler 2 (302) (800)
Bei P34=0, P31=0: Schwelle deaktiviert
Bei P34=1, P31=800: Schwelle deaktiv.
P32 |Alarmschaltdifferenz auf Fuhler 2 2(3,6) |0(0) 99,9  |°C(°F)
(179)
P33 |Alarmverzégerung auf Fuhler 2 120 |0 250 min(s)
P34 |Typ der Alarmschwelle auf Fihler 2 1 0 1 -
O=Relativ; 1=Absolut
Tab.8.b

o Ist flr den Fuhler 1 ein relativer Alarm eingestellt (P29 = 0), kdnnen
die Schwellen P25 und P26 nur Werte im Bereich 0..150 ohne die
Begrenzung P25 < P26 annehmen. Analoges gilt fur die Parameter
des Fuhlers 2 (P30, P31) bei P34 =0.

o Ist fir den Fuhler 1 ein relativer Alarm eingestellt (P29 = 0), kdnnen
die Schwellen P25 und P26 nur Werte im Bereich 0..800 ohne die
Begrenzung P25 < P26 annehmen. Analoges gilt fur die Parameter
des Fihlers 2 (P30, P31) bei P34 = 0.

AP28 legt die notige Mindestzeit flr die Auslosung eines Alarms fur
hohe/niedrige Temperatur E04/E05 oder Uber externen verzogerten

Kontakt (E03) fest.

Im ersten Fall (E04/E05) ist die Messeinheit in Minuten ausgedrickt, im

zweiten Fall (E03) in Sekunden.

Zur Auslosung eines Alarms muss der vom Fihler B1 erfasste Wert flr
langer als die Zeit P28 unter dem Wert P25 oder Uber dem Wert P26
bleiben. Im Falle eines Alarms Uber digitalen Eingang (c29, ¢30=3)
muss der Kontakt fir ldnger als P28 offen bleiben. Im Falle eines
Alarmereignisses startet sofort eine Zahlung, welche einen Alarm auslést,
sobald die Mindestzeit P28 erreicht ist. Kehrt wéhrend der Zahlung der
Messwert innerhalb die zuldssigen Werte zurlick oder schlieft sich der
Kontakt, wird kein Alarm gemeldet und die Z8hlung wird annulliert. Beim
Auftreten einer neuen Alarmbedingung startet die Zéhlung wieder bei 0.

ON
A
EO5 E04
OFF . Y Y .
E P27 ; E p27 E B1
P25 P26
ON
A A
E16 E15
OFF ... Y Y
P32 P32 B2
P30 P31
Fig.8.b
Legende
E04/E15 Alarm hohe Temperatur Fuhler B1/B2
EO5/E16 Alarm niedrige Temperatur Fihler B1/82
B1/B2 Flhler 1/2

51

8.4.3  Zustand der Regelausgdange im Fall

eines Alarms uber digitalen Eingang

(Parameter c31, d31)

Der Parameter c31 (d31) bestimmt die Wirkung auf die Regelausgange
bei Ausldsung eines Alarms Uber digitalen Eingang E03 (E18), (siehe c29
und c30).

Wird der AUS-Zustand gewahlt, erfolgt das Ausschalten unmittelbar, also
ohne Verzégerung. Wird der EIN-Zustand gewahlt, wird die “Verzégerung
zwischen Aktivierungen 2 verschiedener Relaisausgdnge” eingehalten
(Parameter c6). Wird der Alarm Uber digitalen Eingang automatisch
resettiert (c29=1 und/oder c30=1), wird bei der Rickkehr zu den
normalen Bedingungen (externer Kontakt geschlossen) der eventuelle
Alarmausgang (siehe c0=5) wieder hergestellt, und die Regelung nimmt
ihren Betrieb wieder auf.

Par. |Beschreibung Def. |Min. |Max.

c31  |Zustand Regelausgédnge Kreis 1 bei 0 0 3 -
Alarm Uber digitalen Eingang

0= Alle Ausgange AUS

1= Alle Ausgange EIN

2= Reverse-Ausgange AUS, unveran-
dert die anderen

3= Direct-Ausgange AUS, unverandert
die anderen

d31 |Zustand der Regelausgédnge Kreis 2 0 0 3 -
im Fall eines Alarms Uber digitalen
Fingang

Tab. 8.
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8.5 Alarmtabelle

Display- |Alarmursache Speich. in Displ.- |Sum- |Reset Auswirkungen auf die Kontrollen / Lésungen
Meldung Alarmschlange [lcon  |mer Regelung
(**)

EO1 Flhler B1 defekt X a AUS Automatisch  |Abhangig von Parameter Die Fuhleranschlsse Uberprifen.

c10(®)

E02 Flhler B2 defekt X AUS  |Automatisch  |Bei c19=1 und c0=1/2, wie Die Fuhleranschlsse Uberprifen.

R fUr EO1, ansonsten wird die
Regelung nicht gesperrt (¥)

EO3 Digitaler Kontakt offen, unmittel- X EIN Automatisch/ |Abhangig von Parameter Die Parameter 29, c30, c31 Uberpru-
barer Alarm, verzogerter Alarm mit A Manuell c31 (%) fen.
manuellem/automatischem Reset, Den externen Kontakt Uberprifen.
Kreis 1

EO4 Die vom Fihler BT gemessene Tem- X EIN Automatisch  |Keine Auswirkung auf die Die Parameter P26, P27, P28, P29
peratur hat die Schwelle P26 fir eine A Regelung Uberprifen.

Zeit ldnger als P28 Uberschritten

EO5 Die vom Fuhler BT gemessene Tem- X EIN Automatisch  |Keine Auswirkung auf die Die Parameter P25, P27, P28, P29

peratur hat die Schwelle P25 fir eine A Regelung Uberprifen.
Zeit ldnger als P28 unterschritten

E06 RTC-Uhr defekt AUS Automatisch/ |- Die Uhrzeit der Uhr neu einstellen.

Q) Manuell Besteht der Alarm weiterhin, den Tech-
nischen Service kontaktieren.

EO7 Eeprom-Fehler - Gerdteparameter A AUS Automatisch  |Totale Sperre Den Technischen Service kontaktieren

EO8 Eeprom-Fehler - Betriebsparameter AUS Automatisch  |Totale Sperre Die Default-Werte nach dem beschrie-

benen Verfahren wieder herstellen.
A Besteht der Alarm weiterhin, den
Technischen Service kontaktieren.

E09 Erfassungsfehler. EIN Manuell Auto-Tuning gesperrt
Hbchstzeit bei der Berechnung der A
PID-Parameter Uberschritten.

E10 Berechnungsfehler: Q EIN Manuell Auto-Tuning gesperrt
PID-Beiwert Null.

E11 Berechnungsfehler: Q EIN Manuell Auto-Tuning gesperrt Den Alarm manuell resettieren oder
PID-Beiwert negativ die Steuerung aus- und einschalten.

E12 Berechnungsfehler: Q EIN Manuell Auto-Tuning gesperrt
Integral- und Differentialzeit negativ

E13 Erfassungsfehler. EIN Manuell Auto-Tuning gesperrt
Hochstzeit bei der Berechnung des PN
Beiwertes Uberschritten.

E14 Startfehler. Q EIN Manuell Auto-Tuning gesperrt
Situation nicht geeignet. _

E15 Die vom Fuhler B2 gemessene Tem- X EIN Automatisch  |Keine Auswirkung auf die Uberpriifung der Parameter P30, P31,
peratur hat die Schwelle P31 flr eine A Regelung P32, P33.

Zeit langer als P33 Gberschritten. _

E16 Die vom Fuhler B2 gemessene Tem- X EIN Automatisch  |Keine Auswirkung auf die Uberpriifung der Parameter P30, P31,
peratur hat die Schwelle P30 fir eine A Regelung P32, P33.
Zeit langer als P33 unterschritten. .

E17 Digitaler Kontakt offen (unmittelba- X Q AUS Automatisch  |Keine Auswirkung auf die Uberprifung der Parameter ¢29, c30.
rer oder verzogerter Meldealarm) Regelung Den externen Kontakt Uberpriifen.

E18 Digitaler Kontakt offen, unmittel- X EIN Automatisch/ |Auswirkung auf die Regelung |Uberprifung der Parameter c29, c30,
barer Alarm, verzogerter Alarm mit Manuell nur bei c19=7 auf der Grund- |d31.
manuellem/automatischem Reset, A lage des Parameters d31(*) Den externen Kontakt Uberprifen.
Kreis 2

E19 Fehler Fihler-Messung (**) X QA |AUS Automatisch  |Totale Sperre Den Technischen Service kontaktieren.

Ed1 Digitaler Kontakt 1 offen, unmittel- X EIN Automatisch/ |Abhdngig von Parameter Uberprifung der Parameter c29, c31.
barer Alarm, verzogerter Alarm mit A Manuell c31 (%) Den externen Kontakt Uberprifen.
manuellem/automatischem Reset,

Kreis 1 _

Ed2 Digitaler Kontakt 2 offen, unmittel- X EIN Automatisch/  |Abhdngig von Parameter Uberpriifung der Parameter 30, c31.
barer Alarm, verzogerter Alarm mit A Manuell c31 (%) Den externen Kontakt Uberprifen.
manuellem/automatischem Reset,

Kreis 1

Tab.8.d
o (*) Verlassen des Arbeitszyklus

(**) Nur far IR33 Universale mit Universaleingdngen

« Die Aktivierung des Alarmrelais hangt vom Betriebsmodus und/oder von der ABHANGIGKEIT ab
« Alarme, die wahrend des Auto-Tuning-Verfahrens auftreten, werden nicht in der Alarmschlange gespeichert.
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8.6 Zusammenhang zwischen dem Parameter “Abhdngigkeit” und den Alarmursachen
Im Spezialbetrieb ldsst der Parameter "Abhédngigkeit” den Zustand eines Relaisausganges an die Alarmbedingung kntpfen (siehe folgende Tabelle).

AKTIVIERUNGSBEDINGUNG DES ALS ALARMAUSGANG KONFIGURIERTEN AUSGANGES

Alarm Uber digitalen Eingang  |Alarm Uber digitalen Fuhlerde-  |Alarm- Alarm- Meldealarm
Auf Kreis 1 Eingang fekt schwelle |schwelle |E17
Auf Kreis 2 B1 B2
© @
zL |z a zh |z <
EL B z TLOE,. |z
e o = = o [ e = &~
o w =90 o v =90
o T o oo S ee o T |cca S ee o
< U < 5 <O < 5 A <
oM v [l =1 [aa Vo I [aauhfl = [ea) =
— = 15 o — = 1 o Y 1 o
< w = wh = [ G [ | wh = - N | Ll
;: = I|: | jug ;: = ;: o O m o o ) O ;: 0
= => O D =35 E2 O D '-‘j ‘-‘_‘J x |T o T = QO
=8 22 [ ESEEiRI=E B2l B2 kR
52 S = <= 52 5= ¥z 2 |2 Z | |Z | |5 =
ABHANGIGKEIT (Par. ¢34, c38, c42, c46) €29=1,13[c29=2, 14 |c29=3, 15 |c29=9 [c29=10 |c29=11
- c30=1,13|c30=2, 14 |c30=3,15 |c30=9 |c30=10|c30=11
Wert Beschreibung
3,4 Allgemeiner Alarm Kreis 1 (Relais AUS) X X X X X | X | X
Allgemeiner Alarm Kreis 1 (Relais EIN)
19,20 |Allgemeiner Alarm Kreis 2 (Relais AUS) X X X X X X X
Allgemeiner Alarm Kreis 2 (Relais EIN)
5,6 Schwerer Alarm Kreis 1 und E04 (Relais AUS) X X X X X X
Schwerer Alarm Kreis 1 und E04 (Relais EIN)
21,22 |Schwerer Alarm Kreis 2 und E15 (Relais AUS) X X X X X X
Schwerer Alarm Kreis 2 und E15 (Relais EIN)
7,8 Schwerer Alarm Kreis 1 und EO5 (Relais AUS) X X X X | X | X
Schwerer Alarm Kreis 1 und EO5 (Relais EIN)
23,24  |Schwerer Alarm Kreis 2 und E16 (Relais AUS) X X X X X X
Schwerer Alarm Kreis 2 und E16 (Relais EIN)
9,10 Alarm EO05 (Relais AUS) X
Alarm EO5 (Relais EIN)
25,26 |Alarm E16 (Relais AUS) X
Alarm E16 (Relais EIN)
11,12 |Alarm E04 (Relais AUS) X
Alarm E04 (Relais EIN)
27,28 |Alarm E15 (Relais AUS) X
Alarm E15 (Relais EIN)
13,14 |Schwerer Alarm Kreise 1 und 2 (Relais AUS) X X X X X X X X
Schwerer Alarm Kreise 1 und 2 (Relais EIN)
29 Alarm E17 (Relais AUS) X X
Tab. 8.e
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9. TECHNISCHE DATEN UND PRODUKTCODES

Modell Spannung Leistung
Spannungsversorgung IR33x(V,W,Z,A,B,E)7Hx(B,R)20 115..230 Vac(-15%...4+10%), 50/60 Hz 6 VA, 50 mA~ max.
DN33x(V.W,Z, AB,E)7Hx(B,R)20
IR33x(V,W,Z,A,B,E)7LR20, 12..24Vac (-10%..+10%), 50/60 Hz 4 VA, 300 mA~ max.
DN33x(V,W,Z,AB,E)7LR20 12..30 Vdc 300 mA ... max.
Ausschlielich SELV-Versorgung mit max. Leistung von 100 VA mit 315-mA-
Sicherung auf Sekundarwicklung verwenden
Spannungsversorgung IR33x(V,W,Z,A,B,E)9Hx(B,R)20 115 V~(-15%..+10%), 50..60Hz, 90mA max. |9 VA
DN33x(V,.W.Z, A,B,E)9Hx(B,R)20 230 V~(-15%..+10%), 50..60Hz, 45mA max.
IR33x(V,W,Z,A,B,E)OSMR20, 24V~ (-10%..4+10%), 450mA max. 50/60 Hz. [12VA
DN33x(V,W,Z,A,B,E)9MR20 Ausschlieflich SELV-Versorgung mit max.
Leistung von 15 VA mit trdger 450-mA-
Sicherung auf Sekundarwicklung gemaf IEC
60127 verwenden.
24Vdc (-15%...+15%), 450mA max. 12VA
Von der IR33x(V.\W,Z,AB,E)x(7, 9)Hx(B,R)20 Kleinspannungsisolierung Verstarkte Isolierung
Spannungsversorgung DN33x(VW,Z,AB,E)X(7, 9)Hx(B,R)20 6 mm in Luft, 8 oberflachig

garantierte Isolierung

3750-V-Isolierung

Relaisausgangsisolierung

Grundisolierung

3 mm in Luft, 4 oberfléchig

1250-V-Isolierung

IR33x(V\W,Z,ABEX(7, 9)x(L, M)R20
DN33x(VW.ZABE) x(7, 9)x(L, M)R20

Kleinspannungsisolierung

Extern mit Sicherheitstrafo zu
garantieren

Relaisausgangsisolierung

Verstarkte Isolierung

6 mm in Luft, 8 oberflachig

3750-V-Isolierung

Eingdnge B1 (PROBE1),B2 (PROBE2) NTC, NTC-HT, PTC, PT1000
NTC, NTC-HT, PTC, PT1000, PT100, TcJ, TcK, 0...5 Vrat, 0...1 Vdc, 0...10 Vdc,
-0,5...1,3Vdc, 0...20 mA, 4...20 mA
DI1,DI2 Potentialfreier Kontakt, Kontaktwiderstand < 10 Q, SchlieBungsstrom 6 mA
Max. Abstand zwischen Fiihlern und digitalen Eingdngen unter 10 m
NB: Bei der Installation mussen die Netz- und Lastanschlisse von den Kabeln der Fiihler, digitalen Eingange und des Supervisors
getrennt gehalten werden
Fuhlertyp NTC CAREL-Standard 10 kQ bei 25 °C, Bereich =50T90 °C
Messabweichung: [1°C im Bereich =50T50 °C
|3 °Ciim Bereich +50T90 °C
NTC-HT 50 kQ bei 25°C, Bereich 407150 °C
Messabweichung: 1,5 °Cim Bereich —20T115 °C
4 °C im Bereich aufler -20T115 °C
PTC 985 Q) bei 25 °C, Bereich -50T150 °C
Messabweichung: 2 °Ciim Bereich =50T50 °C
4 °Cim Bereich +50T150 °C
PT1000 1097 Q bei 25 °C, Bereich -50T150 °C
Messabweichung: 3 °Cim Bereich =50T0 °C
5 °Cim Bereich 0T150 °C
Fuhlertyp NTC CAREL-Standard 10 kQ bei 25 °C, Bereich 507110 °C
Messabweichung: [1°Cim Bereich -50T110 °C
NTC-HT 50 kQ) bei 25°C, Bereich —10T150 °C
Messabweichung: [1°Ciim Bereich -10T150 °C
PTC 985 () bei 25 °C, Bereich -50T150 °C
Messabweichung: [1°Cim Bereich -50T150 °C
PT1000 1097 Q bei 25 °C
Messabweichung: [2 °C im Bereich -199T800 °C
PT100 109,7 Q bei 25 °C
Messabweichung: [2°C im Bereich -199T800 °C
Tc) Isoliert 52 uVv/ °C
Messabweichung: [4 °C im Bereich -100T800 °C
TcK Isoliert 41 pv/ °C
Messabweichung: 4 °C im Bereich -100T800 °C
0...5Vratiom. Messung auf Impedanz 50 kQ 0,3 % des Endwertes
0...1Vdc Messung auf Impedanz 50 kQ 0,3 % des Endwertes
0...10Vdc Messung auf Impedanz 50 kQ 0,3 % des Endwertes
-0,5...1,3Vdc Messung auf Impedanz 50 kQ 0,3 % des Endwertes
0...20 mA Messung auf Impedanz 50 Q 0,3 % des Endwertes
4...20mA Messung auf Impedanz 50 Q 0,3 % des Endwertes
Versorgung der Fuhler 12 Vdc Nennspannung, max. Strom 60 mA; 5 Vdc Nennspannung, max. Strom 20 mA
Relaisausgange EN60730-1 UL
Modelle Relais 230V~ Schaltzyklen 230V~ Schaltzyklen
IR33x(V,\W,Z,B,E)x(7, 9)x(L, M)R20 DO01,D02 [8(4*) Aan NO 100000 8A res 8Ares 30000
DN33x(V,\W,Z,BE)x(7, 9)x(L, M)R20 D03, D04 |6(4%) A.an NC 1/2 Hp 2FLA
IR33x(V.W,Z,BE)x(7, 9)Hx(R,B)20 (**) 2(2*) Aan NO und 12 LRA
DN33x(VW,Z,B,E)x(7, 9)Hx(R,B)20 NC C300

* induktive Last, cos(q) = 0,6
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Max. Last an einzelnem  |DN33x(V,W.Z,B,E)x(H,M)x(B,R)20 8A
Relais IR33x(V,B)x(H,M)x(B,R)20
IR33x(W,E)x(H,M)x(B,R)20 4A
IR33Zx(H,M)x(B,R)20 2A
SSR-Ausgange Modelle Max. Ausgangsspannung: 12 Vdc

IR33AX(7, 9)x(L, M)R20 - DN33AX(7, 9)x(L, M)R20
IR33AX(7, 9HX(R,B)20 - DN33AX(7, 9)HxX(R,B)20

A =4 SSR-AUSGANGE Ausgangswiderstand: 600 Q

Max. Ausgangsstrom: 20 mA

Max. Kabelldnge unter 10 m

0...10-Vdc-Ausgédnge

IR33Bx(7, 9)x(L, M)R20
DN33Bx(7, 9)x(L, M)R20

B=1Relais+ 10..10Vdc Typische Anstiegszeit (10..90%): 1 s

Max. Welligkeit im Ausgang: 100 mV

IR33Ex(7, 9)Hx(R,B)20
DN33Ex(7, 9)Hx(R,B)20

E=2Relais +20..10 Vdc Max. Ausgangsstrom: 5 mA

Max. Kabelldnge unter 10 m

Isolierung
garantiert von den
Ausgangen

Ausgangen (Relaisausgange A02, A04)

Isolierung gegen Kleinspannung/Isolierung zwischen Relaisausgangen D01, D03 und 0..10-Vdc-

Verstdrkte Isolierung
6 mm in Luft, 8 oberfldchig
3750-V-Isolierung

Isolierung zwischen den Ausgangen

Grundisolierung
3 mm in Luft, 4 oberfldchig
1250-V-Isolierung

IR-Empfanger

Auf allen Modellen

Uhr mit Pufferbatterie

IR33x(V,W,ZABE)x(7, 9)HB20, DN33x(V.W,ZABE)x(7, 9)HB20

Summer

Verfligbar auf allen Modellen

Uhr

Abweichung bei 25 °C

+ 10 ppm (5,3 Min./Jahr)

Fehler im Bereich -10T60 °C

-50 ppm (£27 Min./Jahr)

Alterung < £5 ppm (2,7 Min./Jahr)
Entladezeit 6 Monate typisch (8 Monate max.)
Aufladezeit 5 Stunden typisch (< 8 Stunden max.)
Betriebstemperatur -10T60 °C
-10T55 °C DN33x(V,W.,Z,A,B,E)9x(H,M)x(B,R)20
Betriebstemperatur IR33x(V.W.,Z,A,B,E)9IMR20
-10T50 °C IR33x(V,W,Z,A,B,E)9Hx(B,R)20
Betriebsfeuchte <90% rH nicht kondensierend
Lagerungstemperatur -20T70 °C
Lagerungsfeuchte <90% rH nicht kondensierend
Frontschutzart IR33: Montage auf glatter und nicht verformbarer Frontplatte mit Dichtung IP65

DN33: Frontteil IP40, gesamte Steuerung IP10

Bau der Steuervorrichtung

Eingebaut, elektronisch

Umweltbelastung 2 (normal)

PTI der Isoliermaterialien Leiterplatten 250, Kunststoff und Isoliermaterial 175
Isolation gegen elektrische Beanspruchung Lang

Uberspannungsschutz Kategorie Il

Art der Schaltung Relaiskontakte 1.C (Mikrounterbrechung)
Schutzklasse gegen Stromschldge Klasse Il durch angemessenen Einbau

Handgerat oder oder eingebaut in Handgerat Nein

Softwareklasse und -struktur Klasse A

Reinigung der Gerdtefrontseite

AusschlieRlich Neutralreiniger und Wasser verwenden

Serielle CAREL-Netzwerkschnittstelle

Extern, verfligbar auf allen Modellen

ProgrammierschlUssel

Verflgbar auf allen Modellen

Klemmen Modell
Reine Temperatureingénge Steckklemmen fUr Kabel 0,5..2,5 mm?, max. Strom 12 A
Universaleingange Steckklemmen fur Kabel 0,5..2,5 mm?
Digitale und analoge Eingdnge fir Kabel 0,2..1,5 mm?
Fur die korrekte Dimensionierung der Netz- und Anschlusskabel zwischen Gerdt und Lasten hat der Installateur zu sorgen
Im Fall der Verwendung der Steuerung bei maximaler Betriebstemperatur und voller Last mussen Kabel fur Betriebstemperaturen bis
mindestens 105°C verwendet werden
Gehause Kunststoff IR33 (Frontteil) Frontabmessungen |76,2x34,2 mm
Einbautiefe 75 mm
93 mm
DN33 (fur Hutschienen-Montage) Abmessungen 70x110x60
Montage IR33: auf glatter, harter und nicht verformbarer Frontplatte IR33: Mit seitlichen Halterungen, bis zum Endanschlag
DN33: Hutschienen-Montage anzudriicken
Bohrschablone IR33:71x29 mm
DN33: 4 Hutschienen-Module
Display Ziffern 3 LED-Anzeigestellen
Anzeige -199...999
Betriebszustande Angezeigt mit Display-lcons
Tasten 4 Silicongummi-Tasten
Kugeldruckprifung IR33x(V,\W,Z,A,B,E)9x(H,M)x(B,R)20 ‘85°C fur die zuganglichen Teile - 125°C fur die Teile, welche spannungsfiihrende Teile stltzen

Die Ausgdnge (0..10 Vdc, SSR, Fuhlerversorgung) und Eingange (Fihler und digitale Eingdnge) sind Kleinspannungs-E/A (keine Schutzkleinspannungs-E/A).

Die Modelle DN33A9x(H,M)x(B,R)20 und IR33A9x(H,M)x(B,R)20 sind nicht konform mit IEC EN 55014-1.

Tab.9.a

In der Tabelle der technischen Daten stellen die markierten Werte die Differenz zwischen den Modellen mit Universaleingangen und den Modellen mit
reinen Temperatureingangen dar.

**) Relais nicht geeignet flir Fluoreszenzlasten (Neon,..) mit Starter (Ballast) und Leistungskondensatoren. Fluoreszenzlampen mit elektronischen Steuergeraten oder
ohne Leistungskondensator kdnnen verwendet werden, sofern sie den Betriebsgrenzwerten jedes Relaistyps entsprechen.
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9.2

Reinigung der Steuerung

Fur die Reinigung der Steuerung NICHT Athylalkohol, Kohlenwasserstoffe (Benzin), Ammoniak oder Derivate verwenden. Es empfehlen sich Neutralreiniger
und Wasser.

9.3 Produktcodes
IR33-DN33 UNIVERSALE

CODE Beschreibung
Einbaumontage Hutschienen-Montage
Temp.eing. Universaleing. |Temp.eing. \Universaleing.
IR33V7HR20  |IR33V9HR20 DN33V7HR20 DN33V9HR20 2Al, 2D, 1DO, BUZ, IR, 115...230V
IR33V7HB20  |IR33V9HB20 DN33V7HB20 DN33V9HB20 2Al, 2D, 1DO, BUZ, IR, RTC, 115...230V
IR33V7LR20 IR33VOMR20e  |DN33V7LR20 DN33VOMR20e  |2Al, 2DI, 1DO, BUZ, IR, 12...24 Vac, 12...30Vdc (@ = 24 Vac/Vdc)
IR33W7HR20  |IR33W9IHR20 DN33W7HR20 DN33W9HR20 2Al, 2DI, 2D0, BUZ, IR, 115...230V
IR33W7HB20  |IR33W9IHB20 DN33W7HB20 DN33W9HB20 2Al, 2DI, 2D0, BUZ, IR, RTC, 115...230V
IR33W7LR20  |IR33WOMR20e@ |DN33W7LR20 DN33WO9MR20e |2Al, 2DI, 2DO, BUZ, IR, 12...24 Vac, 12...30 Vdc (@ = 24 Vac/Vdc)
IR33Z7HR20  |IR33Z9HR20 DN33Z7HR20 DN3379HR20 2Al,2D1,4D0, BUZ, IR, 115...230V
IR33Z7HB20 IR33Z9HB20 DN33Z7HB20 DN33Z9HB20 2Al,2D1,4D0, BUZ, IR, RTC, 115...230V
IR33Z7LR20 IR33Z9MR20 @  |DN33Z7LR20 DN33Z9MR20e  |2Al, 2DI, 4DO, BUZ, IR, 12...24Vac, 12...30Vdc (@ = 24 Vac/Vdc)
IR33A7HR20  |IR33A9HR20 DN33A7HR20 DN33A9HR20 2Al, 2DI,4SSR, BUZ, IR, 115...230V
IR33A7HB20  |IR33A9HB20 DN33A7HB20 DN33A9HB20 2Al, 2DI, 4SSR, BUZ, IR, RTC, 115...230V
IR33A7LR20 IR33A9MR20e@  |DN33A7LR20 DN33A9MR20 e  |2Al, 2DI, 4SSR, BUZ, IR, 12...24Vac, 12...30Vdc (@ = 24Vac/Vdc)
IR33B7HR20  |IR33B9HR20 DN33B7HR20 DN33B9HR20 2Al, 2DI, TDO+1AQ, BUZ, IR, 115...230V
IR33B7HB20 IR33B9HB20 DN33B7HB20 DN33B9HB20 2Al, 2D, 1IDO+1AQ, BUZ, IR, RTC, 115...230V
IR33B7LR20 IR33B9MR20e  |DN33B7LR20 DN33B9MR20e  |2Al, 2DI, 1DO+1AQ, BUZ, IR, 12...24 Vac, 12...30 Vdc (e = 24 Vac/Vdc)
IR33E7HR20 IR33E9HR20 DN33E7HR20 DN33E9HR20 2Al, 2DI, 2DO+2A0, BUZ, IR, 115...230V
IR33E7HB20 IR33E9HB20 DN33E7HB20 DN33E9HB20 2Al, 2D, 2DO+2A0, BUZ, IR, RTC, 115...230V
IR33E7LR20 IR33E9MR20@  |DN33E7LR20 DN33E9MR20@  |2Al, 2DI, 2DO+2A0, BUZ, IR, 12...24 Vac, 12...30Vdc (@ =24 Vac/Vdc)
IROPZKEY00 Programmierschlissel
IROPZKEYAO Programmierschlissel mit Netzanschluss
IROPZ48500 Serielle RS485-Schnittstelle
IROPZ48550 Serielle RS485-Schnittstelle mit automatischer Erkennung von TxRx+ und TxRx-
IROPZSER30 Serielle RS485-Karte fiir DN33
CONVO0/10A0 Modul fiir analogen Ausgang
CONVONOFFO Modul fiir EIN/AUS-Ausgang

Tab.9.b

Al = analoger Eingang; AO = analoger Ausgang; DI = digitaler Eingang; DO = digitaler Ausgang, Relais; BUZ = Summer; IR = Infrarotempfanger; RTC=Real Time Clock,

Echtzeituhr.

9.4 Konversionstabelle von IR32 Universale

9.4.1 Frontmontage
Modelle Temperatureingdnge Universaleingdnge Beschreibung

ir33 ir32 ir33 ir32
1 Relais IR33V7HR20 |IR32VOHO00 IR33V9HR20 IR32V*H000 2Al, 2D, 1DO, BUZ, IR, 115...230 Vac

IR33V7HB20 IR33V9HB20 2Al, 2DI, 10O, BUZ, IR, RTC, 115...230 Vac

IR33V7LR20 |IR32V0L00O IR33VOMR20 @ IR32V*L000 2Al, 2DI, 1DO, BUZ, IR, 12...24 Vac 12...30 Vdc (@ = 24 Vac/dc)
2 Relais IR33W7HR20 IR33W9HR20 2Al, 2DI, 2DO, BUZ, IR, 115...230 Vac

IR33W7HB20 IR33W9HB20 2Al, 2DI, 2DO, BUZ, IR, RTC, 115...230 Vac

IR33W7LR20 |IR32W00000 IR33WIMR20 @ IR32W*0000 2Al,2DI, 2DO, BUZ, IR, 12...24Vac 12...30Vdc (@ = 24 Vac/dc)
4 Relais IR33Z7HR20 IR33Z9HR20 2Al, 2DI,4D0O, BUZ, IR, 115...230 Vac

IR33Z7HB20 IR33Z9HB20 2Al, 2DI,4DO, BUZ, IR, RTC, 115...230 Vac

IR33771L.R20 |IR32700000 IR3379MR20 @ IR327*0000 2Al, 2DI, 4D0O, BUZ, IR, 12...24 Vac 12...30 Vdc (e = 24 Vac/dc)
4 SSR IR33A7HR20 IR33A9HR20 2Al, 2DI, 4SSR, BUZ, IR, 115...230 Vac

IR33A7HB20 IR33A9HB20 2Al, 2D, 4SSR, BUZ, IR, RTC, 115...230 Vac

IR33A7LR20 |IR32A00000 IR33A9MR20 @ IR32A*0000 2Al, 2DI, 4SSR, BUZ, IR, 12...24Vac 12...30 Vdc (@ = 24 Vac/dc)

IR32D0L000 IR32D*L000

1 Relais IR33B7HR20 IR33B9HR20 2Al, 2DI, 1DO+1AQ, BUZ, IR, 115...230 Vac
+10...10V [IR33B7HB20 IR33B9HB20 2Al, 2DI, 1IDO+1AQ, BUZ, IR, RTC, 115...230 Vac

IR33B7LR20  |IR32D0L0O00 + IR33B9MR20 @ IR32D*L000 +  |2Al, 2DI, 1DO+1AQ, BUZ, IR, 12...24 Vac 12...30Vdc (@ = 24 Vac/dc)

1 CONVO/10A0 1 CONVO/10A0
Tab. 9.

9.4.2 Hutschienen-Montage
Modelle Temperatureingdnge Universaleingdnge Beschreibung

ir33 ir32 ir33 ir32
1 Relais DN33V7HR20 |IRDRV00000 DN33V9HR20 IRDRV*0000 2Al,2DI, 1DO, BUZ, IR, 115...230 Vac

DN33V7HB20 DN33V9HB20 2Al,2DI, 1DO, BUZ, IR, RTC, 115...230 Vac

DN33V7LR20 DN33VOMR20 e 2Al, 2DI, 1DO, BUZ, IR, 12...24 Vac 12...30 Vdc (@ = 24 Vac/dc)
2 Relais DN33W7HR20 |IRDRW00000 DN33W9HR20 IRDRW*0000  [2Al, 2DI, 2DO, BUZ, IR, 115...230 Vac

DN33W7HB20 DN33W9HB20 2Al, 2DI, 2DO, BUZ, IR, RTC, 115...230 Vac

DN33W7LR20 DN33WIMR20 e 2Al,2DI, 2DO, BUZ, IR, 12...24Vac 12...30Vdc (@ = 24Vac/dc)
4 Relais DN33Z7HR20 DN3379HR20 2Al, 2D, 4D0O, BUZ, IR, 115...230 Vac

DN33Z7HB20 DN33Z9HB20 2Al, 2DI,4DO, BUZ, IR, RTC, 115...230 Vac

DN33Z7LR20 |IRDRZ00000 DN33Z9MR20 e IRDRZ*0000  |2Al, 2D, 4DO, BUZ, IR, 12...24 Vac 12...30 Vdc (e = 24 Vac/dc)
4 SSR DN33A7HR20 DN33A9HR20 2Al, 2DI, 4SSR, BUZ, IR, 115...230 Vac

DN33A7HB20 DN33A9HB20 2Al, 2D, 4SSR, BUZ, IR, RTC, 115...230 Vac

DN33A7LR20 |[IRDRA0O0000 DN33A9MR20 e IRDRA*0000 2Al, 2DI,4SSR, BUZ, IR, 12...24Vac 12...30 Vdc (e = 24 Vac/dc)
1 Relais DN33B7HR20 DN33B9HR20 2Al, 2DI, 1DO+1AO, BUZ, IR, 115...230 Vac
+10...10V |[DN33B7HB20 DN33B9HB20 2Al, 2DI, 1DO+1AO, BUZ, IR, RTC, 115...230 Vac

DN33B7LR20 |IRDRA00000 + DN33BOMR20 e IRDRA*0000 + [2Al, 2DI, 1DO+1AQ, BUZ, IR, 12...24 Vac 12...30 Vdc (e = 24 Vac/dc)

1 CONVO/10A0 1 CONVO/10A0

(*)=0,1,2,3,4, gibt die Eingangstypen in der Steuerungsbandbreite ir32 an.
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9.5 Software-Revisionen
REVISION |BESCHREIBUNG

1.0 Neue Funktionen ab Software-Revision 1.0
FUNKTION PARAMETER
Softstart c57
Logik-Aktivierung c19=5,6/c66, c67
0..10-V-Ausgdnge d36, d40, d44, d48

d37,d41, d45, d49

1.1 Verbesserte Fernbedienungsfunktionen.

Korrekturen:

- Sollwertschiebung

- Logik-Aktivierung

- NTC HT-Fuhlermessung

- Aktivierung des Arbeitszyklus Gber RTC
- Ubertragung des Parameters c12

- LED-Displayanzeige bei Rotation

Neue Funktionen:

FUNKTION PARAMETER
Softstart c57
Logik-Aktivierung c19=5,6/ c66, c67
0..10-V-Ausgdnge d36, d40, d44, d48
d37,d41,d45,d49
Cut-off 68
12 Neue Temperaturbereiche und IP-Schutzart fur die Versionen mit Hutschienen-Montage Anpassung des Verhaltens und der Display-Anzeige

der 0..10-Vdc-Ausgdnge an die PWM-Ausgange. Korrekturen:

- Betrieb mit Fihler 2 in Spezialbetriebsmodus

- Rotation fUr Gerate mit 2 Relais (Modell W)

- Anzeige des neuen Flhlerwertes bei Kalibrierung (Parameter P14, P15)

- Direktzugriff auf Anderung des Sollwertes 2 mit ¢19=2, 3 und 4

- Speicherung der Anderungen der Uhr-Parameter bei Direktzugriff Gber Fernbedienung

14 Korrekturen:

- Betrieb im Differenzbetrieb (c19=1) bei Steuerung in °F (c18=1)

-Verwaltung lber Supervisor und Benutzerschnittstelle des Parameters c4 in °F (c18=1)

20 Hinzugeflgte Modelle mit Multieingdngen (FW 2.0) und hinzugefugte Funktionen in den reinen Temperaturmodellen (FW 2.0). Neue
Parameter und Funktionen:

- c15,c16:Wahl des Messbereichs des Fuhlers B1 in Spannung und Strom

-d15, d16 Wahl des Messbereichs des Fuhlers B2 in Spannung und Strom

- Unabhangiger Betrieb (Kreis 1 +Kreis 2, c19=7)

- Regelung auf héherem Fihlerwert (c19= 8)

- Regelung auf niedrigerem Fuhlerwert (c19=9)

- Regelsollwert tber Fuhler B2 (c19=10)

- Automatische Umschaltung Kuhlen/Heizen Uber Fuhler B2 (c19=11)

- Speed-up (F35, F39, F43, F47)

- Cut-off (F34, F38, F42, F46)

- Art der Zwangsschaltung (F36, F38, F42, F46)

- Zusatzliche Funktionen der digitalen Eingdnge (c29, c30=16...12)

- Neue Rotation (c11=18)

- Neue Display-Anzeigen (c52=4, 5, 6)

- Meldung des EIN/AUS-Zustandes der Steuerung (c34/c38/c42/c46=18)

- Hysterese fir Logik-Aktivierung (c65)

- Implementierung der Schwelle fir hohe Temperatur, niedrige Temperatur, Schaltdifferenz, Verzégerungszeit, Typ der Alarmschwelle fur
Flhler 2 (Parameter P30, P31, P32, P33, P34)

- Es wurden vier Uberwachungsvariablen eingefiihrt (1127, 1128, 1129, 1130), welche den Regelprozentsatz jedes Ausganges angeben.
2.1 - EIN/AUS-Steuerung mit Parameter Pon Uber Bedienteil verfiigbar

- Verfahren der Firmware-Revision-Displayanzeige implementiert

- Korrektur des Betriebsmodus des zweiten Fihlers in den reinen Temperaturmodellen bei c19=2, 3,4, 5,6, 11

- Logik-Aktivierung (c19 = 5,6) an Ausgangen mit Abhdngigkeit 2 implementiert

- Korrektur der Autotuning-Funktion

- Der fiir die Meldung des Ein-Zustandes der Steuerung gewahlte Ausgang (Abhangigkeit = 18) wird bei schweren Alarmen deaktiviert
- Erweiterung der Funktionen der digitalen Eingange (c29/c30=13,14,15)

22 - Korrektur der Kalibrierungsfunktion (Parameter P14 und P15) mit ohmschen Fihlern in den Modellen mit Multieingdngen (IR33*9**20 und
DN33%*9**20)

- Verbesserte Alarmfunktionen fur hohe und niedrige Temperatur bei P29, P34 =0

- Verbesserte Alarmfunktionen fUr hohe und niedrige Temperatur mit zweitem Fihler (19 =8, 9)

2.3 - Neue Funktionen: Differenzbetrieb mit Voralarm (c19=12)

- Korrektur des Verweises auf Register und Coils des ModBus®-Protokolls im Handbuch

- Korrektur des Timer-Betriebs bei c12>120 s
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